Series MT4Y/MT4W Multi medidor digital de procesos

Multi-medidor digital para panel DIN W72xH36mm, W96xH48mm w

(] Caracteristicas

e Variedad de opciones de salida (predeterminado: indicador) Sonsores
- Entrada: voltaje CC, corriente CC, voltaje CA, corriente CA fiora sptica
- Salida: salida de comunicacion RS485, salida serial de baja ©

velocidad, salida de corriente (4-20mA), salida BCD, Sensores de
salida NPN/PNP colector abierto, salida a relevador

e Especificacion de entrada de medicion max.: O e
: 500VCC, 500VCA, 5ACC, 5ACA de proximidad

e Rango del display: -1999 a 9999 ©

e Funcion de escala alta/baja i

e Medicién de frecuencia CA (rango: 0.1 a 9999Hz)

e Varias funciones: Funcion de monitoreo del valor max. del display, B s
funcizon de retardo del ciclo de display, funcion cero, rotativos
funcién de correcciéon de muestreo alto, funcién pre-escala de salida () ol
de transmision (4-20mACC) Sable conectores)

e Alimentacién: 12-24VCC, 100-240VCA 50/60Hz | Sockets

Por favor lea “Precauciones de seguridad” en el \ g‘o’ntroladores
manual de operacién antes de usar el equipo. C € c“ us de temperatura

(m] Como especificarlo Ssrs

Controladores

(] (] [w] - [ov] - [4] [N o

N |Indicador (sin funcién de salida) D tadores
0 Salida a relevador
1 Salida NPN colector abierto ®
Tipo Y 2 |Salida PNP colector abierto Temporizadores
3*! |Salida a relevador+salida de corriente (4-20mACC)
4*' |Salida a relevador+salida de comunicaciones RS$485 .
5 |Salida dinamica BCD CoCAT
. 6 Salida serial de baja velocidad ™) )
Salida N |Tipo indicador (sin funcién de salida) eaores de
0 Salida a relevador+salida de corriente (4-20mACC)
1 |Salida a relevador M ades
2 |Salida NPN colector abierto +salida BCD dinamica de display
Tipo W 3 Salida PNP colector abierto +salida BCD dinamica ©
4 Salida NPN colector abierto +salida de corriente (4-20mACC) 5:"""'3“‘"95
5 Salida PNP colector abierto +salida de corriente (4-20mACC)
6 |Salida NPN colector abierto +salida serial de baja velocidad | |&)
7  |Salida PNP colector abierto +salida serial de baja velocidad | | 2/imentacien
8 Salida NPN colector abierto +salida RS485 @
9 Salida PNP colector abierto +salida RS485 Motores a pasos/
Alimentacion 12 [12-24vCC | de movimiento
4 |100-240VCA 50/60Hz Fontallas
graficas
DV |Voltaje CC Hl/PLC
Entrada de medicion DA |Corriente CC ©)
AV |Voltaje CA i
AA |[Corriente CA
Tamafio Y [DIN W72xH36mm g;’sy;f;gm
W |DIN W96xH48mm de campo
Digitos T —
Modelo {4 [9999 (4-digitos) | ©
{MT [Multi-medidor |

% 1: Solo el ajuste de L5t (modo de salida de pre-ajuste) se encuentra disponible en los modelos MT4Y-0-43 (relevador (salida baja)+salida
de transmisién (4-20mACC) y MT4Y-0-43 (relevador (salida baja)+salida de transmisién (4-20mACC).
¥ 2: Solo para MT4W. X Para medir corriente por arriba de 5ACC, seleccione el tipo DV debido a que un shunt debera usarse.
XEn caso de seleccionar el display de frecuencia, no generara salida aunque cuente con ellas.
(Salida principal, Salida alterna y Salida RS485).

.|
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Series MT4Y/MT4W

(m] Especificaciones

Series MT4Y-DV-4] MT4Y-AV-4[] MT4W-DV-4[] |MT4W-AV-4] |MT4W-DV-1[] |MT4W-AV-1[]
MT4Y-DA-4 ] MT4Y-AA-4(] MT4W-DA-4[ ] |MT4W-AA-4] |MT4W-DA-1[] |MT4W-AA-1[]
. Voltaje CA, . Voltaje CA, . Voltaje CA,
L Voltaje CC, Voltaje CC, Voltaje CC,
Entrada de medicion ampere, ampere, ampere,
ampere Frecuencia ampere Frecuencia ampere Frecuencia
Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz 12-24VCC
Allowable voltage range 90 a 110% 90 a 110%
Consumo de alimentacion 5VA 5W

Método del display

Display LED de 7 segmentos (rojo) (tamafio de caracter:14.2mm)

Precision del display

* 23°C+5°C - Tipo CC: F.S. £0.1% rdg+2-digitos / Tipo CA: F.S. £0.3% rdg+3-digitos (frecuencia: F.S.+0.1% rdg+2-digitos)
Tipo CA/CC: F.S +0.3% rdg +3-digitos max. solo para la terminal 5A.
+-10°C a 50 °C - Tipo CA/CC: F.S.£0.5% rdg+3-digitos

Max. entrada disponible

110% para la entrada de especificaciones

Método de conversién A/D

Sobremuestreo practico usando aproximacién sucesiva de ADC

Ciclo de muestreo

Tipo CC: 50ms, Tipo CA: 16.6ms

Max. rango de indicacion

-1999 a 9999 (4-digitos)

Salida de pre-ajuste

« Salida a relevador - Capacidad de contacto: 250VCA 3A, 30VCC 3A/ Composicion de contacto: N.A (1a)
« Salida NPN/PNP a colector abierto - Max. 12-24VCC +2V 50mA (carga resistiva)

Salida alterna
(salida de transmision)

« Salida de comunicacién RS485 - Tasa de baudios: 1,200/2,400/4,800/9,600, Método de comunicacién
: Half-duplex de 2 hilos, Método sincrono: Método asincrono, Protocolo: Tipo Modbus
« Salida dinamica BCD / Serial - Salida NPN a colector abierto: 12-24 VCC Max. 50mA (carga resistiva)
+ Salida 4-20mACC -Resolucion: 12,000 divisiones (max. resistencia de carga 600Q), Tiempo de respuesta: max. 450ms

Funcién de medicién CA*"

Seleccién de RMS 6 AVG

Funcién de medicién de frec.”

Rango de medicion : 0.100 a 9999Hz (Difiere de acuerdo a la posicion del punto decimal)

Funcién Hold *?

Incluye (Funcién hold exterior)

Resistencia de aislamiento

Por encima de 100MQ (a 500VCC meggers, entre la terminal externa y el cuerpo)

Rigidez dieléctrica

2000VCA por 1 min (entre la terminal externa y el cuerpo)

Inmunidad al ruido

+2kV de onda cuadrada de ruido(ancho de pulso : 1us) por simulador de ruido

Vibracién Mecanica Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 2 horas, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Mal funcion Amplitud de 0.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 10 min., en cada una de las direcciones X, Y, Z

Choque Mecanico 100m/s? (aprox. 10G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Mal funcion 300m/s? (aprox. 30G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z

Ciclo de Mal funcién Min. 20,000,000 operaciones

vida del relé | Mecanico Min. 100,000 operaciones (corriente de carga 250VCA 3A)

. Temperatura -10 a 50 °C, almacenamiento: -20 a 60°C

Ambiente -

Humedad 35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH

Tipo de aislamiento

Doble aislamiento o aislamiento reforzado.
(marca:[d], rigidez dieléctrica entre la entrada de medicion y la alimentcion: 1kV)

Certificacion

€ N IC€

Peso *3

Aprox. 213.5g (aprox. 134g) |Aprox. 3269 (aprox. 211g)

X La funcién de medicién CA, y la funciéon de medicion de frecuencia son solo para la entrada de medicion CA.
X%2: El modelo MT4Y-[-4N no cuenta con funcién hold.

X 3: El peso incluye el peso del empaque. El peso en paréntesis es solo el peso de la unidad.

XLa resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelamiento o condensacién.

(] Identificacion del panel frontal

e Serie MT4Y

1. HI: indicacién salida High del pre-ajuste
2. GO: indicacion GO de salida del pre-ajuste
3. LO: Indicacién de salida Low del preajuste

e Serie MT4W

ol EEEE] 1§

MODE

4. Tecla: Entrar al grupo de parametros, memorizar el valor

de ajuste, mover el modo de parametro
5. Tecla[«]: mover (cambiar) el digito, entrar al grupo de tecla: cambia sv
6. Etiqueta de la unidad

X No hay indicadores 1, 2, 3 en el panel del MT4Y-J[0-4N, 45, 46 y MT4W-[JCJ-4N.
XEn MT4Y-[H 3, [ 14, se usa para mostrar la salida Go, y no hay indicadores 1, 3 en el panel.
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=] Conexiones

©OConexion entrada de medicion del MT4Y
OMT4Y-DV-4[]

[1 [2 [ ]4 |5 e [7 |

Multi medidor digital de procesos

OMT4Y-AV-40]
[ [2 [s [4 ][5 [o 7]

250mV MVCA
150mVCC
svAVCC—e Alimentacion A A 20010VCA—$ Alimentacion A
100-240VCA 110V/50VCA. 100-240VCA
SOVIOVEC—9 50/50Hz 5VA A 50/60Hz 5VA
== s00v/100vCC = 500v250vCA
OMT4Y-DA-4[] OMT4Y-AA-4[]

[t [2]3 ]a]s ] |7] [t [2 [3]a]5 6 |7]
5mA [100mA '[ T
acc—? /50mACA

50mA/ | Alimentacion A 500mA A Alimentacion
A 4-20mACCT 100-240VCA /250mACA 100-240VCA
500mA200mACC-¢ S0/60HZ SVA A 1ACA 50/60Hz 5VA
5A2ACC 5A/2.5ACA
©OConexion terminales de salida del MT4Y
O®MT4Y-[1J-4N (indicador) OMT4Y-[J[1-40 oMT4Y-[10-41

I [

L12]s]4]s][e]7]

OoMT4Y-[1[1-42
(salida PNP triple O.C)

|8 ]9 [10]11]12]13]

(salida triple relevador )
|8 ]9 [10]11]12]13]
3
I ol ol 22
LU— Pausa/Cero
HI GO LO COM (Hold/Zero)

OMT4Y-[111-43
(salida relevador+salida corriente)

|8 ]9 [10]11]12]13]

(salida NPN triple O.C)
|8 ]9 [10]11]12]13]

2P
Hold/Zero
H GO LO COM

oMT4Y-[10-44
(relevador+salida comunicacion RS485)

8 |9 [10[11]12]13]

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

(©)

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)
SSRs /
Controladores

de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
* ¢ i T_Q_Q_T T_o O_T AT+ B1-1 O_O—T to o_f Medidores
== para panel
Hold/Zero 4-20mACC OouT1 Hold/Zero ouT1 Hold/Zero
carga 600+ max.
H GO LO COM g )

Tacémetros /
OMT4Y-[1[1-45 O®MT4Y-[1[1-46 (salida serial baja velocidad) Medidores de
lida dindmica BCD
(salida dinamica ) |8|9|10|11|12|13| N
Unidades

PCB tO oj de display
(Q2ee0ee T T2

HOLD/ZERO

) 6 ) [ )

-
Hold/Zero

CLOCK DATA LATCH POL COM (0)
Controladores
de sensores

XPOL : cuando el valor en el display sea negativo,

la sefial de "-" se enviara a la salida.
(P)
n E n m X Cabezal del conector Hirose, modelo de la unidad : HIF3BA-14PA-2.54DS Fuentes de

o etacts

X Pongase en contacto con alglin proveedor de conectores para adquirir el socket y alambres del slmentacien
conector Hirose [Socket : HIF3BA-14D-2.54R]

Q

@

Drivers /

Controladores
de movimiento

os/

©Conexién entrada de medicion del MT4W

eMT4W-DV-4010] OMT4W-AV-41] Fontallas
graficas
|1|2|3|4|5|6|7|8|9| |1|2|3|4|5|6|7|8|9| [P
250mV AMVCAS (Sse)nsores
AomVeC ) ” , » de vision
amcoy Hodden Amencer By Haalen Aoncn A
50V/10VCC 50/60Hz 5VA A 110V/50VCA— 50/60Hz 5VA o
500V/100V/CC: 500V/250VCA Dispositivos
de campo
OMT4W-DA-4C10] OMT4W-AA-4C1]
|1|2|3|4|5|6|7|8|9| |1|2|3|4|5|6|7|8|9| S

Avutonics

M T—O OJ ; \ T—o
/BOMACA
50mA/ Alimentacion A 500mA. Hold/Z Alimentacion A
azomacc™t HOIIZE 500 2a0vcA 1O ro00-240vCA
500mA/ —4 50/60Hz 5VA on 50/60Hz 5VA
200mACC
A 5A/2. 5ACA
5AI2ACC




Series MT4Y/MT4W

© Conexion de terminales de salida del MT4W

o MT4W-{_{ 10 (relevador de salida triple +salida de corriente
(4-20mACC)

Salida principal
Salida a contacto
:250VCA 3A 1a carga resistiva

o) Lo

FEEEE

[
2] [ [«][s][e][7][&][2]

Ccom

4-20mACC
carga 600* Max.

[

o MT4W-{_{ 11 (triple relevador de salida)

Salida principal
Salida a contacto
:250VCA 3A 1a carga resistiva

)

==

0] (2] (31 [« [=] [e] [7] [e] (2]

CCCET T

IO NREEE

X Cabezal del conector Hirose, modelo de la unidad : HIF3BA -20PA -2.54DS
X

x Pdngase en contacto con algun proveedor de conectores para adquirir el socket
y alambres del conector Hirose [Socket : HIF3BA-20D-2.54R]

o MT4W- {2 / MT4W-_]{ 13 (Triple salida NPN/PNP colector abierto+salida BCD)

Salida principal:

PNP Colector abierto

12-24VCC Max. 50mA

NPN Colector abierto
12-24VCC Max. 50mA

+24VCC +24VCC
GO 30mA max. 30mA max.
% ) B D D1 D3 DOT COM2
IZI E IE, @ E Salida principal:
PNP Colector abierto
LT_‘ I_—3|_| E E‘ E E E E 12-24VCC Max. 50mA E' L?,_I
YV A Cc D0 D2 POL % v
ov COM1 | HI K LO ov
comt ”'% Loé Salida BCD:

XPOLARIDAD : cuando el valor en el display sea negativo,

la sefial de "-" se enviara a la salida.

o MT4W-{ {14 /| MT4W-]{ 5 (Triple salida NPN/PNP colector abierto+salida de corriente (4-20mA)

Salida principal:
NPN Colector abierto
12-24VCC Max. 50mA

T

+24VCC
30mA méx.

()

+24VCC

E @

!
[ ] G F

AEEDEHMBEREB R

30mA max.

Salida principal:
PNP Colector abierto
12-24VCC Max. 50mA

com1

HI

ERC

(+)
Corriente:
4-20mACC carga 600°Max.

noon)

o MT4W-{_{ 16 / MT4W-]{_J7 (Triple salida NPN/PNPN colector abierto+salida serial de baja velocidad)

Salida principal:
NPN Colector abierto
12-24VCC Max. 50mA

XPOL : cuando el valor del display sea negativo, la sefial

+24VCC

[d Gl G

O E R E
v

30mA max.

(2] [«] [e] [e]

+24VCC de "-" se enviara a la salida.
Goa Somﬁmax' POL CLOCK LATCH
2 [ [ fiz]

Salida principal:
PNP Colector abierto

fs] [7] kel

com1

i %Loaﬁ ov

12-24VCC Max. 50mA
Comuin Datos
(COM2) (DATA)

Salida serial: NPN Colector abierto
12-24VCC Max. 50mA

ag0n)

o MT4W- {18 / MT4W-_]{ 19 (Triple salida NPN/PNP colector abierto+salida RS485)

Salida principal:
NPN Colector abierto
12-24VCC Max. 50mA

L-38

+24VCC  RS485 +24VCC
Go 30mA méx. B() GO 30mA max.
A A A/
|z| IZ‘ E @ Salida principal: Iz, IZ, IE,
PNP Colector abierto
12-24VCC Max. 50mA LT_I E L?rl
1 3 7 13 17
DEBERERERDME L
com1 HI%LO oV A() com1 0
RS485
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Multi medidor digital de procesos

[ Dimensiones . ™
(Unidad:mm) | Sensores
O®MT4Y-[1-4N, 45, 46
B
85 (Se)nsores
P » di
72 6 77 fiﬁra optica
| i ‘ ®Corte del panel Q
e —— = ron Puertes
o I I o Min. 91
E m —'. _‘. -'. _'. E g =_= = 3 [} | o
MY mope. < W A == \
' - } Jatsee e
<MT4Y-0O0O-4N, 40 a 44, 46> Min. 40 —
: 68 37 (E)
OMT4 Y-[1-43, 44 ' EE} Sensores
+ de presion
(F)
Encoders
6 7 ..  Conector Hirose de 10 pines rotativos
1T V (HIF3BD-10PA-2.54DS) .
— K‘ Co;lec fores g |
OMT4Y-[1-40, 41, 42 = oot
—_ 8 Sockets
R I
I — : Controladores
m amle mmle mmle amle <MT4Y_DD_45> de temperatura
TS move. < W A —
o
SSRs/
Contsroladlores
®MT4W-[I-4N (indicador) [dopotoncla
J
106 (Co’ntadores
109 > ®Corte del panel
f > 6 89.5 10.5/| Terminal de salida Min. 116
‘ relevador de contactos (K)
— Temporizadores
—_— e —— ? | | §
= I] g Min. 52.0 Medidores
‘ para panel
=
Y )]
~ Tacometros /
%No hay terminales de salida a relevador :)":I:t’s"'es de
de contactos en el tipo indicador
N
< MT4W-0-0N, MT4W-0-0-0, 01 > Onlades
de displ
OMT4W-1111-40 a 49 o4 e
(0)
6 89.5 14.9
‘ Conector Hirose de 20 pines 5: ggr??o(::;es
1 (HIF3BA-20PA-2.54DS)
R Fuentes ce
— e == I:l alimentacion
—_— =] [le}
<
= Q)
Brvvere Pses!
~ Controladores
de movimiento
<MT4W-0O-0-2a9 > ®
Papfgauas
raricas
. - fIMI /PLC
EAjuste de parametros
(s)
Sensores
de vision
X Presione la tecla[ix]para ingresar en el modo RUN e ingresar al grupo PA 0.
X Presione la tecla[w]por 3 seg. en el modo RUN, y mostrara [PA ]. :)Ti’spositivos
Presione el boton Presione el botén por 2seg. X Presione la tecla[uo]por 5 seg. en el modo RUN, y mostrara [PAZ] después de [PA 1]. | deredes
Cuando presione continuamente la tecla [x] , dejara de mostrarse en [PAZ]. de campo
X Se avanza a la tecla de liberacion de parametros del display actual en [FA ] 6 [FAC].
. . . < ()
PA 0O X Presione la tecla por 3 seg. en cualquier grupo de parametros, y regresara al Software
modo RUN.

Presione el boton < Si NO se presiona alguna tecla por 60 seg. en cada parametro, regresara al modo RUN.
por 4seg. X Después de regresar al modo RUN, presione la tecla[] por 2 seg., regresara al
parametro previo. (Vea las descripciones que se muestran de cada grupo de parametros.)
X No se puede ingresar el grupo PA 0 cuando el modo de salida de preajuste del
grupo [FAZ] esofFF.

Presione el botén
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Series MT4Y/MT4W

= Grupo de parametros 1

®Tabla de entrada de mediciéon por modelo
Presione el botén por 3seg. Modelo Rangos para entrada de medicion
MT4YW-DV | 500021000 50u=10u 250 2{u 20250 250n0 #5000
MT4Y/W-DA | SA<*2A<=0SA=0°PA>50AR<=20nA=5aR=2nASA

PA |
i
MTAYMW-AV  [§00u==220u 2! 10P() =50u=220u =10u=2u = lu=500u
Cambia después de 1seg. MT4Y/W-AA | 5A<=25A=1R=05A=025A=0 IR=+50nR =5A
I: Seleccione la especificacién de entrada X Especificacion estandar (110P es 440VCA/110VCA P.T)
Muestra valor de o A~ X Esp :
,' - fabrica para entrada de m?'dlcmn con . .
= entrada de medicion| -Vea TanIIa 'tlie entrada de medicién
[1m00e] or
P

[di15P S 5EAd]

-Vea la “Tabla de rango y especificacion de entradas de medicion”.
(El modoFrE9 es solamente para medidas de CA)
para CA.

Cuando d /5P es Stnd Cuando d!5P es SCAL di5P FrEQ
! (solo aparecera para medicion de CA.)
oo ¥ o Fms--===-===Seleccione la posicion del punto - - = ¥ oo ooy omooo-- \ Auste el de medicio
Valor max. | ! d t 1 Posicion del | j o) ; d t TBosicion del | Aluste el rango de medicion
S n d del display o : punto decimal ) ' [u] \punto decimalt d€ frecuencia, se asume
t----r-----"Rango de ajuste: cmmans V- ' como la posicién del punto

decimal. [¥]: cambie la

posicion del punto decimal)

0,00,000,0000
X Cuando seleccione la posicion del
punto decimal, “H-5L”, L -5C” 0 | 1~9999Hz
tienen posicion de punto decimal.
0.0 | 0.1~999.9Hz
FootTt -~~~ Ajuste el valor max. a visualizar a nNn
; valor méx. de e de Ia entrada de medicion max. Uy | 0-10-99.99Hz
([&] : cambie el digito 0000 | 0.100~9.999Hz
: cambie el valor de ajuste)

Muestra el valor max.
como la especificacion
estandar

Este valor es fijo.

1+ avisualizar

3:Las salidas no funcionaran aunque
el modelo tenga funciones de salida
(Salida principal, Salida auxiliar
y salida RS485).

h 1 Ajuste el valor max. a visualizar a
Valor min. de . A, .
1 través de la entrada de medicion min.

'
'

' muestreo
! ——-- cambie el digito

[X]: cambie el valor de ajuste)

) b H TNnNN Corrige el gradiense del limite alto del valor del display nAAA
1 No., I.U U | paralaentrada max. El rango es de 0.100 a 5.000(%). Uy
Al - i i E i igi === ax (A &
(, .camble el valor de ajuste,.camble el digito) e max. (,
Corrige la desviacion del limite bajo del valor del display
] ] nn | para la entrada min. El rango de ajuste es de -99 a +99. M . A0 1
| 4 l‘lb.L YU [ (vea funcién punto cero) U Ringoge aJU5:)§-1§ d1'0't
‘ L (R][¥]:ajuste el valor de desviacion,[]:cambie el digito) < cambie de digito
: d «] : cambio del valor

de ajuste)
X Después de ajustar cada modo, presione el boton [VoxE] 2 seg. para regresar al modo RUN..
X Si ninguin boton no se presiona por 60seg. después de avanzar a parametros, regresara a RUN.

OAjustes de fabrica
Modo |MT4Y/W-DV [MT4Y/W-DA |MTAY/W-AV [MT4Y/W-AA || Modo [MT4Y/W-DV |[MTAY/W-DA |[MT4Y/W-AV [MT4Y/W-AA

In-r oou SR ooy SR I nbH| 1000 1.000 1.000 1.000
diISP| Stnd Stnd Stnd Stnd ! nbl tHH tHH oo HY
! n-t —_— —_— AU Aus dot oo 0.000 a0 0.000

Stad| 5000 5000 5000 5000 |1nbE] — — 10-0 10-0

.|
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Multi medidor digital de procesos

®Grupo de parametros 2 ®
m Totoseicos
Presione el botén por 5 seg. ®

Sensores
;‘iira optica

Cambiara después de 1seg. Seleccione el modo de operacion de la salida preajustada (se mostrara solo cuando es del tipo

pmme ¥ . fmmm——— - a . . ©
ol salida preaj.ustada) Sensores de
: Rango de ajuste: oF F, L5k, HS5E, LHSE, HHSE, LLSE, Ld5E area / Puertas
X Solo el ajuste L.5E se encuentra disponible en los modelos MT4Y-0-43 y MT4Y-[1-44.
. - . (D)
Seleccione la histéresis del preajuste. El rango esta dentro del 10% del rango max. de Sensores

muestreo (unidad : digito) de proximidad

% Si el modo alik. k. estd enofF, este parametro no se vera.

(E)
Establecer tiempo de compensacion de inicio. 2:'5::;"
(&]: cambie el digito, [R][¥&]: cambie el valor de ajuste)
Rango de ajuste: 0.0 a 99.9 seg ®

Encoders
Ajuste el tiempo de retardo de monitoreo para el valor de pico mostrado. rotativos
([&]:cambie el digito, [R] [&]: cambie el valor de ajuste) o
Rango de ajuste : 00 a 30seg Conectores /

Cables conectores /
j i j i i fqi f . Cajas de distribucién /
Ajuste el ciclo de muestreo y ajuste variablen cada seg. (J:cambie el digito, cambie el valor de ajuste) ety e

Rango de ajuste : 0.1 a 5.0seg.

(H)
Seleccione la funcién cero en el panel frontal. (ajuste con los botones [A], [2]) 2;’;‘;:;’:;",‘;{3;
Cuando los bolones+ se presionan por 3 seg. YES, este valor se tomara como cero y el valor de
desviacion y se salvara automaticamente en el modo ! nb.l . o

SSRs /
Seleccione la entrada con las terminales 6, 7 (MT4W)[12, 13 (MT4Y)] 6 funcién cero mediante una sefial externa. S:';‘;:’e'f“ii‘;’“
(ajuste con los botones [R], [¥]) E—
Hot d: Valor de muestreo de retencion, Z£ - o: Funcion cero usando la terminal Hold/Zero o)

Contadores

Ajuste el valor de limite alto, para la salida de corriente 20mA.
((&J:cambie el digito, : cambie el valor de ajuste)

(Cuando cambie la entrada de medicién y el modo de preescala este cambio se cambiard automaticamente al (K)
valor maximo del rango de entrada. Temporizadores
Ajuste el valor de limite bajo, para la salida de corriente 4mA.

((KJ:cambie el digito[R] [¥]: cambie el valor de ajuste) o
(Cuando cambie la entrada de medicién y el modo de preescala, este modo cambiara automaticamente "p":,‘;"l’,‘;[‘ej

al valor minimo del rango de entrada.)

(M)
Tacémetros /

([&]:cambie el digito,[R] [&Z]: cambie el valor de ajuste) Medidores de

Ajuste la direccion para la salida de comunicacion RS485.

Rango de ajuste : 8/ ~99 pulsos
Seleccione la velocidad de transmision de la salida de comunicacion RS485. (N).
Rango de ajuste: 3600, 4800, 2400, 1200 g:‘c‘;ias‘;?:y
Establecer bit de paridad de comunicacion RS485. g)n"oladores
Rango de ajuste: nonf, EuEn, odd de sensores

. L (P)
Establecer bit de parada de comunicaciéon RS485. Fuentes de

Rango de ajuste: /, 2 alimentacién

Q)
Ajuste el tiempo de espera de respuesta de la comunicacion RS485. I\élma/pasosl
Rango de ajuste: 5 a 99 Controladores
oFF | Deshabilitar el bloqueo ®
Bloquear grupo de parametros 1 Pantallas
Ajuste la funcion de bloqueo de botones y seleccione Lol! il grup P - graficas
entre 4 tipos. Lal2 | Bloguear grupo de parametro 1, 2 HMI/ PLC
Rango de ajuste: oFF, Lol {,Lol2,Lol3 L of3 | Bloquear grupo de parametro 0, 1y 2 )
. , . de vision
XEI modo en linea punteada solo se muestra para modelo con salida.
X Después de ajustar cada modo, presione la tecla |MODE | por 2 seg. para regresar al modo RUN. m
.Si ninguna tecla se presiona por 60seg. después de avanzar a parametros, regresara al modo RUN. Dispositivos
de campo

© Ajustes de fabrica

Parametro | MT4Y/W-DV| MT4Y/W-DA| MT4Y/W-AV | MT4Y/W-AA| Parametro | MT4Y/W-DV| MT4Y/W-DA| MT4Y/W-AV | MT4Y/W-AA ‘Suo)ftware
oUEE ofF F of F oFF oFF Euin Hol Hol d Haold Hold
HY5 oo i oo oo oo F5-H 5000 5000 000 000
SEAE 000 000 [} 000 F5-L 0000 0000 0000 0000
PEEE 005 005 005 oos Ard5 ol ol ol 0
di Sk 025 025 0c s 0c s bPS 9600 9600 9600 9600
ZEro no no no no Lol of F ofFF of F of F

.|
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(m] Grupo de parametros 0

Ajuste el valor de limite-alto. (con las teclas [&], [A], [&])
X Se mostrara solo cuando se seleccione el pre ajuste.
Cuando se ajuste oF F en el modo oUtkt si PA 2, no se muestra el parametro.

Ajuste el valor de limite-bajo (con las teclas , )
> Se mostrara solo cuando se seleccione el pre ajuste.
Cuando se ajuste oF F en el modo ottt si PA 2, no se muestra el parametro.

Muestra el valor de monitoreo de limite alto mientras esta en el modo RUN.
Se reiniciara presionando las teclas[&], [R], [¥]
XEIl parametro HPEF no se muestra cuando el parametro PEEE se ajusta a 00 seg. [J0 5] en el grupo

parametros 2.

Muestra el valor de monitoreo de limite bajo mientras esta en el modo RUN.
Se reiniciara presionando las teclas[&], [R], [¥].
XEl parametro L.PEF no se muestra cuando el parametro FEEE se ajusta a 00 seg. [J0 5] en el grupo

parametros 2.

X Si ninguna tecla se presiona por 60seg. después de avanzar a parametros, regresara al modo RUN.

© Ajustes de fabrica

Parametro | MT4Y/W-DV | MT4Y/W-DA| MT4Y/W-AV | MT4Y/W-AA|l Parametro | MT4Y/W-DV| MT4Y/W-DA| MT4Y/W-AV | MT4Y/W-AA
HSEE 50040 5000 50040 5000 HPEF 0.0 0000 0.0 00040
LSEE 0000 0000 0000 0000 LPEX 00 0000 0.0 0000

(m] Entrada y rango de medicién

Tipo Rango y entrada de medicion |Impedancia de entrada |Rango del display [Stnd] Especificaciones de preescala [SCAL ]
0-500V [500u] 4.33MQ 0.0 a 500.0 (fijo)
0-100V [100u] 4.33MQ 0.0 a 100.0 (fijo)
0-50V [50u] 433.15kQ 0.00 a 50.00(fijo)
Voltaje CC 0-10V [10u] 433.15kQ 0.00 a 10.00 (fijo)
0-5V [5u] 43.15kQ 0.000 a 5.000 (fijo)
0-1V [iu] 43.15kQ 0.000 a 1.000(fijo) dok | Rango del display
0-250mV [025u] 2.15kQ 0.0 a 250.0(fijo) 0 |-1999 a 9999
0-50mV [50Au] 2.15kQ 0.00 a 50.00(fijo) 00 [-199.92999.9
0-5A [5A] 0.01Q 0.000 a 5.000(fijo) ooo -19.99 a 99.99
0-2A [2R] 0.01Q 0.000 a 2.000(fijo) 0000 | -1.999 a 9.999
0-500mA [05A] 0.1Q 0.0 a 500.0(fijo) (El rango de muestreo cambia de
Corriente CC 0-200mA [02A] 0.1Q 0.0 a 200.0(fijo) acuerdo a la posicién del punto
0-50mA [50AA] 1.0Q 0.00 a 50.00(fijo) decimal.)
4-20mA [4-20] 1.0Q 4.00 a 20.00(fijo) s Por favor conecte la terminal
0-5mA [5AA] 10.0Q 0.000 a 5.000 (fijo) correcta, el voltaje de entrada max.
0-2mA [27A] 10.0Q 0.000 a 2.000(fijo) esta denifo de un 30.a 100% de la
0-500V [5800u] 4.98MQ 0.0 a 500.0 (fijo) mayor el voltaje de entrada, puede
0-250V [2500] 4.98MQ 0.0 a 250.0(fijo) provocarun problema de operacién
- en la terminal y una lectura erronea
0-110V [/10P] 1.08MQ 0.0 a 440.0(fijo) en pantalla (HHHH). Disminuye la
Voltaje CA [0V (50 1.08MQ 0.00 2 50.00(fo) Derl  Iaforminal por 2bojo 661 30%.
0-20V [20u] 200kQ 0.00 a 20.00 (fijo)
0-10V [10u] 200kQ 0.00 a 10.00 (fijo) %En casode 0 a 110V [{ I1OP] del
0-2V [2u] 20kQ 0.000 a 2.000(fijo) rango de voltaje CAy al estar
0.000 2 1000 oo &
0-5A [5A] 0.01Q 0.000 a 5.000(fijo) se ingresa 110V, y la unidad muestra
0-2.5A [2.5A] 0.01Q 0.000 a 2.500 (fijo) 440V automaticamente por valor
0-1A [IA] 0.05Q 0.000 a 1.000 (fijo) de’escala del preajuste para el PT
Corriente CA  [0-500mA [05A] 0.10 0.0 a 500.0(fijo) més conveniente para el usuario.
0-250mA [025A] 0.1Q 0.0 a 250.0(fijo)
0-100mA [0.1A] 0.5Q 0.0 a 100.0 (fijo)
0-50mA [50nA] 0.5Q 0.00 a 50.00 (fijo)
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@] Se vende por separado

© Convertidor de comunicacion

e SCM-38I
(Convertidor RS232C a RS485)

cefe

e
-

© Unidades del display (Series DS/DA-T)
® Series DS/DA-T

e SCM-US48I
(USB a convertidor RS485)

cefe

(Unidad de display con entrada de comunicacion RS485) C €

DS60/DAG0LTT

DS16L1T DS22/DA22{TT

i
W

DS40/DA40LTT

X Conecte la unidad de display con entrada de comunicacion RS485 (Series DS/DA-T) y modelos con salida de comunicacién RS485
de las Series MT4Y/MT4W, la unidad del display muestra el valor presente del dispositivo sin PC/PLC.

[m] Funciones

© Medicion de frecuencia CA
[Modo PA 1 :d! 5P]

Mide la frecuencia de la sefial de entrada cuando es de
entrada CA. El rango de medicién es de 0.1~9999Hz, y
cambia de acuerdo a la posicion del punto decimal.

Vea la tabla de abajo.

También se puede ajustar el limite alto del gradiente en los
modos ! nbH yinbE de PA1.

Para medir correctamente, debera suministrarse una sefal
de entrada por arriba del 10% F.S del rango de medicion.

@ Rango de medicién

Posicién punto 0.000 0.00 0.0 0
decimal i : .
Rangode [0.100 a 0.10a 0.1a 1a
medicion 9.999Hz 99.99Hz 999.9Hz 9999Hz

X La precision de la medicion de frecuencia:

Por debajo de 1kHz, F.S. +0.1rdg +2-digitos

Desde 1kHz a 10kHz, F.S. +0.3rdg +2-digitos
®@ i nbH :0.100 a 9.999 [Ajuste de gradiente del valor alto]
® ! nbEh 1072107, 10°, 10 " [Ajuste de indice de | nbH]

© Funcién de ajuste cero
[Funcién de correccién de desviacion del
limite bajo del display)

Ajusta el valor del display como cero cuando se suministra
una entrada min. en la terminal de entrada de medicién, se
puede corregir de 3 maneras como se ve abajo.

El valor de desviacién se corrige normalmente con la terminal
externa Hold/Zero se puede salvar automaticamente en el
modo ! nb.l de PA1 .

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

(©)

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)
SSRs /
Controladores

de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)

Medidores

Tioo Valor de correccion | Tecla del panel Sefial externa de para panel
p de entrada frontal entrada
M
: . '(I'aldmetrosl
Introducir el Presione la En COI”O circuito Medidores de
valor de tecla A terminales externas pulsos
Descripcion | desviacion en por3. No. 11,12
el modo ! nbl el modo RUN. 6,7 (MT4W)] {.INn)idades
de PA1 porrn‘?r';‘cgg?nde de display
X Ver "© Funcién de correccién de erro", "© Funcién del O adores
display de error” y m/Gpo. de parametros 2 para funcion y error. | desensores
‘s . . ®
©Funcion escala de salida de corriente (4-20mACC) | Fuentesde
[Grupo PA2:r5-u r5-]
Suministra una salida de 4-20mACC dentro del rango de @ el
Drivers /

ajuste de modos F5-H y F5-L para transmitir el valor de
display a otras aplicaciones. Cuando este por arriba del valor
de ajuste de F5-H de PA 2, se enviaran a la salida 20mA y

Controladores

de movimiento

(R)

4mA para cuando este abajo del ajuste inferior del modo Pyanas
F5-L (La resolucion se divide entre 12000, dependiendo del HMI/ PLC
rango de escala) ©
XEl intervalo minimo de ajuste entre F5-HyF5-L es de10% Sensores
FeS, y se fija a 10% del valor de ajuste cuando es muy de visién
chico.
En caso de que el valor de muestreo este abajo de F5-L, O sositivos
se envian a la salida 4mA y 20mA para el valor de ajuste de redes
e campo

superior del modo F5-H

Salida )
20mA Software
Rango de
4mA ajuste min.
F.S. 10%
oo F > Valor de
st 3°H muestreo

Avutonics
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© Funcion de inicializacion

Inicia con el estatus de los valores de fabrica. Si se
presionan los botones , juntos por 2 seg. en el modo
RUN. El modo ! nl.E y el valor de ajuste (no) se mostraran
cada 0.5 seg. y se inicializaran como los valores de fabrica
cuando presione el boton después del cambio no +~YES.

© Funcion de mensaje de error
[Grupo PA 2:5tAt]

Esta funcion de tiempo limita el funcionamiento de una salida
hasta que la entrada medida (sobre voltaje o corriente de entrada)
es estable a momento de encendido. Todas las salidas estan
apagadas durante el ajuste de tiempo de compensacion de
arranque después de alimentar.

Rango de ajuste: 00.0 a 99.9 (unidad: seg.)

Valor predeterminado de fabrica: 00.0

© Error display

Display Descripcion
HHHH Parpadea cuando la entrada de medicién excede del
valor max. permitido (110%)
, ., | Parpadea cuando la entrada de medicién excede el min.
tEE5 | valor permitido (-10%)
Parpadea cuando la entrada de muestreo excede el
d-HH | valor de ajuste H-SC
d-11 Parpadea cuando la entrada de muestreo excede
~ = | el valor de ajuste L-SC
- Parpadea cuando la frecuencia de entrada excede el valor
HH de muestreo max. del rango de medicion.
ouE r | Parpadea cuando se excede del rango del ajuste de cero (+99).

X El error se cancela automaticamente cuando se entra al rango de
muestreo y medicion.

X "LLLL" se muestra cuando la entrada de medicién es 4-20mA.

X Después de parpadear "oufr " 2 veces cuando se excede el
rango cero, se regresara al modo RUN.

© Funcién preescala [Grupo PA 1: H-5C/.-5[]

Esta funcion muestra el ajuste particular (-1999 a 9999) del
valor de limite alto/bajo, que a su vez muestra el valor de la
entrada de medicion. Si las entradas son a 6 by los valores
particulares son A 6 B, se mostraran como a=A, b=B como
se ve en las gréaficas de abajo.

% g Muestr % Bl d
Muestreo : uestreo Muestreo| :
A ; A L i,

[ b

a b a b A
¥ Valor de entrada Valor de entrada ¥ Valor de entrada

B a b _ A
Muestreo A -«
- Muestreo Muestreo|
B B

¥ Valor de entrada Valor de entrada ¥ Valor de entrada

© Funcioén de correccion de gradiente
[Grupo PA 1: ! nbH]

Esta funcion corrige el gradiente del valor de preescala y el
valor del display. (Fig.1)El valor de muestreo Y se puede
usar como a , Bveces contra el valor de entrad a X
mediante la funcion de correccion [ nbH]. Y también se
puede usar como funcién de correccion del valor max. del
display (H-5L). El rango de ajuste es 0.100 a 5.000 y
multiplica el gradiente actual.

Ej.) Entrada: 200mVCC, Display :3.000 para MT4W-DV

avy $ 15.000 [
o
© 12.000 L
> aVeces %
[}
a > 9.000
g v / Bveces E Mostrar:
g BY 38 6.000 valor
©
= 5] para entrada
5 Valor de § >0 de mediciors
> 0 X entrada 1.000 Valor de
Y (Fig. 1) ! 0.2 04 06 0.8 1V entrada

(Ajuste del gradiente del valor de correccion)

(D Seleccionar 0-1VCC para entrada de medicion en parametro 1.
(2 Especificacion estandar en la entrada: 0-1VCC y 1.000,
asi tendra que ser 15.000(H-5[) para 1VCC(entrada),
y mostrara 3.000 para 200mVCC(entrada). Pero se
deshabilita debido al rango de ajuste es max. 9.999
(®En este caso verificar la tabla de abajo.
Ajustar a! nbH-H-5L =15.000

Ajuste H-SC L-5C | ! nbH Otro
[©) Deshabilitar;  0.000 1.000
2) 7.500 0.000 2.000
[©) 5.000 0.000 3.000 | Sera el mismo valor
@ 3.750 0.000 4.000 | del display.
® 3.000 [ 0.000 [ 5.000

© Funcioén de correccion [Grupo PA 1:: nbH |1 nbt]
Esta funcién es para corregir el error del valor del display de
la entrada de medicion.

! nb.l : £99 [ajuste de desviacion de valor bajo]

! nbH : 5.000 a 0.100 [corregir gradiente(%) de valor alto]
Valor del display = (Valor del display x ) +

Ej.) Cuando el rango de medicion es de 0 a 500V, y el rango

del display es de 0 a 500.0. Si el valor de display bajoes " {.2"
a entrada 0V, ajuste -12 como valor! nb.L para mostrar "0.0"
ajustando el offset del valor bajo. El valor del display a entrada
de medicion de 500V varia ajustando el offset al valor bajo.
Sl el valor del display es "50 1.0", calcule 500.0/501.0(valor
de display deseado/valor de display), y ajuste el valor de
correccion 0.998 como ! nbH para mostrar 500.0 ajustando
la gradiente del valor alto.

XEl rango de correccion de offset de ! nbL es dentro de -99
a 99 para los digitos DY D" independientemente del punto
decimal.

© Funcion de retardo del ciclo de muestreo
[Grupo PA 2: 4 5t ]

Es dificil leer el valor del display siguiendo los cambios del
valor de la entrada de medicion. El display fluctia cuando
muestra el valor de entrada de medicién. En este caso se
puede hacer estable el valor en el display, retardando el ciclo
de muestreo. El tiempo de ciclo de muestreo se puede cambiar
en el modo d/ 5.t de parametro 2 (rango de ajuste:0.1 a 5.0seg.)
Si selecciona 4.0 seg, el valor en display se actualizara cada
4seg promediando el valor de entrada por 4seg.
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© Funcion de monitoreo para valor pico del display © Salida Auxiliar (funcién de transmision)

[Grupo PA 0:+HrPerfiPEE, Grupo PA 2:PEbt ]

Es posible observar el valor max./min. mostrado, por medio
del valor actual de muestreo y entonces mostrar el dato en
el modo HPEF y en el modo LPEY del grupo de parametros
0. Ajuste el tiempo de retardo (0~30seg.) en el modo PEE.E
del grupo de parametros 2 para evitar el malfuncionamiento
provocado por la sobrecorriente o sobrevoltaje inicial, cuando
se monitorea el valor pico. El tiempo de retardo es 0 a 30seg.
y se monitoreara el valor pico después del tiempo de ajuste.
Cuando se presioan las teclas,, [Aly el modo del
parametro 0, inicializara.

X Los parametros HPEF, L.PEF no se muestran cuando el
tiempo de retardo de monitoreo [FEEE ] del grupo de
parametros 2 se ajusta a 00 seg. [00 5].

© Modo pre-ajuste salida
[Grupo PA 2: olitE]

Modo

Operacién

H:Histéresis

Operacion salida
AN

H5EE
L5EE

\i

Sin salida

Si es igual o menor que el valor de
ajuste bajo. La salida LO estara en ON
Si es mayor que el valor de ajuste
bajo la salida GO estara en ON.

Si es igual o mayor que el valor de
ajuste alto. La salida HI estara en ON.
Si es igual o menor a que el valor de
ajuste alto la salida GO estara en ON.

Si es igual o menor que el valor de
ajuste bajo e igual o mayor que el valor
de ajuste alto la salida estara en ON.
Si es mayor que el valor de ajuste bajo
y menor que el valor de ajuste alto,

la salida GO estara en ON.

Si es igual o mayor que el ajuste bajo
e igual o mayor que el ajusta alto la
salida estara en ON. Si es menor que el
ajuste bajo y que el valor da ajuste alto la
salida GO estara en ON.

Si es igual o menor que el valor de

de ajuste bajo, la salida LO estara en
ON. Si es igual o menor que el valor de
ajuste alto, la salida HI estara en ON.
Si es mayor que el valor de ajuste bajo
y el valor de ajuste alto la salida GO
estara en ON.

Esta operacion es la misma que L.St.
Pero no opera al valor de ajuste inicial
bajo, funcionara al siguiente valor de
ajuste bajo. Si este es mayor ue el
valoor’\(‘ie ajuste bajo, la salida GO estara
en ON.

GO

Lo A

Hi -
GO NN |

LHSE

HH.SE

X"H" significa histéresis y se puede ajustar de 1 a 99 en el
modo "H45" en el grupo de parametro 2 entre las opciones
de salida de la tabla comparativa de arriba.

X HS5EE se muestra de acuerdo al ajuste del modo de opera-
cion de salida, no se muestra cuando el usuario ajusta
"oFF", HSEE/LSE.

X Solo el ajuste L.5t se encuentra disponible en los modelos
MT4Y-0-43 and MT4Y-0-44.

Avutonics

®Salida comunicacion RS485
Es posible ajustar direcciones en (01~99)
Es posible transmitir seleccionando la velocidad de

comunicacion (nimero de sefales transmitida por 1 seg.)
de transmision serie.

(seleccionable 1200, 2400, 4800, 9600bps)
®Salida serial de baja velocidad
Proporciona en salida el valor del display con baja frecuencia (50Hz).
®Salida de corriente (4-20mACC)
Proporciona salida de 4-20mACC a través de una escala de
limite alto/bajo. (Resolucion:12000 divisiones)

®Salida BCD

Proporciona salida de valor del display como cédigo BCD.
XSolo se puede seleccionar una salida auxiliar.

(No se permite mas de una salida auxiliar).

© Gréfica de tiempo para salida BCD y salida

serial de baja velocidad.
e Salida BCD (légica negativa)
t

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

(©)

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)

t b to t: 7.8ms go?troladozes
a W ) | {ta 05ms le temperatura
s tw: 5ms
Sefial digital th: 2 3ms 0
Controladores
de potencia
Dato de entrada Dato o
Contadores
‘ 31.2ms -
[ [
_ D3 '(rz:nporizadores
b D2 .
igito |_| q
! b1 para panel
L DO "
~ATH | L H L [ H Vedidores de
pulsos
B H L L H H ™
Unidades
de displ
Daos| C __L H H H H e
D H H H H H %cf)a)ntroladores
e
L dot H H L H H )
Display L‘ 3 E " :ﬁ;l‘:tsagﬁm
e Salida serial de baja velocidad (l6gica negativa) @ -
Frecuencia de reloj 50Hz tw t: 20ms Contrsiadores
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Caracteristicas principales MTAN/MT4Y/MT4W

]Salida de comunicaciones
El protocolo es cambiado al tipo MODBUS.

Olnterface

Estandar EIA RS485
. . 32(es posible ajustar
Numero de conexiones direcciones 01~99)
Método de comunicacién 2 conductores half duplex
Método de sincronia Asincrono
Distancia de comunicacién Max. 800m
Velocidad de comunicacién | 1200, 2400, 4800, 9600bps
Bit de inicio 1bit (fijo)
Bit de paro 1bit (fijo)
Bit de paridad No
Bit de datos 8bit(fijo)
Protocolo MODBUS RTU
©Aplicacion de la organizacion del sistema
Tierra
V(12-24VCC)
Resistencias
RS232C RS485

RD-RD |d B() | MT4

TxD-TxD 1

Sad | A | #92

At BG) |[A) B A B()
MT4 MT4 MT4
#01 #02 || #31

Cable RS232C
< BC

A

conversion de RS232C a RS485
*Use el conductor de comunicacion adecuado para
RS485.
©O0rganizacion del control de comunicacion
1. La organizaciéon de comunicacién en el MT4 es
a través de MODBUS RTU. (PI-MBUS-300-REV.J)
2. Después de 0.5seg de aplicar alimentacion en el
sistema de orden superior se iniciara la comunicacion.
3. La comunicacion inicial comenzara en el sistema de alto
orden. Cuando un comando salga del sistema, el MT4

respondera.
I of® 1) o
o[y g
g| |&|s g |8
5 gg 5 E
[} - [}
HEEES HEEES
Superior |[2|8 3] &[T, o|8(8[2|5
P SIE|B|E|Q S|E|IB|E|Q
Q0|3 |x Olo|lE|®|X
olola|z|o olola|o|o
T ) = )
1 1 1 o 1
- ' 9] '
1 1 1 -5 1
. , °lo ,
MT4 : EEIEE :
. i Sl &2~ ,
o ' S|E|E|o '
[ ' Slo|d|x '
v ! olo|o|o !
1 1 Ll 1 1 !
A 't B ' C
! — -

X AD Min. 0.5seg. después de aplicar la alimentacion

4800bps : dentro de 20.8ms
2400bps : dentro de 41.6ms

9600bps : dentro de 10.4ms
1200bps : dentro de 83.3ms

4800bps : dentro de 8.4ms
2400bps : dentro de 16.7ms

9600bps : dentro de 4.2ms
co E
1200bps : dentro de 33.4ms

©Comando y bloque de comunicacion
Formato de solicitud y respuesta

®Solicitud
|C<’>digo direccion |Comando |Direccic’)n inicio| Numero de datos| CRC16 |
® @

® @
| Rango de calculo de CRC16

| ®

(1M Cadigo de direccion: con este cddigo el sistema de orden
superior puede identificar al MT4, ajustandolo dentro del rango

01H-63H.
(@Comando: Comando de lectura para un registro de entrada.

(3 Direccion de inicio: la direccion de inicio del registro de entrada a
leer (direccién de inicio), se pueden seleccionar el ajuste de
0000 a 0003.

@Numero de datos: el nimero de datos de 16 bits desde la
direccién de inicio (No. de puntos)

(5CRC16 : es el Check Sum que verifica la estructura entera
para una transmision/recepcion, y detectar errores entre la
transmision y la recepcién.

®Respueda

Posicion | Valor | Valor
PV | del punto| pico | pico
decimal | alto | bajo
0] @ ® @ ® ® o ®

Rango de calculo de CRC16

Codigode| Comando | Numero

direccion (de respuesta| de dato CRC16

(MNumero de unidad: identifica al MT4, y el nimero
esta disponible desde 01H-63H.

(@Comando de respuesta :
Respuesta de un comando de lectura de un registro de
entrada.
(Vea la tabla de mapeo Modbus)

(3Cantidad de datos: numero de datos de 8 bits en un
cédigo de inicio (No. de puntos)

(®PV : datos de 16 bits, valor de medicion y muestreo de
la serie MT4.
El dato del punto decimal no se incluye en la transmision
de PV.

(®Posicién del punto decimal: se ajusta en el modo d.a.t.
en parametro 1.

(eValor de pico alto (Hi Peak value) : max. valor de
muestreo de PV.

(7)Valor de pico bajo (Lo Peak value) : min. valor de
muestreo de PV.

(®CRC16 : Check Sum que verifica el bloque entero.

OAplicacion del comando de comunicacion

En caso de que el valor de muestreo del medidor para
panel sea 220.3V, el punto decimal es 0.0, el valor de
pico alto es 220.4 vy el valor de pico bajo es 0000.

®Solicitud
Corgaendo Direccién inicio|Numero de datosg CRC16
direceion | ™% Ao | Bajo | Alto | Bajo | Alto | Bajo
01 04 00 00 00 04 CRC16
®Respuesta
9c|le® Valor  |Posicion | . . .
%;g g %|Cantidad | redido dot Pico alto | Pico bajo| CRC16
o =
£ §|E a|de datos - - . . :
8;5 R Alto [Bajol|Alto [Bajo|Alto (Bajo|Alto [BajoAlto |Bajo
01 | 04 08 08 [9B [ 00 |01 |08 |9C |00 |00 | CRC16
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Caracteristicas principales MTAN/MT4Y/MT4W

®Procesamiento de error (esclavo—~>maestro) ©Tabla CRC16 ®
1. Comando no admisible ®Tabla de byte mas significante e os
Namero |Comando Codigo oj1)2]3|4 5|67 |8]9|A|B|CID|E|F
unidad |respuesta |excepcion CRC16 0 {0x00{0xC1{0x81|0x40|0x01 [0xCO|0x80 |0x4 1 |0x01 [0xC0 |0x80 |0x4 1 [0x00 |0xC1|0x81{0x40| | (B)
01 81 01 81 ‘ 90 1 |0x01|0xC0|0x80|0x41[0x00 |0xC1|0x81|0x40|0x00|0xC1[0x81 |0x40 |0x01 [0xCO|0x80 | 0x40 d_e .
— - — - 2 |0x01[0xCO|0x80 0w [0x00[0xC1 |08 10x40|0x00]0xC1]0x81 [0x40]0x01 [oxCo|oxB [oxat| | 2™ OPteR
xAJUSte el bit mas alrto_ recibido y en\_lllarlo al comando 3 [0x00|0xC1[0x81[0x40|0x01 [0xC0|0x80 |0x41|0x01|0xC0|0x80 [0x41[0x00{0xC1|0x81 [0x40 (©)
de respuesta y al codigo de excepcién 01. 4 |0x01{0xC0(0x80|0x41 [0x00|0xC1|0x81|0x40|0x00 [0xC1{0x81 [0x40|0x01 [0xCO |0x80 |0x4 1 :fegsf;izg:s
2. Un codigo de inicio de datos solicitados es 5 [0x00{0xC1|0x81|0x40|0x01{0xC0|0x80|0x41|0x01/0xC0|0x80 [0x410X00 0xC 1(0x81 [0x40
incompatible con el codigo de transmision. 6 [0x00joxC10x81]0x40]0x01 0xcoox80|0x41|0x01]0xCo|0x80 [ox41]0x00[oxC1[0xs [oxao| | (5
Numero | Comando Codigo 7 |0x01(0xC0|0x80 [0x41|0x00 [0xC1(0x81 [0x40 [0x00|0xC 1 {0x86 |0x40 [0x01 |0xCO|0x80 [0x4 1 gz’:m.s.
unidad respuesta excepcion CRC16 8 {0x01{0xC0|0x80 [0x41 [0x00 [0xC1{0x81|0x40|0x00 |0xC1|0x81 |0x40 |0x01 [0xCO|0x80 | Ox41
01 81 02 81 90 9 |0x00|0xC1[0x810x40{0x01 [0xCO|0x80 |0x41|0x01 |0xCO|0x80 [0x41|0x00|0xC1|0x81 [0x40 (E)
e - -~ - A |0x00(0xC1(0x81|0x40 | 0x01 [0xC0|0x80|0x41[0x01 [0xCO|0x80 [0x41|0x00 [0xC1|0x81 [ 0x40 Sensores
XAjuste el bit mas alto recibido y enviarlo al comando - - de presién
290 . . B [0x01[0xC0|0x80|0x41{0x00 [0xC1|0x81|0x40 [0x00 [0xC1|0x81|0x40 | 0x01]|0xCO |0x80 [0x41
de respuesta y el cddigo de excepcion 02.
C [0x00 [0xC1|0x81[0x40|0x01 |0xC0|0x80|0x41|0x01 [0xCO|0x80 |0x41|0x00|0xC1|0x81 [0x40 (F)
3. El nimero de datos solicitados es mayor que los D |0x010xCo]0x80[0x41{0x00|0xC 1]0x81 [0xe0|0x00 oxC1 [ox8 1 fox4o [oxo1]oxco|oxso|oxat| | Enceders
transmisibles E [0x01]oxcolox80[ox41]ox00|oxc1|oxe1 [ox4o|ox00oxc1]oxe1 |oxao |ox01 foxco|oxso [oxat
] Adi F |0x00|0xC1[0x81|0x40 [0x01|0xC0|0x80 [0x41|0x01]|0xC0O|0x80 [0x41|0x00 [0xC1|0x81|0x40 ©
Numero | Comando Cadigo CRC16 Conectares!
unidad respuesta | excepcion ®Tabla de byte menos significante Cajn ds disrbucion]
Sockets
01 81 03 _ | — o|1]|2|3|4|s5|6|7|8|9o|Aa|B|[c|D|E|F
X Ajuste el bit mas alto recibido y enviarlo al comando 0 |0x00|0xC0JoxC1]0x01/0xC3|0x03 | 0402 [0xC2|0xC60x06 |0x07 [0xC7| 0x05 |0xC5|0xCA|0x04] | #)
de respuesta y e| C(')dlgo de eXCepCién 03 1 |0xCC|0x0C|0x0D|0xCD|0xO0F [0xCF 0xCE|0x0E|0x0A|0xCAOXCB|0x0B [0xC9[0x09|0x08 [0xC8| de temperatura
2 |0xD8|0x18 [0x19 [0xD9|0x 1B 0xDB|0xDA|0x1A|0x1E [0xDE|0XDF [0x1F [0xDD| 0x1D [0x1C [0xDC|
©Tab|a de mapeo _MOdbus 3 |0x14|0xD4 [0xD5|0x15 [0xD7|0x17 |0x16 [0xD6|0xD2|0x12 |0x13 [0xD3|0x11 [0xD1|0xD0|0x10 g)SR )
s
.LeCtura de IOS regIStros de entrada 4 |0xF0[0x30|0x31|0xF1|0x33 |0xF3|0xF2| 0x32|0x36 |0xF6 [0xF7|0x37 |0xF5| 0x35 |0x34 |0xF4 Ccntroladlcres
Direccion|Coman-| . ion Comentario 5 |0xBC{0xFCJoxFD|0x3D | OxFF |0x3F [0x3E |0xFE|oxFA|0x3A|0x3B [0xFB |0x39 |oxFo |oxFa 038 | |
inicio_ |do — 6 |0x28 [0xE8|0xE9|0x29 [0XEB |0x2B [0x2A|0XEA|OXEE|0x2E [0x2F [0xEF|0x2D|0XED|OXEC|0x2C]| W)
Valor de proceso l—;arr:;z;z:gg de datos para errores 7 |oxE4|ox24 ox25 [0xE5 0x27 [0xE7 |0xE6 | 0x26 | 0x22|0xE2]0xEs|0x23|0xE 1|0x21 [ox20oxgo| | Contaderes
'Eﬁlandar: N «Estandar : 8 |0xA0|0x60(0x61|0xA1]0x63 [0xA3(0xA2|0x62| 0x66 [0xA6 [0xA7 | 0X67 [0xA5| 0x65 [0x64 |0xA4
el I:aSrAZn;IﬁO;’S;aeI Transmitir "9999" si se muestra 9 |0x6C|0XAC|0XAD|0x6D [0XAF [0x6F | OX6E [OXAE|0xAA|0x6A [0X6B |0XAB|0x69|0xA9 |0xA8(0x68 (K)
rango del display | HHHH" Transmitir *-1999" si se A [0x78 |oxB8|0xB90x75|0xB8 [0x780x7A|0xBA0xBE|0x7E |0x7F [oxBF |ox7DpxBDlxBC0x7C| | Temperizadores
30001 . . muestra”LLLL". B [0xB4|0x74|0x75|0xB5|0x77 |0xB7 |0xB6| 0x76 |0x72 [0xB2 0xB3|0x73 [0xB1|0x71| 0x70 |0xBO|
04 |*Escala: “Escala :

(0000) Posibilidad de Transmitir el valor de ajuste de C |0#50 0x90 |ox91]0x51|0x93 |ox530x52|0x92 | 0x960x56 |0x57 | 0x07 | 0x55 | 0x95 [0x04 |oxc | HEINNNN
transmitir defde' H-SCyL-SC. D |0x9C|0x5C |0x5D|0x9D| 0x5F |0x9F [0X9E |0x5E |0x5A 0x9A [0x9B [0x5B [0x99 | 0x59|0x58|0x98 para panel
12&2 :dgeglgg % del Transmitir "9999". si se muestra E |0x88|0x48 |0x49 |0x89 [0x4B | 0x8B [0x8A |0x4A|0x4E|0x8E [0x8F |0x4F [0x8D|0x4D 0x4C [0x8C
display S?_SZHmU-IS—I'Sat:aSTC;t[Lﬂ 999 F |0x44|0x84 [0x85 | 0x45 [0x87 [0x47 |0x46 |0x86 | 0x82|0x42 [0x43 [0x83 | 0x41 [0x81|0x80|0x40 '(rlzllémetrosl

| . Medidores de
Transmitir el valor de ajuste de EPrecauciones de uso pulsos
posicién del punto decimal del " = A .
modo dot de PA-1 1. No esta permitido modificar parametros (velocidad M rades
30002 'EostoégdafoggonO—)OOOSHy baudios, direccion, etc) relativos a la comunicacion de display
. 00> . . .

(©oo1) | %4 Vﬁ'C;f C:je aJUStF de | 0= 0001H. 0= 0000H del MT4 mientras se esta en linea con sistemas

unto decima : ’ ’ . s 0)
P *Escala 0.000 = 0103H, superiores tal como PC, y PLC etc. (se producira un Controladores
de sensores
0.00 > 0102H, error)
0.0 >0101H, 0—> 0100H, . s i .
— — 2. Primero haga la modificacion de los parametros de | @

30003 . Transmitir el valor de maximo . T, , Fuentes de

(0002) | 04 |Valorpicoalto medido comunicacion del MT4 y después los de orden | alimentacion

30004 04 | Valor pico bajo Transmitir el valor minimo superior del sistema.

(0003) medido 3. No se permite ajustar comunicaciones traslapadas en | .. .

®Lectura del estado de las salidas la misma linea de comunicaciones. gggnsi@gmdm
Direccién Comane (Se producira un error) S —
L T isio j (R)
inicio |do ransmision Comentario 4. Use un par de conductores trenzados para Pantalas
. Vs graficas
Estatus de salida comunicacion RS485. HMI/ PLC

10001 | 8;:2::::: é‘; Transmite "1" si la salida 5. la longitud total de comunicacion es de 800m y hasta [

0000 DO esta en ON y "0" para OFF. 32 equipos se pueden conectar. Sensores
*04h:salida Hi . L, de vision
+05h:salida Lo/Hi 6. Cuando conecte el cable de comunicacion entre el

. . . .. MT4 y el sistema de orden superior la resistencia |(™M
OAjuste de la velocidad de comunicacion y Sup Dispositivos
. . . L terminal (100 a 200Q)debera instalarse entre ambas | de redes
Es posible ajustar la velocidad de comunicacion en el lineas de comunicacién de campo
modo BPS de PA 2. El valor de fabrica es 9600bps. . ) .
7. El ajuste de conceptos de parametros de w
OAjuste de la direccion de comunicacion comunicacién es como se ve abajo. Software
(rango de ajuste 01 a 99) (Dbit de inicio: 1bit (fijo)
Es posible ajustar la velocidad de comunicacion en el (@bit de paro: 1bit (fijo)
modo AdrS de PA 2. El valor de fabrica es 01. (3bit de paridad: no (fijo)
Es posible ajustar la direcciéon de comunicacion hasta 99 (@bit de datos 8bit (fijo)
pero solo 32 se conectan al sistema de orden superior. (Bvelocidad baudios: 9600, 4800, 2400 (ajustable)

(®direccioén : 01 a 99 (ajustable)
]
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