
 

Estatus

LED indicador
Encendido inicia(※1) Salida de

control Auto tuning (※2)

PWR (※3) Verde Verde Verde
CH1 2400bps - Parpadeo ON-ROJO Parpadeo
CH2 4800bps - Parpadeo ON-ROJO Parpadeo
CH3 9600bps - Parpadeo ON-ROJO Parpadeo
CH4 19200bps - Parpadeo ON-ROJO Parpadeo

38400bps - Parpadeo - -
- - -

M A N U A L   

Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

Controlador de temperatura modular multicanal 
SERIE TM4 

1. En caso de usar esta unidad con maquinaria (Nuclear, equipo médico, vehículos, trenes, aviones, aparatos de 
    combustión, de diversión o dispositivos de seguridad, etc.) es necesario instalar equipos libres de fallas o si lo 
    requiere contáctenos.
    Si no, podrá haber peligro de daños serios, fuego o pérdida de propiedad.
2. Instale la unidad en un panel.
    Puede causar una descarga eléctrica.
3. No conecte, inspeccione o repare el equipo encendido.
    Puede causar una descarga eléctrica.
4. Asegúrese de que tipo es la fuente de alimentación y la polaridad de los terminales al conectar los cables.
    Podría causar un incendio.
5. No desarme o modi que esta unidad. Por favor contáctenos si así lo requiere.
    Puede causar un choque eléctrico o provocar un incendio.

1. Esta unidad no se debe de usar en exteriores.
    Puede acortar el ciclo de vida del producto o un choque eléctrico.
2. Para las conexiones de cable terminales de salida de relevador, utilice AWG N º 20 (0.50mm2).
    Podría provocar un incendio.
3. Observe las especificaciones nominales.
    Se puede acortar el ciclo de vida del producto y provocar un incendio.
4. No usar más allá de la alimentación especificada del contacto de relevador.
    Puede causar una falla de aislamiento, fusión de contactos, falla de contactos, rotura de relevador e incendio, etc.
5. Al limpiar la unidad, no utilice agua o un detergente a base de aceite y utilice toallas secas.
    Podría causar una descarga eléctrica o un incendio.
6. No use esta unidad en el lugar donde hay gas in amable o explosivo, humedad, rayos directos de luz, calor 
    radiante, vibración e impacto, etc.
    Puede provocar un incendio o una explosión.
7. No permita la entrada de polvo o desechos sólidos dentro de la unidad.
    Puede provocar un incendio o mal funcionamiento.
8. Por favor verique la polaridad del sensor de temperatura antes de hacer conexiones.
    Puede causar un incendio o una explosión.
9. Con el fin de instalar las unidades con aislamiento reforzado, use la unidad de suministro de alimentación
    que garantizan un nivel de aislamiento reforzado.

※1: En el caso de los termopares K,T,N,J,E  -100 ℃ por debajo y L,U, PlatinelⅡ, es ±2℃±1Dígito Máx.
        En caso de termopares B, la precisión indicada no sepuede garantizar bajo 40
        En caso de los termopares R,S 200℃ por debajo y los termopares C, G, es 3℃±1Dígito Máx. 
※2: Aplicada cuando se utiliza fuera de rango 23 ± 5℃. 
※3: " "  La marca indica que el equipo es protegido mediante doble aislante o aislamiento reforzado.

※①Remover la cubierta del conector lateral en los módulos básicos y los
        módulos de expansión. 
    ②Inserte los conectores de conexión del módulo de expansión.
    ③Conectar un módulo de expansión sin dejar espacio.
    ④Fije el interruptor LOCK empujándolo en la dirección LOCK.
    ⑤Montar la cubierta del conector lateral en cada lado.
※Hasta 30 módulos de expansión se pueden conectar a un módulo básico.
    Use un sistema de alimentación adecuado a las especificaciones de la 
    entrada de alimentación y la capacidad total. 
    [Se requiere de una máxima alimentación(155W=31 módulos X 5W) 
    al conectar 31 unidades].     

※1: C(TT)- Same as existing W5(TT)     
※2: G(TT)- Same as existing W(TT)
※ Default: K(CA).H 

Serie
Serie TM4 
TM4-N2RB TM4-N2RE TM4-N2SB TM4-N2SE

Canal 4 canales (Cada canal de aislamiento - Rigidez dieléctrica: 1,000 VCA)
Alimentación 24VCC
Rango de voltaje disponible 90 ~ 110% de voltaje nominal
Consumo de alimentación Max. 5W(Carga máxima) 
Tipo de indicación Sin indicación, ajuste de parámetros sin indicación y monitoreo mediante dispositivos externos (PC y PLC) 

Tipo de
entrada

RTD DPt100Ω, JPt100Ω 3 cables (Línea de resistencia disponible : Máx.5Ω)
Termopares K, J, E, T, L, N, U, R, S, B, C, G, PLII (13 tipos)

Precisión
Indicada

RTD
(Uno mayor que PV ±0.5% ó ±1℃) ±1 Dígito Máx.Termopares

(※1)
Influencia de
Temperatura
(※2)

RTD Uno mayor que PV ±0.5% ó ±2℃) ±1 Dígito Máx.
(En caso de la entrada de termpopares, es ±5℃ a  -100℃ )
Termopares  L,U,C,G,R,S,B : ( Uno mayor que PV ±0.5% ó ±5℃) ±1 Dígito Máx.Termopares

Salida de
control

Relevador 250VCA 3A 1a -
SSR - 12VCC ±3V 30mA Máx.

Salida de comunicación Salida de comunicación RS485 (Modbus RTU)

Tipo de
control

Calefacción, refrigeración
Modo de control ON/OFF , P, PI, PD, PID

Calefacción y refrigeración
Histéresis Termopares/RTD : 1 ~ 100℃/℉(0.1 ~ 100℃/℉) variable
Banda proporcional(P) 0.1 ~ 999.9℃
Tiempo integral(I) 0 ~ 9,999 seg.
Tiempo derivativo(D) 0 ~ 9,999 seg.
Periodo de control(T) 0.1 ~ 120.0 seg.(Sólo Relevador y salida SSR)
Valor de reinicio manual 0.0 ~ 100.0%
Periodo de muestreo 100ms(4 canales de muestreo simultáneo)
Rigidez dieléctrica 1, 000VCA 50/60Hz por 1 min. (entre la terminal de alimentación y la terminal de entrada)
Resistencia de vibración Amplitud de 0.75mm a una frecuencia de 5~55Hz(por 1 min.) en cada una de las direcciones  X, Y, Z por 2 horas
Ciclo de 
vida del 
Relé

Mecánico Min. 10,000,000 veces
Eléctrico Min. 100,000 veces (250 VCA 3A carga de resistencia)

Resistencia de aislamiento 100M Ω(500VCC megger)
Resistencia al ruido Forma cuadrada de ruido por simulador (ancho de pulso 1 ㎲) ±0.5kV

Ambiente
Temperatura ambiente -10 ∼ 50℃, almacenamiento: -20 ∼ 60℃(Sin congelación)
Humedad de ambiente 35 ~ 85%RH

Accesorios
Conector de expansión paralela
Conector de Alimentación
/Comunicación - Conector de Alimentación

/Comunicación -

Tipo de aislamiento(※3)
Certicación
Peso Aprox. 174g Aprox. 166g Aprox. 160g Aprox. 152g

2. CH1, CH2 terminal de entrada del sensor.                         3. CH3, CH4 terminal de entrada del sensor.
4. OUT3, OUT4 (salida de control).                                        5. OUT1, OUT2 (salida de control).
6. Interruptor de ajuste de la dirección de comunicación : Establecer una dirección de comunicación.
7. Puerto cargador de PC (puerto A): En caso de ajuste de parámetros PC, utilice un cargador dedicado 
    (SCM-US, que se vende por separado).
8. Interruptor de cambio de grupo de dirección de comunicación : Ajuste de grupo de dirección de comunicación.
9. Fuente de alimentación / conector de comunicaciones (PortB): Sólo Módulo básico.  
10. Cubierta final : Remover al conectar cada módulo.
11. Rail Lock: Se utiliza para la fijación de las unidades para carril DIN o en la pared.
12. Interruptor de bloqueo: Se utiliza para la jación de cada módulo al conectar unidades modulares. 
      (arriba / abajo lado).

※1: En caso del encendido inicial, la velocidad de comunicación 
        predeterminada parpadeará por 5 seg (ciclo de 1seg.).      
※2: Cada LED CH□  parpadeará durante el auto tuning (ciclo de 1seg.).
※3: El LED PWR parpadeará mientras hay comunicación con unidades 
        externas (ciclo de 1seg.). 

Tipo de entrada No. Punto Decimal Display Rango de entrada(℃) Rango de entrada(℉)

Termopares

K(CA)
0 1 K(CA).H -200 ~ 1350 -328 ~ 2462

1 0.1 K(CA).L -200.0 ~ 1350.0 -328.0 ~ 2462.0

J(IC)
2 1 J(IC).H -200 ~ 800 -328 ~ 1472

3 0.1 J(IC).L -200.0 ~ 800.0 -328.0 ~ 1472.0

E(CR)
4 1 E(CR).H -200 ~ 800 -328.0 ~ 1472

5 0..1 E(CR).L -200.0 ~ 800.0 -328.0 ~1472.0

T(CC)
6 1 T(CC).H -200 ~ 400 -328 ~ 752

7 0.1 T(CC).L -200.0 ~ 400.0 -328.0 ~ 752.0

B(PR) 8 1 B(PR) 0 ~ 1800 32 ~ 3272

R(PR) 9 1 R(PR) 0 ~ 1750 32 ~ 3182

S(PR) 10 1 S(PR) 0 ~ 1750 32 ~ 3182

N(NN) 11 1 N(NN) -200 ~ 1300 -328 ~ 2372

C(TT)(※1) 12 1 C(TT) 0 ~ 2300 32 ~ 4172

G(TT)(※2) 13 1 G(TT) 0 ~ 2300 32 ~ 4172

L(IC)
14 1 L(IC).H -200 ~ 900 -328 ~ 1652

15 0.1 L(IC).L -200.0 ~ 900.0 -328.0 ~ 1652.0

U(CC)
16 1 U(CC).H -200 ~ 400 -328 ~ 752

17 0.1 U(CC).L -200.0 ~ 400.0 -328.0 ~ 752.0

Platinel II 18 1 PLII 0 ~ 1400 32 ~ 2552

RTD

Estándar
JIS

JPt 100Ω 19 1 JPt100.H -200 ~ 600 -328 ~ 1112

JPt 100Ω 20 0.1 JPt100.L -200.0 ~ 600.0 -328.0 ~ 1112.0

Estándar
DIN

DPt 100Ω 21 1 DPt100.H -200 ~ 600 -328 ~ 1112

DPt 100Ω 22 0.1 DPt100.L -200.0 ~ 600.0 -328.0 ~ 1112.0

Error de sensor de entrada abierto Rango de sobre temperatura
PWR LED ENCENDIDO ROJO
CH1 LED Parpadeo ROJO (por 0.5 seg.)
CH2 LED Parpadeo ROJO (por 0.5 seg.)
CH3 LED Parpadeo ROJO (por 0.5 seg.)
CH4 LED Parpadeo ROJO (por 0.5 seg.)
Salida de comunicación (decimal) Salida '31000' '30000 (límite superior)' salida, '-30000 (límite inferior)' salida
Programa dedicado Indicación 'OPEN' 'HHHH (límite superior)' indicación , 'LLLL (límite inferior)' indicación

※ Asegúrese de comprar juntos el módulo de expansión y el módulo básico, ya que la alimentación y las terminales de 
     comunicación se proveen sólo con los módulos básicos.
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※Las especificaciones mencionadas están sujetas a cambios sin previo aviso.

 Como especificarlo
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 Instalación

 Connection

  Tipo de entrada del sensor y rango de temperatura

 Indicación de error

 Descripción de las partes

EP-ES-03-0230D

Tipo Módulo

Salida de control

Alimentación
E/S Aux.

Canal
Ítem

N 24 R B

2 24VDC
N Ninguno(※No E/S Aux.)
4 4 Canales

TM Controlador de temperatura modular multicanal

B Módulo Básico (※alimentación / terminal de comunicación)
E Módulo de expansión (※Sin alimentación/ terminal de comunicación)
R Relevador
S Current or SSR output Selectable(Default:Current Output)

TM

11
0

10
0

32
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84.8

Conector de 
salida de
control

Conector de
Alimentación
/Comunicación
(Puerto B)

Conector
de entrada 

para 
ensores

1. Conexión de conector

3. Instalación usando tornillos

●TM4-N2

4.  Instalación de riel DIN
4.1 Método de instalación 4.2 Método para remover

① Empuje cada interruptor de bloqueo de riel arriba y abajo.

①Poner el borde superior del tope del riel en la orilla Riel DIN.
②Oprimirl cuerpo del módulo para meterlo.

② Inserte los tornillo para fijar. 
     (El torque para apretar es de 0.5N·m ~ 0.9N·m.)

① Presionar el cuerpo del módulo.
② Empujar el cuerpo del módulo hacia adelante.

※Terminales sombreados sólo están disponibles para los modelos TM4-N2□b.

Instalación Vertical Instalación Horizontal

※Asegúrese de instalar el aparato     
    verticalmente en el suelo.

Uso de placa final(Se vende por separado, no 
disponible en Autonics), fijar rmemente para unir 
todos los módulos.

※TM4-N2 B

TM4-N2 B TM4-N2 E TM4-N2 E

2. Conexión de múltiples módulos
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http://www.autonics.com

Tu apoyo to tal en automatización industrial

■ MATRIZ :
   41-5, Yongdang-dong, Yangsan-si, Gyeongnam, 626-847, Korea
■ OFICIN A DE VEN  TAS :
   Bldg. 402 3rd Fl., Bucheon Techno Park, 193,Yakdae-dong,
   Wonmi-gu, Bucheon-si, Gyeonggi-do, 420-734, Korea
   TEL : 82-32-610-2730 / FAX : 82-32-329-0728
■ E-mail : sales@autonics.com

Para propuest as de mejora y desarrollo en los
productos contáctenos en : product@autonics.com

■ Sensores de proximidad                          
■ Controladores de temperatura
■ Sensores fotoeléctricos                           
■ Sensores de área                                    
■ Sensores de bra óptica                           
■ Marcador láser (CO 2, Nd: YAG)
■ Sensores para puertas                            
■ Pantallas HMI
■ Sensores de presión                               
■ Medidores de pulsos/tacómetros
■ Cont adores
■ Temporizadores
■ Encoders rotativos
■ Motores a pasos/drivers/controladores de movimiento
■ Transductores de humedad/temperatura

 Ajuste de comunicación

  Diagnóstico de falla simple

 User Manual

 Precauciones de uso

 Productos princi pales

Una función para el ajuste de parámetros externos y monitoreo con PC ó PLC.
●Interfaz

●Con guración de la dirección de comunicación

●Indicación de velocidad de comunicación
· La velocidad de comunicación actual 
  parpadea al inicio del encendido por
  5 segundos (1 segundo ciclo).

※Se  permite  un  módulo  de  comunicación
    para el puerto A. La velocidad de 
    comunicación está  fijada a 9600bps.
※Se permite la comunicación múltiple para 
    Puerto B. Es necesario para restablecer la 
    alimentación del controlador (Power OFF → 
    Power ON) después de cambiar la velocidad 
    de comunicación.
※Monitoreo simultáneo no puede hacerse por 
los puertos A y B ya que el puerto A es para la 
con guración de el parámetro solamente.※El ajuste de direcciones superpuestas no se permite en la 

   misma línea de comunicación.
  Cables de par trenzado (para la comunicación RS485) deben utilizarse para cable de comunicación.

1. Cuando el LED parpadea cada 0,5 segundos o cuando el mensaje de error se indica en unidades externas.
• UItrepresenta el sensor de entrada de error abierto. Corte la alimentación del regulador y compruebe la conexión de 
  entrada del sensor. Si el sensor está conectado correctamente, desconecte la línea de sensor del controlador y acorte la 
  terminal de entrada (+) / ( - ). A continuación, asegúrese de que se mencione la temperatura interior actual. 
  Si la temperatura interior actual se indica correctamente, indica que no hay errores detectados. Si la unidad externa 
  muestra "HHHH" o  "LLLL", por favor póngase en contacto con nuestro centro de A / S.
  (La comprobación de temperatura interior actual está disponible sólo si se selecciona el tipo de termopar.)
• Asegúrese de que los sensores de entrada adecuados sean seleccionados.

2.  Cuando no se utiliza ninguna salida
• Compruebe el indicador LED de salida en la parte delantera. En el caso salida indicando LED no funciona correctamente, 
  Por favor, compruebe cada ajuste de parámetros de nuevo. En caso de la salida que indica LED funciona correctamente, 
  desconecte la terminal de salida y marque el tipo de salida del controlador (contacto de relé, SSR, actual) otra vez.

3.  Cuando las unidades externas no reciban ninguna respuesta o error de datos
• Compruebe el convertidor de comunicación por primera vez. [RS-485 al convertidor serial (SCM-381, que se vende por 
   separado), convertidor de serie a USB (SCM-US, que se vende por separado)]
• No instale la unidad con líneas convertidor de comunicación y líneas de suministro de corriente alterna superpuestas.
• Utilice la fuente de alimentación separada (24 VCC) para el convertidor de comunicación si es posible.
• Fuerte ruido externo podría ser una posible causa de este síntoma. Por favor, póngase en contacto con nuestro centro de 
   A/S. Además, analizar la causa principal que desencadena el ruido fuerte y tomar medidas para prevenirlo. A pesar de que 
   esta unidad cumple con los estándares adecuados de resistencia de ruido, la inducción de ruido constante puede afectar el 
   circuito interno.

4. Cuando la comunicación no funciona correctamente
• Compruebe la fuente de alimentación y la conexión del convertidor.
• Compruebe la con guración de la comunicación.
• Revise las conexiones del cuerpo principal de las unidades exteriores.

●Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual de usuario y el cargador de programas de PC.
●Ajuste de función, método de control, grupo de parámetros y explicaciones de cargardor de programas para PC 
  disponibles. 

1. Utilice sólo alimentación CC.
2. Mantenga la temperatura ambiente -10˚C~ 50˚C
3. Para control más preciso, inicie control de temperatura de aprox. 20 minutos más tarde después de la conexión de sensores 
    de entrada y de suministro de energía.
4. En caso de que la precisión indique que no se ajusta a la especificaciones, revise primero el parámetro de entrada Bias.
5. Interruptor de alimentación o un interruptor automático debe estar instalado para su aplicación adecuada.
6. Asegúrese de que el interruptor principal o un interruptor de circuito sean instalados cerca de los operadores.
7. Este producto solo está permitido para aplicaciones de control de temperatura. No aplique esta unidad como medidor de 
    voltaje o de corriente.
8. Cuando se requiera una línea de extensión, por favor use la línea de compensación específica. Si no, ocurrirá una diferencia 
    de temperatura en la parte común entre termopares y líneas de extensión.
9. En caso de empleo de la RTD, la conexión de línea debe hacerse con 3 cables. Cuando se requiere una extensión de
    línea, utilice el mismo cable con el material, el grosor y longitud. Diferente resistencia de línea puede causar diferencia de 
    temperatura. 
10. Asegúrese de conexión de la línea de control debe estar separado de la línea de alta tensión o de la línea de suministro 
      de energía con el fin de evitar el ruido inducido. 
11. Si se requiere que la línea de alimentación deba estar conectada cerca de la línea de señal de entrada, utilice un filtro
      en la línea de alimentación del controlador y la línea de señal de entrada debe ser blindada.
12. Evitar la instalación de controladores adyacentes a las unidades generadoras de ruido de alta frecuencia incluyendo la 
      máquina de soldadura de alta frecuencia, máquina de coser de alta frecuencia, y los controladores de SCR de alta 
      capacidad y motores.
13. Evite utilizar la unidad cerca de la radio, televisión o máquinas inalámbricas que pueden causar interferencia de alta 
      frecuencia
14. Al cambiar sensores de entrada, apague el controlador primero. Conecte los sensores de entrada como se especifica y 
      el suministrd de la alimentación. A continuación, cambie y descargar los parámetros relacionados con el programa 
      cargador de PC.
15. Utilice (-) tornillos del conductor (2 mm) o utilizar tornillos de plástico conductor. Si no, podría causar daños en el producto.
16. Los cables de par trenzado deberán de usarse para el cable de comunicación. Conecte el núcleo ferroso a cada extremo 
      de cada línea, a fin de reducir el efecto del ruido externo.
17. Evite instalar la unidad con la superposición de línea de comunicación y la línea de alimentación de CA. 
18. Instale el equipo en un lugar ventilado. En caso de instalarlo en un lugar cerrado, por favor tome las medidas necesarias 
      para la ventilación.
19. Ambiente de instalación
     ① Se deberá de instalar en interiores.               ② Altitud Máx. 2,000m
     ③ Grados de contaminación 2                           ④ Categoría de instalación II
※Puede causar un mal funcionamiento si no se siguen las instrucciones anteriores.

· Establezca la dirección de comunicación utilizando SW1 y SW2.
  Rango de ajuste es 01 ~ 31. (※ En caso de ajuste 00, la comunicación no está disponible.)

SW1
SW2

  

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

              00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15

           16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 25 29 30 31

Aplicación estándar Conforme a EIA RS 485

No. Máx. conexiones 31 unidades(Ajuste de dirección
de comunicación : 01 ~ 31)

Tipo de comunicación Dos cables, Half Duplex
Método de sincronización Asíncronos
Distancia de comunicación Máx. 800m
Velocidad de comunicación (bps) 2400, 4800, 9600(predeterminado),19200, 38400
Tiempo de resp. de comunicación 5 ~ 99ms
Bit de inicio 1bit(fijo)
Bit de paro 1bit, 2bit(predeterminado)
Bit de paridad Ninguno (predeterminado), Impar, Par
Bit de datos 8bit(fijo)
Bit de datosProtocolo Modbus RTU

※ Predeterminado:
     SW1 : 1, SW2 : +0

+0
+16
+0
+16

■ Controladores de alimentación
■ Controladores de sensores
■ Medidores para panel
■ Unidades de display

※Por favor guarde y revise las instrucciones antes de usar esta unidad.

※Por favor siga las reglas de seguridad que se presentan a continuación:

 Precauciones de seguridad

Advertencia 

Advertencia   Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente.

Precaución  Puede causar una lesión si no se siguen correctamente las instrucciones.
※La siguiente es una explicación de los símbolos usados en la operación del manual
       Precaución: Puede haber peligro o causar una lesión bajo condiciones especiales.

Precaución
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