Cable de fibra optica

m] Difuso reflectivo (basado en papel

blanco sin brillo)

Distancia|Objeto |Radio de |Longitud

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(Tipo SUS, 45mm)

4 %2 2m o N -
3 d€== M6 120 @0.03 |R30 (Corte ibre) -40a70°C |FD-620-10

Tipo Apariencia Caracteristicas  |dedetecdon|minimo_|curvatura [del cable Temp eratura Modelo ®
. ambiente
(mm) promedio |(L) Sensores
§ fibra 6ptica
= [ VK] 40* @0.03 [R15 Im ~  |40a70°C |FD-310-05
— (Corte libre) ©
2 Sensores de
y area | Puert
? Cile M3 407 @0.03 |R15 (C"; e bre) -40a70°C |FD-320-05 creafiueras
. (D)
PR & — [V 40%? @0.03 |R15 2m 1 40a70°C |FD-420-05 3o prosimidad
- (Corte libre)
M3 (E)
R (Tipo SUS, 90mm) FDS32005 | |aemems,
e — M3
i R15 FDS2-320-05 ©
= Tipo SUS, 45mm y
3 (Tip N2 |zo00s sus [P la0a70°C Encoders
S M4 (Corte libre)
g R10) FDS-420-05
N = (Tipo SUS, 90mm) ©
Comem—— e
FDS2-420-05 i

Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

M6 0]
i R30 FDS-620-10 SSRs/
Tipo SUS, 90mm y
o ==} = Ni20  |goos |(sus oo lire)| 402 70°C Geponcn™
L |V|§ R10) FDS2-620-10
(Tipo SUS, 45mm) S
o
= \ %2 2m - o - -
g H ECii:== M6 120 @0.03  |R30 (Corte libre)| 40 @ 105°C ~ |FD-620-10H .
g | & N
= @
- [ —_— %2 2m o
% H ’ ——— |16 160 @0.03 [R50 (Corte libre) -40a150°C |FD-620-15H1 ©
Q MedidoresI
§ M4 D-420-20H2 -
2 (Tipo vidrio) _ 6D-420-20 ™
(14 100**  |{@0.03 [R50 2m -40 a 250°C [
M6 pulsos
(Tipo vidrio) GD-620-20H2 "
de ispiay
M3 FD-320-05R
3 X1 2m B o
Xq) 35 ®00125 R1 (COne |Ib|'e) 40 a 60 C (Coo)ntroladores
g M4 FD-420-05R de sensores
x
)
- 2m (F:)entes d_g
Mé 130% @0.04 |[R1 (Corte libre) -40a60°C |FD-620-10R alimentacion
:\nqtgtoresapesosl
Drivers /
: w3 FD-320-06B | | Soiisiders
@ _
5 x2 2m B o ®)
B 35 @0.0125 [R5 (Corte libre) 40 a 60°C ;f;ﬁﬂ'a'gs
LK}
o | ® =M FD-420-06B HmI/PLC
< ©)
% Sensores
) [ de vision
g | @ Cﬂj:‘==""__ M6 100%*  |@0.0125|R5 (20’2 e libre)| 40 @ 60°C [FD-620-138
LL | ()
b
% 1: La distancia de deteccion es estandar para la serie BF5. e
% 2: Distancia de deteccion estandar para el LED rojo de la serie BF4, aplica el 10% del LED rojo para cuando es el LED verde.
Aplica un 40% de la distancia de deteccién para BF3RX. w
X 3: El objeto minimo detectado es un valor que se mide en un material opaco, en un estado de salida estable, y la distancia de deteccion Software

es diferente con la distancia especificada 2.
X4: « Fibra optica flexible (multi-ntcleos): Un amplio nimero de nucleos ultra-finos se encuentran rodeados por revestimiento.
Facil de instalar en muchos lugares como el cambio de intensidad de radiacién al doblarse es pequefio.
« Fibra optica resistente al calor: Las unidades de fibra contienen un nimero mayor de fibras finas independientes, asegurando
un alto grado de flexibilidad. Se puede usar para partes en movimiento (manos robéticas) y no se puede romper con facilidad.
X La distancia de deteccion se puede acortar cerca del 20% del valor normal de acuerdo a la condicién del cable.
[El accesorio (FC-3) debera usarse para cortar el cable de fibra 6ptica).]
X Tipo vidrio para las series BF5, BF4.
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Cable de fibra éptica

m] Difuso reflectivo

Tipo Apariencia %3
s 2m
e x2 . - K -320-
o L =" = M3 40 20.03 |R15 (Corte libre) 40a70°C |FD-320-F
E| = - ]
s | ¥ |® c————=——==—|M3 60%? @0.03 |R30 (20”; e lbre) | 402 70°C  [FD-320-F1
g3
2 & A
= ﬂ":=ﬂ %2 2m _ o _620.
L] e = M6 120 20.03 |R30 (Free cut) 40a70°C |FD-620-F2
J— %2 2m o
g $ = |J3mm 40 30.03 |R15 (Corte libre) -40a70°C |FDC-320-05
"E J3mm R15 2m
I e — *2 - ° -320-
2 . — (Tipo SUS, 15mm) 40 @0.03 (gﬁ]g) (Corte libre) 40a70°C |FDCS-320-05
[
9;2@
c y
g5 e — " (3mm 35%2 @0.0125 |R5 2m - 140a60°C |FDC-320-06B
273 (Corte libre)
Q
o |X
el
£
=
o
Q.
2
I
2 @3mm
S : 30 @0.0125 |[R15 2m -40a60°C |FDCSN-320-05
a Vista lateral
i
L — ista superior < . . |-40 a 60° -210-
) = lvist i 35% @0.0125 [R1 (10”; rte libre) 40a60°C |FDFU-210-05R
Q o
g | 2 os Vista lateral 30 @0.0125 |R1 Im  |40a60°C |FDFN-210-05R
ot = (Corte libre)
g | 2
= o — ]
Vista plana 30% @0.0125 |R1 m-o -40a60°C |FDF-210-05R
(o] (Corte libre)
o [0]
%5 2 fi M6 120%"  |@0.04 |R1 im -40260°C |FDR-610-10R
28| 3 | @i : (Corte libre)
<g| I
8|8 Tipo de moldeo _ om
3§ | === |porinyeccion de |120**  |@0.03 |R30 (Corte libre) -40a70°C |FDP-320-10
[ T plastico
: basad ]
(] Convergente reflectivo e b
Distancia| Objeto |Radio de | Longitud Temperatura
g Apariencia Caracteristicas | dedeieoddn| minimo |curvatura | del cable ambi’::nte Modelo
= (mm) |detectado|promedio | (L)
o —
5 3 —=—== |Convergente
- s ~ — = *1 - f - -’
§ .g I/ =——= |reflectivo 8 ©0.0125 |R25 2m 40 a60°C FLF-320-10
= i
'_

% 1: La distancia de deteccion es estandar para la serie BF5.
X 2: Distancia de deteccion estandar para el LED rojo de la serie BF4, aplica el 10% del LED rojo para cuando es el LED verde.

Aplica un 40% de la distancia de deteccién para BF3RX.
X 3: El objeto minimo detectado es un valor que se mide en un material opaco, en un estado de salida estable, y la distancia de deteccion

es diferente con la distancia especificada 2.
%4:« Fibra optica resistente al calor: Las unidades de fibra contienen un nimero mayor de fibras finas independientes, asegurando

un alto grado de flexibilidad. Se puede usar para partes en movimiento (manos robéticas) y no se puede romper con facilidad.
X La distancia de deteccion se puede acortar cerca del 20% del valor normal de acuerdo a la condicién del cable.
[El accesorio (FC-3) debera usarse para cortar el cable de fibra 6ptica).]
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m] Tipo barrera

(basado en papel
blanco sin brillo)

Cable de fibra optica

(A)
Sensores
fotoeléctricos

Distancia|Objeto |Radio de |Longitud Temperatura
Tipo Apariencia Caracteristicas | dedetecddn| minimg | curvatura |del cable ambi‘:znte Modelo @
(mm) promedio | (L) Sensares
fibra 6ptica
——— o El=——— (M3 1502 |gos [R15 '™ |40a70°C |FT-310-05
(Corte libre) ©
2 Sren ! Puertas
—_— 0 o Ce——— (M3 150" |@05 |R15 m  |-40a70°C |FT-320-05
(Corte libre)
)
M3 Sensores
(Tipo SUS, 90mm) FTS-320-05 de proximidad
& | ———o co=— M3 150 |@0.5 (RS1L?S 2m 40a70°C |FTS1-320-05 @
E e e (Tipo SUS, 45mm) ' R10) (Corte libre) e 2:';;:;‘§§n
k M3
i} -320-
(Tipo SUS, 45mm) FTS2-320-05 o
ncoders
rotativos
e 0 CCH - M4 500%%  |@1 R30 2m | 40a70°C |FT-420-10 ©
(Corte ||b|'e) Conectores /
Cable i
M4 RO |, Cosieaarnin
%2 m o ockets
_ __|Tipo sus, somm)[*00" |21 (%)JS (Corte libre) |40 8 70°C | FTS-420-10 “
é -w ' r"'__ - - Ma R30 om ge temperatura
E 2 . o . x
8 (Tipo SUS, 45mm) 500 a1 (1%L|Jqs (Corte libre) 40 a70°C |FTS2-420-10 o
Q ) SSRs /
i% 2 Controladlores
5 | eme—cEEs o CCim——M4 300 |@1 R30 (C“; o libre) [402 105°C | FT-420-10H | dopotencla
] 0}
= [of
S | a5 @ g —— M4 5009 |1 R0 |2T 402150°C |FT-420-15H1 -
£ L (Corte libre) |+ @ s
2 (K
g R ’_'_- . m - Temporizadores
¥ | E=eau :i:!—-‘ L= == == (Tipo vidrio) 400 a1 R25 2m -40a250°C |GT-420-13H2
2 :\:I_;didoresl
. para panel
i’w ——= o CHE——— — M3 10%" @03  |R1 (C“; e libre) -40a60°C |FT-320-05R
8 ™)
é Tacémetros /
3 Medidores de
L | e o o cOE——— M4 500" (@05 |R1 (ZC”; e librey [40 @ 60°C  [FT-420-10R pulsos
{.IN)'d d
. nidades
o | ———c#= o clE———|M3 110¢"  |@0.3 [R5 (20“; o lbre) |40 @ 60°C |FT-320-068 de display
cC ©
s e
g ‘E ] e 2m gntroladores
Q| me——CED= o cCHMI—w—— M4 400" |@06 |R5 (Corte lipre) |40 @ 60°C  [FT-420-13B de sensores
%2 2m (F':)entes de
— — g e — - | J1.5MmM 150™ @0.5 R15 (Corte libre) -40a70°C |FTC-1520-05 alimentacién
2m :\IIQo)tores !
O | | | e 0 e [@2mm 150*?  |@0.5 |R15 . |-40a70°C |FTC-220-05 Drvers ]y
° @ (Corte libre) Controladores
< kel de movimiento
= C -
© b} R15 (R)
o 7] @2mm %2 2m o Pantallas
i% W | — ==—|(Tipo SUS, 15mm) 150 0.5 (1SOL|JQS) (Corte libre) -40a70°C |FTCS-220-05 a:;lfllcgls_c
©)
—e——=———— § =————mma= |J3Mm 150%%  |@1 R30 (ZCrz e libre) -40a70°C |FTC-320-10 Sensores
% 1: La distancia de deteccion es estandar para la serie BF5. ::T.L ositivos
%2: Distancia de deteccion estandar para el LED rojo de la serie BF4, aplica el 10% del LED rojo para cuando es el LED verde. do redes
Aplica un 40% de la distancia de deteccion para BF3RX. de campo
X 3: El objeto minimo detectado es un valor que se mide en un material opaco, en un estado de salida estable, y la distancia de deteccion
es diferente con la distancia especificada 2. (SU)RW
Of are

X4: « Fibra 6ptica flexible (multi-nticleos): Un amplio nimero de ndcleos ultra-finos se encuentran rodeados por revestimiento.

Facil de instalar en muchos lugares como el cambio de intensidad de radiacién al doblarse es pequefio.
« Fibra optica resistente al calor: Las unidades de fibra contienen un nimero mayor de fibras finas independientes, asegurando
un alto grado de flexibilidad. Se puede usar para partes en movimiento (manos robéticas) y no se puede romper con facilidad.
XLa distancia de deteccion se puede acortar cerca del 20% del valor normal de acuerdo a la condicién del cable.
[El accesorio (FC-3) debera usarse para cortar el cable de fibra éptica).]
X La serie FT-420-13 se descontinué. FT-420-13B es el reemplazo.
X Tipo vidrio para las series BF5R, BF4R.
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Cable de fibra éptica

@] Tipo barrera (basado en papel
blanco sin brillo)
Distancia|Objeto |Radio de |Longitud Temperatura
Tipo Apariencia Caracteristicas ~ |dedeteodon|minimq _ [curvatura |del cable P Modelo
%3 R ambiente
(mm) promedio |(L)
[0]
§; %1 2m o
x ———— e —— | D3MM 110 0.3 R1 . -40a60°C |[FTC-220-05R
u;t: (Corte libre)
mﬂ
DX
85| m——  ——___ |23mm 110**  |@0.3 |R5 2m - 140a60°C |FTC-1520-06B
@® o (Corte libre)
3
14
2
el
£
o
I H
§ i @2.47mm 120 |20.0125|R15  |2m 40a60°C |FTCSN-2520-05
m I 1 Vista lateral
o I
—_— . . 1 m o
Vista superior 110 20.04 |R1 (Corte libre) -40a60°C |FTFU-210-05R
Vista lateral 110% 20.04 |R1 m . -40a60°C |FTFN-210-05R
(Corte libre)
(o] ;
o b —— — \iSta plana 100™ 20.04 |R1 m . -40a60°C |[FTF-210-05R
= Q@ o (Corte libre)
o o
Q X
g f (o]i®) Vista Iatera! + » 1m
i Lo | Vista superior 110" @0.04 |R1 (Corte libre) -40a60°C |FTFB-210-05R
: (inclinado)
Altura de vista superior
12.2mm, en forma de L FTLU-310-10R
Altura de vista superior %1 m o
17.2mm, en forma de L 500 20.06 |R1 (Corte libre) -40a60°C [FTLU1-310-10R
Altura de vista superior
22.2mm, en forma de L FTLU2-310-10R
° 2 o '.'| ———
e} 5 y
%§ 5 ° M4 460™ 0.5 R1 1(;"'1 libr -40a60°C [FTR-410-10R
So| 2 i (Corte libre)
° ) ——— e
o | 2| Ciy—
°3 g X5 1m o
é\g 3 2 Altura de deteccion: 1imm |@1mm 750* @0.07 [R2 (Corte bre) -40a60°C  [FTW11-210-10R
8| & Tipo de moldeo )
2|5 ——}ai—— por inyeccion de  |500%% | @1 R30 Cm e libre) |20 @ 70°C  |FTP-320-10
o E plastico (Corte libre)

% 1: La distancia de deteccion es estandar para la serie BF5.
%2: Distancia de deteccion estandar para el LED rojo de la serie BF4, aplica el 10% del LED rojo para cuando es el LED verde.
Aplica un 40% de la distancia de deteccion para BF3RX.
% 3: El objeto minimo detectado es un valor que se mide en un material opaco, en un estado de salida estable, y la distancia de deteccion
es diferente con la distancia especificada 2.
X4: « Fibra éptica flexible (multi-nticleos): Un amplio nimero de nucleos ultra-finos se encuentran rodeados por revestimiento.
Facil de instalar en muchos lugares como el cambio de intensidad de radiacién al doblarse es pequefio.
« Fibra éptica resistente al calor: Las unidades de fibra contienen un nimero mayor de fibras finas independientes, asegurando
un alto grado de flexibilidad. Se puede usar para partes en movimiento (manos robéticas) y no se puede romper con facilidad.
%5: La distancia de deteccion es un estandar para la serie BF5, y varia dependiendo del modo de operacion.
(Modo ultra répido: 450mm / modo rapido: 750mm / modo estandar: 1400mm / modo de larga distancia, modo de ultra larga distancia: 1800mm)
X La distancia de deteccién se puede acortar cerca del 20% del valor normal de acuerdo a la condiciéon del cable.
[El accesorio (FC-3) debera usarse para cortar el cable de fibra 6ptica).]

.|
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(m] Dimensiones

Cable de fibra 6ptica

(A)
Sensores
fotoeléctricos

Modelo Difuso reflectivo |Modelo |Difuso reflectivo
FIAVE AVl M2-DO0.5 / % Material de cubierta: De acero inoxidable [gslesey{Ri[:: 3 M3-D0.6 (SB)
- tl O 303 ensores
P 201 " 2000
n= " s — W ©
2-@0.5 ‘_T © “‘L D) — @ y __————1| | Sensores de
- r — area / Puertas
, 5 2-@2.1(TORNILLO M2) 2206 X
1000 (20.25x4) 23 201 ()
Sensores
. : . . . de proximidad
L ANRETY M2-D0.5 / % Material de cubierta: De acero inoxidable [ SgrRtH=] M4-D0.6
o308 2o
Sensores
e — de presion
~ NY & 4 ! 2000 5
3 g (F)
21 2 | [N\ .2-92.1(TORNILLO M2) ‘ O
10 1000 g rotativos
1 - (©)
1"“" 2005 2-01 Conectores /
¥ —)hr(» Ca_hles cqnec(ores/
o] [*£ 3 gajask de distribucion /
A ockets
e[ EVA[EE Sl M2-D0.5 / X Material de cubierta: De acero inoxidable [gaR:y{i5k]:] M6-D1.3 B roladores
tipo 303 de temperatura
2-01 18 2000 O s
| s
ol o NX:M . — 5 10 |21 159 ‘ Controladeres
5L . 0 -
it ==
45 2-32.1(TORNILLO M2) Ny \ \/ | )} —— | |¢
<> 2-01.3
7 1000 | (@0.265x16) /@3.2 \M6x0.75 2:92.2
(K)
NI: Temporizadores
[FD-31005  |YENG RN LI ©3-D0.5
(L)
Mo
55 12 1000 15 2000
o | e Ji NI
Tacémetros /
R Medid di
R — ® — | i
X N
2005 M3x0.5 281 2-605 \23 201 Oidades
de display
S EyIRIEI{I M3-D0.5 D 0-0 @3-D0.5 / Acero inoxidable de @1.5x15mm ©
[of
s
55 12 2000 15 15 2000 ®
‘ " T " " Fuentes de
alimentacion
R — ® ¢ : - —
1.5 \@ 2-91 (@
2-905 M3x0.5 291 2-90.5 Drvvaes g Pesos!
Controladores
K N de movimiento
FE-YIRILIGYI M4-D0.5 FDS-320-05 M3-D0.5 / Acero inoxidable de @1.5x90mm (R)i
ety
15 2000 HMI/PLC
i 5.5 90 12 2000
7 312 W > ©)
© \ | ; | ||| sonsos
(®) @© I%% devision
"/ —_—
2-30.5 \ M
(@0.25x4) /@26 \M4x0.7 2.1 2005 218 M3x0.5 Z1 Dispositivos
de redes
de campo
SR IRNIGCIEE M6-D1.0
" )
Software
18 2000 ‘
3‘ ‘
] [0 —
! 0 ——
2-01 /@4 \M6x0.75 \w
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Cable de fibra éptica

(m] Dimensiones

Modelo Difuso reflectivo | Modelo |Difuso reflectivo
FD-320-06B M3-D0.6 Ao SyEcyIIEV I M3-D0.5 / Acero inoxidable de @1.5x45mm
12 2000 90 15 2000 ‘
‘ U 5_12 ‘
AR N ‘
I — @ n S
2-90.6 \ \ \
(20.25x4) M3x0.5 2-G1 2-30.5 1.5 M4x0.7 2-g1
FDS-420-05 M4-D0.5 / Acero inoxidable de @1.5x90mm D-320 Co-axial M3 / @0.5, ©0.25%9
0 L. 2000 > 1-0.5(Emisor) 15 2000
3,12 2 3 i
‘ 55 @1(Emisor)
i = ———== w . y____—
\aa P
2-90.5 21.5 M4x0.7 2-91 9-20.25(Receptor) \M @1.3(Receptor)
ETWPINER M4-D0.5 / SUS @1.5x45mm X2 Co-oxial M6 / 1.0, 0.265x16
Corte lib Adaptad Corte lib
45 15 2000 ) 1-@1(Emisor) 18 2000 |
= | _
© " = L]

2-30.5 \g1.5 M4x0.7 \2-21

—
\2-02.2

FDS-620-10 M6-D1.0 / SUS @2.5x90mm

FD-620-10H M6-D1.0 / Resistente al calor 105°C

2000

————
\M6x%0.75

o

90 18 2000
10 315 ‘
i
(E{ Y a— | —
2-01 2.5 \M \2-22.2

o SyZ7IR [V M6-D1.0 / SUS @2.5x45mm
45 18 2000

10 3_ 15 ‘
iz-m

2-@2.2
[EXZIRET 16015/ Resistente al calor 105°C
18 2000 ‘
3 15 ‘
/ o _———
0. © dj———
2015 M6%0.75 2-22.2

a0
TE |‘_%_é3
o5 ussors N\eazz
FDP-320-10 D1.0%2 / Plastico
14

iS)
(BJ 4-23.1

2000

~

o5

@)

()

13

%

M4-D0.05x1000 / Resistente al calor 250°C
23 2000

93

g

3 134 6.6 13

‘ Vicirio ‘
ol i |

a

(©0.05%1000)

FD-320-F

Corte libre J8 Adaptador

@0.5(Emisor)

Co-axial M3 / @0.5, @0.25x4

2000

2-01

4-@0.25(Receptor) M3x0.5

2000

93 13
Vidrio ‘
-t W:T
(20.05%1000) M6x0.75 \@ 25 \g \@29 @22

[ 3EH VA1) S8l VI6-D 1.0 / 3 Material de cubierta: De acero

- inoxidable tipo 303
;

2
M6x0.75
2115 -
—-— 1000

© i |

2-01

3

17

S lodS] \EYIEVEN (33 / Acero inoxidable de @1.47x20 / Vista lateral

2000
255
21.25 15
I = ——]
@1.25 24/ @22]
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(m] Dimensiones

Cable de fibra 6ptica

(A)
Sensores

fotoeléctricos

Modelo Convergente reflectivo
M3-D1.0 / Convergente reflectivo

D1x2

iy

2.25

19.65 2000
8.95 7
2-¢3.2(TORNILLO M3) 15
)
© co;:%f 7 —
- (S 24  F——
L J
|24
1.3 24 2.2

(B)
Sensores

de
fibra 6ptica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

Adaptador

Corte libre,
Adaptador

Corte libre,

e
FTF QLY M2-D0.5/

N-210

Modelo Tipo barrera

M2-D0.5 / % Material de cubierta: De acero inoxidable [SE<}[1\E1}

tipo 303 a1

o

- P
ﬁ%& “iwi o0 )

2-@2.1(TORNILLO M2)

2l 4
8 1000

tipo 303 21

X Material de cubierta: De acero inoxidable

led :

FTF-210-05R

Adaptador

21
H . L
N EALEVESE M2-D0.5 / 3¢ Material de cubierta: Aluminio

[N)

Adaptador

@0.5

=

s 4| [\2@21Mm280LT)

10 1000

M2-D0.5 / X Material de cubierta: De acero inoxidable

tipo 303
1.5 30.5

o

2-@2.1(TORNILLO M2)
1000

»
N yo

21

| o[ QO——
\40
25 2-@2.1(TORNILLO M2)
10 1000
6

FTLU1-310-10R

FTLU2-310-10R

Corte libre,

I RVEA B3 M2-D0.5 / % Material de cubierta: Aluminio

17 1000
4 213

*T 4] 85 2-3 4(TORNILLO M3)

¥

f—l <~ N_d¥] 222

g * % YO—r
=3 #*
L2|| 22 Modelo L1 L2
L1 FTLU-310-10R 122 |10
<~ FTLU1-310-10R 172 |15

FTLU2-310-10R 222 |20

7

- (E)
| Modelo |T|po barrera Sensores
de presion
M3-D0.5
55 < 12 1000 (EFr:coders
‘ ‘ rotativos
cfff — e
Conectores /
Cables conectores /
20.5 M3x0.5 21 Cajas de distribucion
Sockets
WEGUN M3-D0.5 “
Controladores
de temperatura
5.5 12 2000 (1)
< > SSRs /
‘ ‘ Controladores
# de potencia
)
20.5 M3x0.5 \21 Contadores
FTC-220-05(R) [[2ZA0005 ®
Temporizadores
L)
15 2000 s\n;didores
3 1 = para panel
@ s (M)
Tacémetros /
Medidores de
0.5 22 31 pulsos
| (N)
Unidades
FT-420-10R M4-D1.0 de display
7 20 2000
(0)
Controladores
de sensores
b1
(P)
@22 Fuentes dg
alimentacién
FT-320-06B M3-D0.6 )
| Motores a pasos /
Drivers /
5.5 12 2000 gomrol_ad_ores
< > e
i — |5
Pantallas
graficas
M3x0.5 @1 HMI/PLC
(S)
(AR EYIE:R 1.5-D0.6 Sensores
de vision
15 2000
F m
Dispositivos
(O] de red
de campo
025 \ots \
(20.25x4) 21.5 o1 o
Software
FT-420-13B M4-D1.3
15 2000

H 3 12

© :
-’
21.3
(20.265x16)

@2.2
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Cable de fibra éptica

(m] Dimensiones

Modelo Tipo barrera Modelo Tipo barrera
©1.5-D0.5 D1.0/ Plastico

15 2000

1
.
B 2|« 3¢
o 1 \
° aq
20.5 1.5 a1 21 10 4-03.1 @2.2
420

>
(ST YI Rl @2-D0.5 / SUS @1.0%x15mm

15 15 2000
312

T : |

0 M4-D1.0 / Acero inoxidable de @1.5x90m

15 2000

9
T ( ) ‘ 3¢
o L
205 o1 @2 o @1 \% M4x0.7 22.2

FTS-320-05 M3-D0.5 / SUS @1.0x90mm 420-10 M4-D1.0 / Acero inoxidable de @1.5x45m
45 2000

12 2000

55 90 ;
- | - | = N
@ - - | 1\ it 36
0.5 \@1.0 M3x0.5 \m 21 ?1.5 M4x0.7 2.2

IACYEPIEI LI M3-D0.5 / SUS @1.0x35mm FT-420-10H M4-D1.0 / Resistente al calor 105°C

12 2001
35 ‘ 000 7

55 3,12
N —~ 1
1\ EE@@ ] ]
‘ -/
205 \21 \M \21 o1 /M2.6x0.45 \M4x0.7 \@

RN LRl M3-D0.5 / SUS @1.0x45mm STIEEILIl M4-D1.5/ Resistente al calor 105°C
15 2000

45 12 2000 7
1

.

r/ \v
1\ I [y ]
\; \ N
0 M3x0.5 a1 215 M2.6%0.45 \M4ax0.7 \22.2

3. 12

AR

FT-420-10 M4-D1.0 (YLK VIl M4-D1.3 / Max. resistencia al calor 250°C / Vidrio
20 2000 2 2000

7 3,12 .8.1@29 Vidrio 13 13

| e
@% (@) 3
N =
o M4x0.7 @22 213 M2.6x0.45
M2.6x0.45 Fibra de vidrio con @2.9 SUS con cubierta de proteccion.

FTC-320-10 @3-D1.0 IS Y OBV Sl M4-D1.0 % Material de cubierta: De acero inoxidable
tipo 303

M4x0.7

T T\ <| o W 1000
CC:){; © II T 1y "L SRS ‘
{ % ]
21 \ @3 \@2.2 \ 2.2

LA AOROIY M2-D1.0 [\ BEYIRILE 32.47-D0.5 / Acero inoxidable @0.8x15mm / Vista lateral
30.2 1000

TORNILLO 2-M2

g@t_ A I 3¢

18.6

w
S}
®

N

3

@0.5 2000

1
Orificio de @0.7 \ 0.8 \92.47 \d1.25 24/ 2.2

IS
7.2
1
N

[N}
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Cable de fibra 6ptica

(m] Lentes para deteccion de larga distancia (se venden por separado)

© Modelo : FTL-M26

© Aplicable para los siguientes modelos de
cable de fibra 6ptica y distancia max. de

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)

- - montaje o ,,.
<Lentes> <Montaje en el cable> -FT-420-10 : 2500mm
. - FT-420-10H : 1500mm Consores de
© Montaje de los lentes oD . ron Puertes
Monte los lentes a 3mm del punto de proyeccion en la Imensiones .
cubierta frontal. 2 j Sonsores
Q v ALE M2.6x0.45 de proximidad
© Rango de temperatura ambiente de los lentes Profundidad: 4mm
Se puede usar en el rango de -40 a 100°C. (no lo use mas alla de 100°C.) Lentes 78 Sonsores
de presion
[w] Lentes y cable de fibra 6ptica para micro puntos (se vende por separado)
rotativos
©Modelo © Rango de temperatura de los lentes :
+ Cable de fibra éptica: FDC-320-F Se puede usar en el rango de 40 a 100°C. (no lo use més allé de100°C.) | Conectoest
« Lentes de micro punto: FDC-2 o s do dinbusion
@ Dimensiones (unidad: mm) | sockets
© Datos importantes * FDC-320-F B toladres
— - 22 2000 de temperatura
Método de medicion Caracteristicas de punto del haz 1-0.5 (Emisor) 15 7 >
100 * Diametro del punto (mm) ‘ g)SRs/
90 A 12 S by
80 7 4-90.25 (Recepton) im @3 201 W
s 70 /0 ) Contadores
g_60 //' :
@ E50 07 4
; :4'0 ® FDC-Z 23 '(rz:nporizadores
a8 28 10 13
’ 3
50 7 eguars
40 80 120 150 ~ ‘
P Y N DR i PR | ©
Longitud de insercion £ (mm) S I ’< ? ﬁI (T':léme,ms,
Lentes :)lluelr;i;lsores de
(m] Cubierta de proteccion para el cable | w] Accesorio W
de fibra 6ptica (se vende por separado) | © Cortador de fibra 6ptica de display
© Aplicacion Uso: Corte libre para cable de fibra optica. O roree
: Proteger el cable de impactos y cortes (unidad: mm)| ®FC-3 de sensores
Modelo Apariencia y dimensiones L (F?entes de
alimentacion
FTH-305 | M3x0.5 Profundidad: 4 @5 o3 500 ( ) @
@ ot os
G e 5@ JL'; /JHL@J
12 8 IN
FTH-310 F—J L ‘—’{ 1000 Qooo 9200 B tas
w414 L
FTH-405 M4x0.7 Profundidad: 4 g5 g o4 500 ) (S)
Sensores
de vision
{§I BI © Adaptador
FTH-410 12 L 8] 1000 [ Con el indicador debera de usarse el adaptador: |5} ..
'\ — (unidad: mm) 3222":;
. 31.5
FDH-605 | M6%0.75 Profundidad: 4 97.5 25 |500 0 > (©)
. 10.5 Software
q P 213 o1 .
@81 Q] §® B O
12 8 8 i = I}
FDH-610 L 1000
- — X Diametro interior de @1 (estandar y negro)
X Los 8mm adicionales son para acople de tubo. X Diametro interior de @1.3 (Solo se aplica al receptor
del modelo FD-320-F1 y gris oscuro.)
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Aplicaciones

(m] Aplicaciones

Deteccion de la forma de objetos Deteccion de partes de objetos

Sincronizacién
de sensor

.»‘%

Deteccién de presencia / ausencia de superficies Deteccion de la direccion de un Cl

P

Con cuerda Sin cuerda

Sincronizacién
de sensor

Uso bajo el agua o en gas (Excepto amplificador)

.|
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(m Panorama de los sensores de fibra éptica
Los sensores de fibra dptica se usan para la deteccién
de marcas y de objetos pequefios por medio de un cable
de fibra 6ptica en vez de lentes como en los sensores
fotoeléctricos. Con las caracteristicas flexibles del cable
de fibra optica, un sensor de fibra 6ptica se puede
instalar en espacios reducidos. Por lo que, hoy en dia
hay una creciente demanda de los sensores de fibra
optica.

(] Principio de la deteccion con cables de

fibra optica y su configuracion

©Configuracién de los cables de fibra optica

Segun se aprecia en la figura abajo, una fibra éptica
integra un nucleo, el cual tiene revestimiento y un alto
indice de refraccion. La luz incidente en un lado de la
fibra sera proyectada y pasara a la seccion del otro lado
mediante una serie de reflejos en el limite del nlcleo y el
revestimiento. En este caso, el angulo de reflexion es de
60° y tiene la forma de cono.

Estas fibras 6pticas con algun recubrimiento exterior tal
como la goma de silicon o cloruro vinilico se conoce
como el cable de fibra dptica.

Revestimiento Nucleo

60°

fuenié
de luz

m Clasificacion de los cables de fibra 6ptica
OlLista de los materiales de los cables de fibra 6ptica.

Se usan el tipo plastico y el tipo cristal para los sensores
de fibra optica.

Fibra éptica de plastico| Fibra optica de cristal

20.5a 1 mm., nucleo |Se forma de un cable de
sencillo o doble, hecho| acero inoxidable con

de resina poliacrilica | varias fibras de cristal de
sintética. 30 a 50um 50um

Tubo de huIe de silicon,
tubo e Plra de acero

Material

Recubrimiento| Polietileno o cloruro

exterior vinilico |nOX|da tupo resistente
al calentamlen 0
. Ligero y econémico Alta relacién de penetracion
Ventajas de luz, soporta calor intenso
__|Baja penetracion de luzy | Pesado, costoso,
Desventajas

poca resistencia al calor| dificil de cortar

OlLista de las configuraciones de los cable de fibra éptica

Tipo Forma Caracteristicas

Se usa solo cable de fibra optica de
plastico. La seccién emisora y receptora
de la luz se estructuran en paralelo.

Paralelo
(normal)

Se separa el area central del area
circundante. Este tipo tiene la misma
capacidad de deteccién, sin importar la
posicién de operacién, aunque el objeto
pase en cualquier direccion.

Coaxial

Se separa la seccion emisora y
receptora de la luz. Apto para detectar
marcas. Generalmente se usa para
cable de fibra dptica de cristal.

Dividido

Avutonics

Descripcidén Técnica

OlLista de caracteristicas de los cables de fibra 6ptica

OEI cable de fibra éptica estandar (Un solo nucleo) Alta
eficiencia en transmision de luz (larga distancia de

deteccion)

\/\fif

OEI cable de fibra optica estandar (de muiltiples nticleos)
Gran cantidad de nucleos extrafinos estan circundados
por un revestimiento. Son faciles de instalar en muchos
lugares donde se requiere la flexién, ya que es minimo
el cambio de radiacion causado por la flexion.

@ Nucleo
Revestimiento

Tipo estandar(R15 / R30) Tipo flexible(R1)

®Cable de fibra optica resistente a la rotura

Este cable de fibra 6ptica contienen una gran cantidad
de finas fibras independientes. Esto garantiza un alto
grado de flexibilidad. Se puede utilizar para los
componentes moéviles y no se rompe facilmente.

(Aplicacion tipica en la mano de un robot.)
Nucleo
L O
Revesnmlemo

Ej) Robot

@ Funciones de los cables de fibra 6ptica

©ORadio de flexién permisible

El usuario podra utilizar los cables de fibra éptica en
condiciones de flexion cuanto quiera. Sin embargo,
conforme se incremente la flexién, se disminuye la
relacion de transmisién 6ptica. Ademas, si el radio de la
flexion es menor que el radio permisible para la flexion,
se disminuye rapidamente la relacion de transmisién
optica. Hay que tener cuidado de que el cable no sea
flexionado menos que el radio del esfuerzo permisible
para su flexion.

(fibra dptica de plastico)

®Tipo flexible : R1

®Tipo resistente a la rotura : R5

®Tipo coaxial estandar : R30 6 R15

®Tipo con resistencia al calentamiento : R30 6 R50

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores

de
fibra 6ptica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

(©)

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)

SSRs /
Controladores
de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores
para panel

(M)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

(N)
Unidades
de display

(0)
Controladores
de sensores

(P)
Fuentes de
alimentacion

(Q)

M

Drivers /

Controladores
de movimiento

os/

(R)
Pantallas
graficas
HMI/PLC

(S)
Sensores
de vision

(T
Dispositivos
de redes

de campo

)

Software
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Descripcidén Técnica

© La relacion de transmision 6ptica

La relacion de transmision éptica es determinada por la
longitud de la onda, el material, la longitud de la fibra
optica y la fuente de luz que se utiliza con la fibra optica,
ésta se muestra en la siguiente grafica. En especial, la
diferencia de la relacion de transmision optica de los
cables de fibra optica de plastico es menor que en los
cable de fibra optica de cristal, y la eficiencia de la fuente
de luz roja es mayor que la eficiencia de la fuente de luz
infrarroja.

} + I \ + + ‘ /\ Longitud de onda

400 500 600 700 800 900 1000 4ptica (nm)

Para la longitud del cable de fibra dptica y para el rango
de transmisién optica por el ratio de penetracion optica,
cuando la longitud del cable de fibra 6ptica es mas largo,
decrece el ratio de penetracién, y el rango disminucion
cambia por la fuente de luz.

©Caracteristicas de la distancia de deteccion

segun la longitud del cable de fibra éptica
La distancia de deteccién es modificada por la longitud
del cable de fibra éptica. Y por la condicién de corte del
extremo del cable de fibra dptica se puede reducir en
mas de un 20% la distancia de deteccion, y puede ser
cambiada por los tipos de cable de fibra dptica.
®Cable de fibra 6ptica: FD-620-10,
Objeto a detectar: Papel blanco mate
100

80

60 \
40 \\
T~

20 —~—

0

Distancia de deteccion (%)

2 5 10 15 20 25 30
Longitud del cable de fibra dptica (m)

m|Sensores de fibra optica

El sensor de fibra dptica usa el cable de fibra optica en
vez de un lente, el cual es el componente indispensable
en los sensores fotoeléctricos tradicionales. Por la
flexibilidad de la fibra 6ptica, se puede ser sujetado en
cualquier punto

©Caracteristicas del sensor de fibra éptica
®Flexibilidad
-Facil de instalar en lugares reducidos o de acceso dificil.
-No es necesario instalar el amplificador de las fibra
dirigido hacia el objeto a detectar

®Parte sensible de tamafio reducido

-Tiene la capacidad de detectar objetos pequefios
(de ¢ reducido y objetos de tamafio muy pequefio)
-Se puede sujetar cerca del objeto a detectar.

-Por sus dimensiones reducidas, no hay limitaciones
en el espacio.

S8

8 g . _

® R —— Fibra 6ptica de

32 1 LEDRojo - cristalPlastic Fibra éptica
) de plastico

s 1% /. ~— Infrared LED

E . .

[}

&

®Propiedades del cable
(resistencia al calor; a la intemperie)
- Puede hacer detecciones en ambientes de
temperatura elevada (si se usa cable de fibra 6ptica con
resistencia al calentamiento)
- Ofrece una operacion de deteccién estable porque no
es afectado por el ruido

©Método de deteccion del sensor de fibra éptica

Los sensores de fibra optica son clasificados,
dependiendo el método de deteccion como tipo barrera
y tipo reflexién difusa, y se pueden seleccionar segun la
aplicacion.

®Hay dos tipos de sensores de fibra dptica para el tipo
barrera. Uno usa dos cables de fibra Optica
independientes segun se aprecia en la (Figura 1). Otro
usa un cable de fibra o6ptica en paralelo, segun se
aprecia en la (Figura 2).

(Figura 2)

®Para el tipo reflexion difusa, se conectan dos cables de
fibra optica bajo el mismo cabezal. Sirvase tomar nota
que la distancia de deteccion cambia de acuerdo al color
circunstante del objeto a detectar, ya que de esta
manera realiza la deteccién evaluando la luz reflejada
desde el objeto a detectar.

Cabezal

objeto a
detectar

mUso Apropiado

©OLa profundidad de insercion del cable de
fibra optica
Procure introducir el cable de fibra 6ptica segun las
figuras a continuacion.
La distancia de deteccion se reduce si es insuficiente la
insercion.
®Diametro externo del cable de fibra dptica: de g2.2mm

e

< BF3RX >

<BF4 >

(Unidad:mm)
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eDiametro exterior del cable de fibra 6ptica de
21.0mm

Procure usar el adaptador que se acompania para introducir

el cable de fibra optica de g1mm.

(Unidad:mm)
®Cable de fibra optica tipo coaxial
Para el cable de fibra 6ptica coaxial modelo FD-320-F1,
los diametros externos son de @1mm. para el emisor y
21.3mm para el receptor. Tome nota de que la posicion de
insercion del cable del emisor (21) y el cable del receptor
(2 1.3) no debe intercambiarse.
(Ver también la Serie BF3 y BF4.)

Adaptador del receptor (gris oscuro)

(Unidad:mm)

©Como instalar el sensor de fibra 6ptica

@S el cable del sensor de fibra 6ptica se coloca en ductos
con cables de alta tension o cables de energia, podria
ocasionar mal funcionamiento o problemas. Procure
instalar el cable por separado o en un ducto independiente.
@®Se puede colocar el cable de fibra éptica del sensor de
fibra éptica en el lugar peligroso, y ubicar el amplificador
en el lugar seguro.

Lugar peligroso donde
hay gases o materiales

.
.
] lugar seguro
1

inflamables ]

.

®FE| sensor de fibra éptica debe ser instalado lo mas cerca
posible del objeto a detectar ya que el nivel de recepcion
puede ser bajo cuando hay larga distancia de deteccion.
La luz transmitida de los sensores de fibra éptica se
dispersa en una columna de aproximadamente 60°.
®Sirvase usar una placa para bloquear las fuentes de luz
intensa (solar, rayos concentrados). Las fuentes de luz
intensa no deben estar en el angulo de direccion de la
cara receptora del cable de fibra dptica.

Avutonics
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®Cuando se instale el sensor de fibra dptica tipo barrera,

éste debe estar dentro de 5 mm. del centro del eje optico.

50 a 100mm

®Cuando esté sucio el lado del cable de fibra dptica,
limpielo con una tela seca. No utilice solventes con base
organica.

®No aplique presion excesivamente, jalando o
comprimiendo sobre el cabezal del cable de fibra ptica.

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores

de
fibra 6ptica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

Tension del cable de fibra dptica

Diametro del cable de fibra dptica| Esfuerzo de tension
Max. 1kgf
Max. 3kgf

20.5mm

21.0mm

#Precaucion: El cable puede ser dafiado si se aplique un
esfuerzo mas de lo permisible en el cable de fibra dptica.
® No flexione el cable dentro de 20 mm. desde el
amplificador y desde el cabezal de los cables.
Min. 20mm

Cabezal de la fibra dptica

)
N

Min. 20mm

®Después de instalar el sensor de fibra éptica, procure
mantener el cable remanente como sigue. (Cuando el cable
es doblado se reduce la relacion de luz.)

Se reduce la vibracién
con una vuelta

t

Sujetar con cinta

®No apriete excesivamente la tuerca para sujetar el cabezal
del cable de fibra dptica.
(Ver el apriete del torque del tipo del cable de fibra dptica)

<tipo tornillo>

(F)
Encoders
rotativos

(©)

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)

SSRs /
Controladores
de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores
para panel

(M)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

(N)
Unidades
de display

(0)
Controladores
de sensores

(P)
Fuentes de
alimentacion

(Q)

M

Drivers /
Controladores
de movimiento

os/

Ror:jdana Mensula L [orsion de apriete del tomillo del cabezal ®)
e P [
presion Diametro Torsioén de apriete a?:ﬁ:i
M3 Max. 3kgf-cm
- ¥ S)
Tuerca M4 Max. 8kgf-cm N
fijadora M6 Max. 10kgf-cm de visién
L. . L. ()
#Precaucion: Cuando se aplique una torsién mayor en la Dispositivos
cuerda del cabezal, éste puede ser dafiado. de Z‘:::o
< tipo cilindrico > ‘SU)R
Cubierta del cable de fibra dptica oftware
®Tornillo ajustado (Max. M3)
®Torsion de apriete (Max. 2kgf-cm) Nylon o
Teflon
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© Como cortar el cable de fibra optica
@ Utilice el cable de fibra dptica después de colocarlo.
Introduzca el cable en el barreno guia indicado del cortador
y cortelo de acuerdo con los requerimientos del usuario.
®Procure cortar el cable en un solo movimiento. Si se
rompe la superficie del cable o forma surcos, se reducira
la distancia de deteccion.
®No utilice el barreno antes utilizado. No sera buena la
superficie cortante. Procure usar otro barreno guia.
®Procure usar el cortador que surtimos (FC-2). No corte
el cable con pinzas u otras herramientas (pinzas, tijeras
etc.)

(No usar cortador o pinzas.)

®Para el didmetro externo (21 mm. (21.3 mm.) del cable

de fibra dptica debe ser cortado segun el diagrama abajo.

Condicién alineamiento
(D] sin apretar segun figura a
la derecha

—

«— Direccién de giro

Aflojese segun la flecha Egrgﬁgm

y muévase.

©Radio de flexion del cable de fibra 6ptica
tipo SUS

El radio de flexién (R) del tipo de acero inoxidable (SUS)
debe ser el mas amplio posible.
Si el radio de flexion es pequefio, también sera corta la

distancia de deteccion.
<Flexione el extremo del SUS>
%
ol . (N
I [
) A
<Flexione el SUS delante del cabezal>
' S
SI * R ‘
Precaucion 1) Al flexionar la parte SUS, no lo flexione menos de
10 mm.

Precaucion 2) La longitud del SUS en el tipo FS-230-05 es de
35 mm. Procure flexionar el SUS con cuidado.

©La temperatura de operacion del cable de
fibra optica
®La temperatura de operacion del cable de fibra optica
estandar va desde -40°C hasta +70°C. Si la temperatura
ambiente es elevada, bajara la relacion de penetracion de la
luz. Si el usuario quiere usarlo en temperaturas elevadas,
procure usar el cable de fibra éptica resistente para altas
temperaturas.
®Cable de fibra optica resistente a altas temperaturas.

Introduzca el cable en el
® Método de | Material Material la
cortador (FC-3). deteccion la fibra Modelo fibra
- o FD-620-10H -40 a 105°C
Ddesp;ug's de colocar el| 0.5mm grados diflgso Plastico FD-620-15H1 -40 a 150°C
adaptador como parece en -
@|a ﬁgura ala dereﬁha, haga ™ reflectivo Cristal GD-420-20H2 -40 a 250°C
el corte <— Direccién de giro sta GD-620-20H2 -40 a 250°C
) P FT-420-10H -40 a 105°C
®Cortador para cable de fibra éptica(FC-3) Tipo Plastico 203 150°C
FT-420-10H1 -40 a 150°
barrera =
Cristal GT-420-14H2 -40 a 250°C

To —
et

4-02.4 4-01.4
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