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1 DIMENSIONES (mm)

2 DIAGRAMA ELECTRICO

O7- 0. 50660 mV; 0..1V;01..5V;0/2..10V
+ - 0/4... 20 mA active

5 ‘h OUT 12VDC (max. 20 mA)
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INPUT
RELAYS: Out-1, 2: 8A-AC1 (3A-AC3)/250VAC  SSR: 10mA/10VDC
RELAYS: Out-3, 4: 5A-AC1 (2A-AC3)/250VAC
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2.1 Notas generales para conexiones eléctricas

1.  Los cables de sensores conectados en la entrada del instrumento
deben quedar distantes de los cables de alimentacién y de otros
cables de potencia.

2. Componentes externos (diodos Zener) pueden causar errores de
medicion debido a la resistencia de linea excesiva o desequilibrada
o pueden dar origen a corrientes de fuga.

3. Al utilizar cable blindado, la malla debe ser aterrada solamente de
un lado.

4.  Verifique la resistencia de la linea, porque una resistencia elevada
puede causar errores de medidas.

3 CARACTERISTICAS TECNICAS
3.1 Especificaciones Técnicas.

 |JFOTOTaE00E
L | e s | |

1.1 Requisitos para la instalacion

Este instrumento fue proyecto para una instalacion permanente, para uso en
ambiente cubierto y para montaje en cuadro eléctrico que proteja la parte
trasera del mismo, incluyendo el bloque de terminales y las conexiones
eléctricas.
Monte el instrumento en un cuadro que posea las siguientes caracteristicas:

1.  Debe ser de facil acceso
No debe ser sometido a vibraciones o impactos
No debe contener gases corrosivos
No debe haber presencia de agua y otros fluidos (condensado)
La temperatura ambiente debe estar entre 0y 50 ° C.
La humedad relativa del aire se debe mantener dentro del rango de
operacion del instrumento (de 20 a 85%)
El instrumento puede ser montado en panel con grosor mdximo de 10 mm
(panel + guarnicion).
Para tener el maximo de proteccion frontal (IP65) es necesario utilizar la
guarnicién de sellado.

ounkwN

COEL

Caja: Plastico UL94 VO auto extinguible;

Grado de proteccidon del frontal: IP65 (con guarnicidn de sellado opcional )
para ambientes cerrados de acuerdo con EN60070-1;

Grado de proteccion del bloque de terminales: IP20 conforme con la
EN600070-1;

Instalacién: Montaje en puerta de panel

Bloque de terminales: 24 terminales con tornillos de rosca M3, para cables de
de 0,25a2,5 mm’ (22 AWG a 14 AWG).

Dimensiones: 78 x 33 mm, profundidad 75.5 mm

Abertura del panel : 71 (+0,6 mm) x 29 (+0,5 mm)

Peso: 180 g max.;

Alimentacién: 12Vca/Vcc (+ 10% del valor nominal) o 24Vca/Vcc (£10% del
valor nominal) o 100 a 240 Vca (+10% del valor nominal)

Consumo maximo: 5 VA max.;

Tension de aislamiento 2300 Vrms, de acuerdo con EN61010-1;

Display 2 displays 4 digitos cada unoy 7 mm de altura

Tiempo de actualizacién del display: 500 ms

Tiempo de muestreo 130 ms

Precision total + 0,5% FE + 1 digito a 25°C (temperatura ambiente);
Compatibilidad electromagnética Directiva EMC 2004/108/CE (EN 61326-1) y
Directiva BT 2006/95/CE (EN 61010-1);

Categoria de instalacién: II;

Categoria de contaminacion: 2

Desvio de temperatura: Es parte de la precision global

Temperatura de funcionamiento: 0 a 50°C

Temperatura de almacenamiento: 30 a 70°C

Humedad: 20 a 85 %UR sin condensacién;

Proteccién: Watch Dog (hardware/software) para reset automatico.
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4 INFORMACIONES PARA PEDIDO*

Modelo

K32- = Controlador de temperatura

K32T- = Controlador de temperatura y temporizador

K32P- = Controlador de temperatura y temporizador con rampa/escalén

Alimentacién
H=100...240 Vac
L =24 Vac/Vdc
F=12 Vac/Vdc

Entrada analégica
C=J,K R,S,T,PT100, mV, mA, V
E=J,K R,S, T, PTC, NTC, mV, mA, V

Salida 1

1=0/4..20mA, 0/2...10V salida linear aislada
O =Vdc para SSR

R = Relé SPST 4A (carga resistiva)

Salida 2

-=No disponble

M = Relé SPST 2 A (control de servomotor) (nota)
0O =Vdc para SSR

R = Relé SPST 2A (carga resistiva)

Salida 3

-=No disponible

M =Relé SPST 2 A (control de servomotor) (nota)
0O =Vdc para SSR

R = Relé SPST 2A (carga resistiva)

Entrada/Salida 4
D =Salida 4 (Vdc para SSR)
Alimentacion transmisor/Entrada DI2

Comunicacion Serial
-=TTLMODBUS
S = RS485 MODBUS + TTL MODBUS

Tipo de conector

- =Patron (conector fijo)

E = Conector extraible

M = Conector extraible con moelle

9.  Presionela tecla \Y

visualizacién normal.

por 5 segundos. El controlador vuelve a la

Notas:

a) Lacontrasefia de fabrica para configuracion de los pardmetros es el
valor "30"

b)  La contrasefia "30" es el estandar para acceder a los parametros de
fabrica. Cuando quiera remover el tiempo de espera (por ejemplo,
para la primera configuracion de un instrumento) puede utilizar una
contrasefia igual a 1000 + la contrasefia configurada (por ejemplo,
1000 + 30 [estandar de fabrica] =1030

c) Durante la modificacion de los parametros el instrumento continua
controlando.

d) Enelcaso que haya olvidado la contrasefia, configure el parametros
"PASS" con el valor "-481";. Elinstrumento ird a configurar el
equipo con los valores de fabrica.

6 MENSAJES DE ERROR
6.1 Sefalizacion de falla en el sensor.

N = Conector extraible (sélo parte fijo)

NN | | I

(*) Consulte al departamento comercial para verificar las
combinaciones disponibles.

5 PROCEDIMIENTO DE CONFIGURACION
5.1 Introduccion

El instrumento indica las condiciones de OVER-RANGE (sefial por encima del
rango de medida) y UNDER-RANGE (sefial por debajo del rango de medida) con
los siguientes mensajes:
Sobre-range Sub-range
oooo
Ly
Cuando el sensor esta interrumpido, sera sefializado con el siguiente mensaje:

Nota: Cuando sea detectado over-range o under-range, las alarmas actlan
como si el instrumento estuviera midiendo respectivamente el valor maximo o
el valor minimo.
Nota: Para verificar la condicion de error en la entrada, proceda de la siguiente
forma:
1. Verifique la sefial de la salida del sensor y el cable de conexién del
sensor con el instrumento.
2. Certifiquese que el instrumento esta configurado para medir el sensor
utilizado.
3. Siningun error es detectado, entre en contacto con la asistencia técnica.

6.2 Lista de posibles errores.

Cuando el instrumento es energizado, inicia el control de acuerdo con los
valores configurados en su memoria. El funcionamiento y el desempefio del
instrumento estan relacionados con el valor actual de todos los pardmetros. En
la primera energizaciéon del instrumento, serd aplicada la configuracién
"default" (pardmetros de fabrica) esta configuracion atiende a gran parte de
las aplicaciones (por ejemplo, la entrada de sensor es configurada como tipo J)
Para modificar los valores de los pardmetros es necesario seguir el
procedimiento de "Configuracion".

5.2 Cémo entrar en el modo de configuracion

Erat - Auto-tune rapido no inicia. El valor medido estd muy préoximo del set
point. Presione la tecla P para cancelar el mensaje de error

NoAt - el auto-tune no finalizd antes de las 12 horas.

ErEP - Posible problema de memoria del instrumento. El mensaje desaparece
automaticamente

Cuando el error persista, entre en contacto con la asistencia técnica.

7 NOTAS GENERALES
7.1 Uso adecuado

1.  Presione la tecla (P por 3 segundos.

- A - «
2. Utilizar las teclas ‘= o “¥Y~ para definir el valor de la contrasefia
configurada (valor de fabrica es “30”).

3. Presionelatecla ‘P,
4.  El instrumento indicara en el display la sigla del primer grupo de
pardmetros a ser configurado

5. Presione latecla ‘P para entrar en el grupo de parametros o la

tecla \Y para proseguir al préximo grupo de parametros.
L

. . (A
6. Alentraren el grupo de pardmetros, utilizar las teclas =’ o
para configurar el pardmetro con el valor deseado

7. Presione la tecla ‘P para memorizar el nuevo valor e vaya al
proximo parametro.

U

8.  Presionela tecla para retornar al grupo de parametros.

Cualquier eventual recurso no descrito en este manual es considerado como
un uso inapropiado Este instrumento esta en conformidad con la EN61010-1,
"Requisitos de seguridad para instrumentos de medicién, control y uso en
laboratorio" y por esta razén no puede ser utilizado como un equipo de
seguridad. Cuando un error o una falla de control pueda causar situaciones
peligrosas para las personas, objetos o animales, recuerde que la planta debe
ser equipada con dispositivos especificos para seguridad. COEL no se
responsabiliza por cualquier daiio causados a las personas, bienes o animales
resultantes de la manipulacién o utilizacion indebida o en no conformidad
con las caracteristicas del instrumento.

7.2 Garantia y reparaciones

Este producto esta garantizado por COEL contra defectos de material y
montaje del producto por el periodo de 12 meses (1 afio) a contar de la fecha
de venta. La garantia aqui mencionada no se aplica a defectos resultantes de la
mala manipulacion o dafios ocasionados por impericia técnica,
instalacion/mantenimiento inapropiado o inadecuado, hecha por personal no
cualificado, modificaciones no autorizadas por COEL, uso inadecuado,
operacion fuera de las especificaciones ambientales y técnicas recomendadas
para el producto, partes, piezas o componentes agregados al producto no
especificados por COEL, dafios resultante del transporte o embalaje
inadecuado utilizados por el cliente en el periodo de garantia, fecha de
fabricacion alterada o rasgada.
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7.3

Mantenimiento

Este instrumento no requiere calibracién y no tiene partes que necesiten
mantenimiento periddico. Sugerimos apenas una limpieza periédica como

sigue:

1) Retire la alimentacion del instrumento (alimentacion, tensién del relé de
salida, etc.)

2) Utilice un aspirador o aire comprimido (méaximo 3kg/cm?®) para remover
todo el polvo y suciedad que pueden estar presentes sobre el circuito
interno teniendo el cuidado de no dafiar los componentes electrénicos.

3) Para limpiar las partes plasticas externas, utilice apenas un trapo
humedecido con:

- Alcohol etilico [C2H50H] o
- Alcohol isopropilico [(CH3)2CHOH] o
- Agua (H20).

4) Certifiquese que los terminales estan bien apretados

5) Antes de energizar el instrumento, -certifiquese que todos los
componentes del instrumento estan perfectamente secos.

6) Conecte el instrumento.

8 PARAMETROS

cédigo binario SP1-SP4.

19 = Entradas en paralelos con
teclas UP y DOWN.

20 = Inicia / Reset del
temporizador.

Funcién de la

Ver funciones del parametros

linP - Configuracién de la sefal de entrada

11 |diF2 |entrada diF1 oFF A-14
digital 2
lout - Configuracion de las salidas
nonE = salida no utilizada
H.rEG = salida de calentamiento
c.rEG = salida de refrigeracion
AL = salida de alarma
t.out = salida del temporizador
t.HoF = salida del temporizador
(salida desactivada cuando el
temporizador esta parado)
P.End = indica final del programa
P.HLd = indica programa parado
P.uit = indica pausa del programa
Funcion de la P.run = indica programa en ejecucion
12 |o1F salida 1 (out1) P.Et1 = Programa evento 1 Hreg |A-16
P.Et2 = Programa evento 2
or.bo = indica ruptura del sensor
P.FAL = indica falla en la alimentacion
bo.PF = indica falla en la alimentacién
o en el sensor
dF1 = salida repite el estado de la
entrada digital 1
dF2 = salida repite el estado de la
entrada digital 2
St.by = indica instrumento en modo de
espera
on = Salida 1 encendida
0a31
Alarmas +1= Alarma 1
13 |o1AL |actuandoen | 3= AEM22 A1 |A17
la salida 1 +8 = Alarme de Loop-break
+16 = Alarme de ruptura del sensor
dir = accion directa
rEU = Accion reversa
Accion de la  |dir.r = accion directa con indicacion )
14 101AC salida 1 del LED invertida dir c-0
rEU.r = accion reversa con indicacion
del LED invertida
Funcién de la ) . .
15 [02F salida 2 (out2) Ver funciones del parametros oiF1 AL A-19
0a31
Alarmas +1= Alarma 1
16 [02AL [actuandoen |12 AeMmaZ ALl |A-20
la salida 2 +8 = Alarme de Loop-break
+16 = Alarme de ruptura del sensor
17 |02Ac Acz_:lon dela Ver funciones del parametros o1Ac dir C-0
salida 2
Funcién de la ) . .
18 |o3F salida 3 (out3) Ver funciones del parametros oiF AL A-22
0a31
Alarmas +1= Alarma 1
19 [03AL [actuandoen |12 AemaZ A2 |A-23
la salida 3 +8 = Alarme de Loop-break
+16 = Alarme de ruptura del sensor
20 |03Ac Ac_mon dela Ver funciones del parametros o1Ac dir C-0
salida 3
Funcién de la . .
21 |o4F salida 4 (out4) Ver funciones del parametros o1F AL A24
0a31
Alarmas +1= Alarma 1
22 [o4AL actuandoen |[}2-AlmMaZz AL2  |A25
la salida 4 +8 = Alarme de Loop-break
+16 = Alarme de ruptura del sensor
Accion de la . . .
23 |04Ac salida 4 Ver funciones del parametros o1Ac dir C-0

n° (Par. |Descripcion |Valores Def. Vis.
1 HcFG Tipo de la De acuerdo con el hardware Inv.
entrada
Entrada TC, [J, crAL, S, r,t,ir.Jd, ir.cA, Pt1, J
Pt100 0.50 (mV), 0.60 (mV) 12.60 (mV)
J, crAL, S, 1, t, Ir.d, Ir.cA, Ptc,
Enitada 7' |nte, 0.50 (mV), 0.60 (mV), 12.60 |Ptc
2 SEnS ’ (mV) A-4
Entrada | 0.20 (mA), 4.20 (mA) 4.20
Entrada V 8.?(V), 1.5(V), 0.10(V), 2.10(V), 0.10
A(V)
Punto
3 |dP decimal 0a3 0 A-5
4 |ssc |Limiteinferiorl 4994 5 Fse -1999 A6
de la escala
Limite
5 FSc [superior de la|SSc a 9999 9999 A-7
escala
6 |unit [Unidadde loq op °C A-8
medida
) Filtro digital
7Rl |ge medis |O(OFF)a2005s 1.0 Cc-0
Accion de la
salida de or = Over-range
8 inE control en el |ur = Under-range our C-0
caso de error [our = Over-range y under-range
de medida
Potencia de
9 |ope [s2ldaenel | 4554100 (%) 0 c0
caso de error
de medida
oFF = Funcién desactivada
1 = Reset de alarma
2 = Silenciar alarma activa.
3 = Congela valor medido.
4 = Modo Stand-by.
5 = Contacto cerrado:
Refrigeracion (SP2 activo).
Contacto abierto: Calentamiento
(SP1 activo).
6 = Inicia/Pausa/Reset del
temporizador.
7 = Inicia temporizador.
Funcion de la |8 = Reset del temporizador.
10 |diF1 |entrada 9 = Inicia/Pausa del oFF A-13
digital 1 temporizador.
10 = Ejecuta programa -
transicién
11 = Reset del programa.
12 = Pausa a la ejecucion del
Programa.
13 = Ejecuta /Pausa el
Programa.
14 = Ejecuta /Reset Programa.
15 = Modo Manual (Control en
malla abierta).
17 = Seleccioén del SP1/ SP2.
18 = Seleccién set-point con
COEL
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IAL1 - Configuracién del alarma 1

ILBA - Configuraciones del alarma de Loop Break

nonE = Alarma no utilizada 48 |Lbar |llempodela OFF ou 129999 s OFF |c-0
LoAb = Alarma absoluto de minima funcién Loop Break
LoAb = Alarma absoluto de minima D'f‘zrzn‘?'a $e |3
) LHADb = Alarma absoluto de ventana medida (utilizada
24 |ALTtTipode alarma\ g\ - Alarma de ruptura del sensor |FOAP  [A47 49 |LbSt |cuando la funcion  |oFF ou 1 a 9999 10 c-0
LodE = Alarma relativo de minima SOFT-START esta
HidE = Alarma relativo de maxima a(;tlva) _
LHdE = Alarma relativo de ventana 50 |LbAS 5]';3:320@ dela 129999 20 c-0
0a15:
+1 = No activo en la alimentacién Condicion parala |UP = Activo cuando Pout = 100%
B +2 = Alarma con retardo (reset 51 |LbcA |habilitacion del dn = Activo cuando Pout = -100% |both C-0
25 |Ab1 Funcién del manual) 0 c-0 alarma both = Activo en ambos casos
alarma +4 = Alarma silenciable
+8 = Alarma relativa no activada IYEG - Configuraciones del control
durante alteracion del set point
Limite inferior Pid = Control PID
26 |AL1L del alarma -1999 a AL1H -1999 [A-48 on.FA = Control ON/OFF
Limite superior asimétrico
27 |ALMH del alarma ALTL 2 9999 9999 A-49 52 cont Tipo de control |on.FS = Control ON/OFF Pid A-25
Valor de simétrico
28 |AL1 alarma AL1La ALTH 0 A-50 nr = Control ON/OFF con zona
Histéresis del neutra
29 |HAL1 alarma 129999 1 A-51 -4 = Auto-tune oscilante con
Alarma con inicio automatico en la
30 |AL1d retardo OFF a 9999 segundos OFF C-0 alimentacion (después del soft
. 0 = Nunca start) v después. de cada
galbllllt?r?’:on 1 = Durante Stand-by alttiracmn de set point.
31 |AL1o dﬁr:nat‘e ela 2 = Durante Overrange y underrange |no C-0 -3 = Auto-tune oscilante con
3 = Durante Overrange, underrange y inicio manual.
modo stand-by stand-by -2 = Auto-tune oscilante con
inicio automatico, apenas en la
primera alimentacion.
IAL2 - Configuracién del alarma 2 -1 = Auto-tune oscilante con
Tico d inicio automatico en las
32 |AL2t allz‘:?m: Ver Parametro AL1t Hiab A-54 energizaciones sucesivas del
0a15: Auto tune para |nitrumerl1tlo.
X X ., 53 Auto 0 = No utilizado 2 C-0
+1 = No activo en la alimentacién control PID 1 = Auto-tune répido con inicio
” +2 = Alarma con retardo (reset automatico en las
33 |ap2  |Funciondel oo al) 0 c-0 g :
alarma +4 = Alarma silenciable energizaciones sucesivas del
B inst to.
+8 = Alarma relativa no activada |2ni E’}\JLTS—Tu%e rapido con inicio
— durante alteracién del set point automatico, apenas en la
34 |AL2L '(;”I“'tle inferior | 1999 5 AL2H 1099 |A-56 primera alimentacion.
el alarma__ 3 = Auto-tune rapido con inicio
35 |ALon |Limite superior|y o) 4 9999 9999  |A-57 manual.
del alarma 4 = Auto-tune rapido con inicio
36 |AL2 Valor de AL2L a AL2H 0 A-58 automatico en la alimentacién
alarma_ (después del soft start) y
37 |HAL2 Histéresis del 1a9999 1 A-59 después de cada alteracion de
alarma set point.
Alarma con Activacion )
38 |AL2d OFF a 9999 segundos OFF C-0 =
retardo 9 54 |Autr  [manualdel  |OF 7 NO Ao OFF |A-26
Habilitacion |0 = Nunca auto-tune on = Activo
del alarma 1= Durante Stand-by 55 |sgLp |Habilitacion del [oFF = No Activo co
39 |AL20 durante el 2 = Durante Overrange y underrange |no C-0 self-tune on = Activo no a
modo stand-by 3 = Durante Overrange, underrange y 56 HSEt Histéresis del 029999 1 A27
stand-by control ON/OFF | @ i
Tiempo para la
IAL3 - Configuracién del alarma 3 57 cPdt proteccion del  |OFF - 1 a 9999 segundos OFF C-0
compresor
40 |AL3t Tipo de alarma  |Ver Parametro AL1t nonE [C-0 58 Pb Banda ) 129999 50 A-28
0a 15 pl_'oporuonal
+1 = No activo en la alimentacién 59 |t |Tiempode OFF - 1 a 9999 segundos 200 |A-29
Funcién del +2 = Alarma con retardo (reset integral
41 |Ab3 manual) 0 c-0 60 |dgr |Tiempode OFF - 1 2 9999 segundos 50  |A-30
alarma +4 = Alarma silenciable derivada
+8 = Alarma relativa no activada 61 Fuoc |Control por 02200 050 |A-31
durante alteracion del set point l6gica FUZZY
imite inferi Tipo de
42 |AL3L '-I'm'te inferior del| 1999 4 AL3H 1999 |C-0 ot dola |SST=SSR
alarma i 62 |HAct | rELY = Salida relé SSr |A-32
43 |AL3H ;;ngfn‘ige”” AL3L a 9999 9999 |c-0 calentamiento | SLOU = Actuadores lentos
44 |AL3 Valor de alarma |AL3L a AL3H 0 C-0 Tempo de ciclo
Histéresis del 63 terH de la salidade [0.1 a 130.0 segundos 20.0 C-0
45 |HAL3 | =SSR 98 114 0999 1 c-0 calentamiento
Relacién de
46 |AL3d gf;g? con OFF a 9999 segundos OFF |C-0 potencia entre
0=Nunca 64  |PrAt |logica de 0.01299.99 1.00  |A-34
Habilitacién del |} = Durante Stand-by eaemeion
2 = Durante Overrange y refrigeracién
47  |AL3o0 alarma durante no C-0 Tipo de
underrange P SSr= SSR
el modo stand-by dor de | r
3 = Durante Overrange, 65 |cAct ac}.‘(’f do @ |rELY = Salida relé SSr |A-35
underrange y stand-by ?:frlig?araecién SLou = Actuadores lentos
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Itin - Configuraciones del temporizador

nonE = no utilizado
i.d.A = Ciclo con 1 periodo
i.uP.d = Retardo en la

Tempo de ciclo
66 terC de la salidade |0.1a 130.0 segundos 20.0 C-0
refrigeracion
67 rS Reset manual [-100.0 a 100.0 % 0.0 C-0
68 |od Retardoenla 14 41 4 99 59 (hh.mm) OFF |c-0
alimentacion
69 |stp [Powenciasoft- ) 4065 100% 0 c-0
start
70 |sst ;‘:;‘;po de Soft- | 0FF - 0.01 2 8.00 (inF) (hh.mm) [OFF  |C-0
Valor de la
variable que
71 SS.tH |deshabilita la OFF ou -1999 a 9999 9999 |C-0
funcién de soft-
start
ISP - Configuraciones del Set Point
Numero de Set
72 |nSP Point 1a4 1 A-38
Limite minimo del
73 [SPLL set point - 1999 a SPHL -1999 [A-39
74 |spHL |Limite maximodel |gp ) 4 9999 9999 |A-40
set point
75 [SP1 Set point 1 SPLL a SPHL 0 0-41
76 (SP2 Set point 2 SPLL a SPHL 0 0-42
77 |SP3 Set point 3 SPLL a SPHL 0 0-43
78 |SP4 Set point 4 SPLL a SPHL 0 0-44
79 |spar [Selecciondelset |qpy 4 ngp 1 0-45
point activo
rSP = El valor de la serial es
usado como set point remoto.
trin = el valor enviado por la
comunicacion serial sera
sumado al set point local
definido por el parametro
: ) “SPAt” y la suma sera el set
80 |SP.rt rTeI‘r)noo(tj: set point point activo. trin C-0
PErc = El valor enviado por la
comunicacion serial sera
considerado como un
porcentaje del rango de
entrada y este valor calculado
sera utilizado como set point
activo.
Seleccion del set _
81 |[SP.Lr |point remoto o Loc - local Loc C-0
rEn = remoto
local
82 |sPu Velocidad de [a 0.0_1 a 1(_)0.90 (mF)ynldades inF c0
rampa de subida  [de ingenieria por minuto
83 |sPd Velocidad dg la 0.0_1 a 1(_)0.90 (mF)ynldades inF c0
rampa de bajada |de ingenieria por minuto
COEL

Modo de energizacion
84 |tr.F |funcionamiento del |i.d.d = Pulso nonE A-62
temporizador i.P.L = Ciclico (iniciando relé
apagado)
i.L.P = Ciclico (iniciando relé
encendido)
hh.nn = Horas y minutos
nn.SS = Minutos y segundos
85 |tru [Escala S$SS.d = Segundos y décimo de nn.SS |A-63
segundos
cuando tr.u = hh.nn: 00.01 a
99.59
86 |trt1 |tiempo 1 Swardotru=nnSS:0001a 100 |64
cuando tr.u = SSS.d: 000.1 a
995.9
cuando tr.u = hh.nn: 00.01 a
99.59
87 |trt2 [tiempo 2 gga;;o tru=nn.SS:00.01a 1.00 A-65
cuando tr.u = SSS.d: 000.1 a
995.9
Situacion del rES = reset temporizador
88 |[tr.St temporizador run = Acciona temporizador rES C-0
P HolLd =Pausa temporizador
'PrG - Configuraciones de la funcién rampa / escalén
nonkE = no utilizado
S.uP.d =iniciar en la
energizacién con primer paso en
stand-by
Accion del S.uP.S =iniciar en la
89 |Pr.F programa energizacion nonE [A-67
rampa/escalon u.diG = iniciar con comando
"run®
u.dG.d = iniciar con comando
"run"y con el primer paso en
stand-by
90 |Pru Escala de tiempo  |hh.nn =_quas y minutos hhnn  |A-68
de los escalones |nn.SS = Minutos y segundos
Funcionamiento glltAjio\r}gne:Jlasetpoint
91 |PrE gﬁ;:n;et[uToe':fnf; seleccionado por SPAt SPAt 1A-T1
prog St.bY = Va al modo stand-by
Tiempo de .
92 |PrEt |indicacion del fin aEF -00.01a100.00 (mins)- |\oep  |a72
de programa
93 |prg1 [Setpointdel SPLL a SPHL 0 A-73
) primer escalén
94 |pr.g1 Vgloudad dela 0.1 a 1000'0._ InFl(e’scann) inF A-74
primera rampa unidades de ingenieria
95 |prt1  [Tiempodelprimer g o, ;99 59 010 |A75
escalon
96 |Prb1 |Rangodeespera |npp , gggq OFF |A-76
del primer escalon
97 |prEr |EVentosdelprimerog oo 4 1111 0000 |C-0
grupo
Set point del
98 |Pr.S2 segundo escalén OFF o SPLL a SPHL 0 A-78
99 |pr.c2 Velocidad de la 0.1 a 1000'0._ InFl(e’scann) inF A-79
segunda rampa unidades de ingenieria
100 |praz  |Tlempodel 50140959 010 |A-80
segundo escalén
Rango de espera
101 |Pr.b2 del segundo OFF a 9999 OFF  |A-81
escalon
102 |prez |Eventos del 00.00a 11.11 0000 |C-0
segundo grupo
Set point del tercer
103 |Pr.S3 escalén OFF o SPLL a SPHL 0 A-81
104 |Pr.a3 Velocidad de la 0.1 a 1000'0._ InFl(e’scann) inF A-84
tercera rampa unidades de ingenieria
105 [preg | TiemPodeltercer 4 5 5 99 59 0.10 |A85
escalon
106 |Prp3 |R8ngodeespera |npp , gogq OFF |A-86
del tercer escalén
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107 |Pr.E3 5;:?;;03 deftercer 155,00 a 11.11 00.00 |C-0 ISEr - Parametros relativos a la comunicacién serial
Set point del Direccion del 0 (oFF)
108 |Pr.S4 cuarto escalén OFF o SPLL a SPHL 0 A-88 123 |Add instrumento 12254 1 C-0
109 |prga |Velocidaddela 0.1 1000.0 - InF (escalon) inF A-89 124 |bAud |Baud rate 1200, 2400, 9600, 19.2, 38.4 9600 (C-0
cuarta rampa unidades de ingenieria —
110 |pria  |Tiempodelcuarto |4 54 9q 59 010 |A-90 \?ae:;%?:aon 912 InonE = No utiizado
) escaléon ) ) ) 125 |trSP retransmitida rSP = Set-point activo nonE (C-0
R d (Master) PErc = Potencia de salida actual (%)
111 |Pr.b4 ango de espera 1qer 5 9999 OFF |A-91
del cuarto escaldn
] - f. . I . .
112 |prea Eventos del cuarto 00.00 2 11.11 00.00 |c-0 COn - Configuraciones de los parametros de consumo de energia
grupo ES T reserda OFF = No utilizado
Estatus del rEs = reset gel programa 1 = Potencia instantanea
113 |Pr.St run = start del programa rES C-0 KW
programa . (kW)
HolLd =Pausa del programa 2 = Consumo de potencia
(kW/h)
IPAn - Parametros relativos a la interfaz del usuario 126 |coty |Tipo de medida 3 = Energia total utilizada | = |5 g7
—— ’ durante la ejecucion del
114 |pasz |Contrasefianivel | oo 4, 999 20  |A93 programa .
2 4 = Total de dias trabajado,
Contrasefia nivel con alarma
115 |PAS3 3a999 30 C-0
3 @ 5 = Total de horas
nonE = ninguna funcién trabajadas
tunE = habilitacion del auto-tune Tensién nominal de
oPLo = modo manual 127 |Uolt la carga 12999V 230 A-98
AAc = Reset del alarma Corriente nominal de
ASi = silenciar alarma activa 128 |our la carga 1a999A 10 A-99
" chSP = seleccion del set point Alarma del periodo i
116 |usp |Funciondela gy~ modo stand-by nonE  |A-04 129 |ndob [ o OFF - 129999 dias u horas |oFF  |A-100
teclaU .
Str.t = inicio/pausa/reset del
temporizador
P.run = inicia el programa ICAL - Parametros de calibracién
P.res = Re’s'et del programa Punto inferior para
P.r.H.r = inicio/pausa/ reset del 130 |ALP  |aplicacion del offset  |-1999 a (AH.P - 10) 0 A9
programa inferior
nonE = ninguna funcién -
Pou = potencia de salida 131 |ALo gfesrie;rap“cad" alpunto| 344 4 300 0 A-10
SPF = Set point final Punto superior para
SPo = Set point activo S
AL1 = Valor del alarma 1 132 [AH.P apllcaplon del offset (AL.P + 10) a 9999 9999 A-11
AL2 = Valor del alarma 2 Superior
AL3 = Valor del alarma 3 Offset aplicado al punto
Pr.tu = tiempo progresivo del 133 |AH.o superiorp P -300 a 300 0 A-12
escalon
Pr.td = tiempo regresivo del
escalon
Variable Pt.tu = tiempo progresivo del
117 |disP  |visualizada en el |FO9THE o del nonE  |A-95
display t.td = tiempo regresivo de
programa
ti.uP = indicacion creciente del
temporizador
ti.du = indicacién decreciente del
temporizador
PErc = Porcentual de la potencia
de salida utilizada durante el soft
start (si el tiempo de soft start es
igual a inF, la limitacién de
potencia es siempre insertada y
también funciona como control
ON/OFF).
119 |FiLg |Filtrodelvalor o ee 44200 OFF |c-0
medido
AS.Pr = Inicia de la misma forma
Estado del que estaba antes de apagar
. Auto = inicia en el modo
120 |dSPu gfé:u:;zgitgnen la automatico AS.Pr [C-0
9 oP.O = inicia en el modo manual
St.bY = inicia en modo standy-by
ALL = todos
Habilitacion del  |Au.oP = Solamente Auto o manual
121 |oPr.E |modo de (oPLo) ALL C-0
operacion Au.Sb = Solamente Auto y stand-
by
Seleccion de los
122 |oPEr |modos de Auto - oPLo - St.bY Auto O-1
operacion
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