Serie CT

Contador/temporizador DIN W48xH48mm, W72xH36mm, W72xH72mm

[m] Caracteristicas

e Rango de ajuste del valor de preescala - modelo de 6 digitos: 0.00001 a 99999.9 / modelo de 4 digitos: 0.001 a 999.9
e Funcion de comunicacion (modelo de comunicacién): RS485 (Modbus RTU)
e Capaz de ajustar el tiempo de un pulso de salida - 0.01 seg a 99.99 seg por ajuste por 10ms
e[Contador]

9 modos de entrada/11 modos de entrada

Funcion de conteo por LOTE,

Funcién de ajuste del punto de inicio de conteo (valor inicial de conteo)
eo[Temporizador]

13 modos de salida

Varios rangos de ajuste de tiempo— Modelo de 6 digitos: 0.001 seg a 99999.9 hora / Modelo de 4 digitos: 0.001 seg a 9999 hora

Funcion de ajuste de tiempo ‘0’

Funcion de retencion de memoria del temporizador seleccionable para el modelo de indicador.

C€Mhis

(] Programa de administracion de dispositivos integrado(DAQMaster)

e DAQMaster es un programa de administracion de dispositivos integrado para una administracién
conveniente de parametros y para el monitoreo de multiples datos de dispositivos.

e Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario
y el programa de administracion de dispositivos integrado.

Por favor lea “Precauciones de seguridad” en el
manual de operacion antes de usar el equipo.

Caracteristicas Especificaciones recomendadas
Procesador Computadora IBM compatible con Intel Pentium IlI
Sistema de operacion Windows 98 / NT / XP / Vista / 7
RAM Mayor a 256 MB
Disco duro Mayor a 1GB de espacio disponible
Resolucion Mayor a 1024x768
Puerto de comunicacion Puerto Serial RS232 (9 pines), puerto USB

< Pantalla DAQMaster>

m] Como especificarlo
LcTflem]-[2p|la][T

Comunicacion  [Sin marca |Ninguno
T Salida de comunicaciéon RS485
Alimentacion 2 24VCA 50/60Hz, 24-48VCC
4 100-240VCA 50/60Hz
. 1P Preajuste simple
Salid
alda 2P preajuste doble

[ Indicador

Tamafio S DIN W48xH48mm
Y DIN W72xH36mm
M DIN W72xH72mm

Display de digitos 4 9999 (4-digitos) X1: El modelo CT4S no
Modelo 6 999999 (6-digitos) permite el tipo Indicador.

{cT [Contador/Temporizador |

m] Especificaciones de comunicacion

Protocolo Modbus RTU con 16-bits CRC
Conexién RS485
Estandar Conforme con EIA RS485

Max. no. de conexiones

31 unidades (direccion: 1 a 127)

Método sincrono Asincrono
Tipo de comunicacion Dos hilos half duplex
Distancia de comunicacion [Max. 800 m

Velocidad de comunicacién

2400, 4800, 9600 (de fabrica), 19200, 38400bps

Tiempo de resp. de com.

5 a 99ms (de fabrica: 20ms)

Bit de inicio 1-bit (fijo)

Bit de datos 8-bit (fijos)

Bit de paridad Ninguno (de fabrica), par, non
Bit de paro 1, 2-bits (de fabrica: 2-bits)

X Se recomienda utilizar el convertidor de comunicacion, RS485 a convertidor en serie (SCM-38l, se vende por separado),
USB a convertidor RS485 (SCM-US48I, se vende por separado). Utilice un par trenzado adecuado para comunicacion RS485.
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Contador/Temporizador programable

(m]Especificaciones o
Series CTS CTY CTM fotoeléctricos
Preajuste simple CT4S-1PJ[]  |CT6S-1PCI(1  [CT6Y-1PCI[] CT6M-1P( [ ®
Modelo  |Preajuste doble CT48-2P )] |CT6S-2P1[] |CT6Y-2P (] CT6M-2P (] Sensores
Indicador —_ CT6S-I1[] CT6Y-I 1] CT6M-I111] fibra dptica
Digitos en el display 4-digitos 6-digitos 6-digitos 6-digitos ()

Método del display Método LED de 7 segmentos (valor de conteo: rojo, valor de ajuste: amarillo-verde)
Tamafio del Valor de conteo [6.5x10mm 4.5x10mm 4.2x9.5mm 6.6x13mm
caracter (WxH) [Valor de ajuste  [4.5x8mm 3.5x7mm 3.5x7mm 5x9mm

Voltaje CA

100-240VCA 50/60Hz

de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

Alimentacio
Imentacion 1y oitaje CAICC

24VCA 50/60Hz, 24-48VCC

Rango de voltaje permisible

90 a 110% del voltaje nominal

Max. velocidad de conteo

Consumo de  |Voltaje CA Max. 12VA
alimentacion  |Voltaje CA/CC CA: Max. 10VA, CC: Max. 8W
INA/INB

Seleccion de 1cps/30cps/1kcps/5keps/10keps

Rango de conteo

-999 a 9999

-99999 a 999999

Contador
Escala

Punto decimal
hasta el 3er digito

Punto decimal hasta el quinto digito

Man ancho de sefial de entrada

REINICIO: Seleccion de 1ms/20ms

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

()

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de

4-digitos

9.999s, 99.99s, 999.9s, 9999s, 99m59s, 999.9m, 9999m, 99h59m, 9999h

Rango de

tiempo 6-digitos

999.999s, 9999.99s, 99999.9s, 999999s, 99m59.99s, 999m59.9s, 9999m59s, 99999.9m, 999999m,

99h59m59s, 9999h59m, 99999.9h

Método de operacion

Conteo ascendente, conteo descendente, conteo ascendente/descendente

Ancho de sefial de

Temp-  |entrada min.

orizador

INA, INH, REINICIO: Selecciéon de 1ms/20ms

INA, REINICIO, INHIBIR, LOTE
REINICIO: Selecciéon de1ms/20ms

Error de repeticion

Error de ajuste

Error de voltaje

Error de temperatura

En caso de encendido, arranque: Méax. £0.01% +0.05s
En caso de inicio de sefial: Max. £0.01% +0.03s

Método de entrada

Seleccion de entrada con voltaje o sin voltaje
[Entrada con voltaje]-Impedancia de entrada: 5.4kQ, [H]: 5-30VCC, [L]: 0-2VCC
[Entrada sin voltaje]-Impedancia de corto circuito: Max. 1kQ, voltaje residual de corto circuito: Max. 2VCC

Tiempo de salida de un pulso

Ajuste de 0.01s a2 99.99s

(1)

SSRs /
Controladores
de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores
para panel

(M)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

Retencion de memoria

Aprox. 10 afios (memoria no volatil)

Estandar |Com. Estandar |Com. Estandar |Com. (-
nidades
_ 1-etapa |SPDT(1c): 1 SPDT(1¢c): 1 SPDT(1c): 1 de display
] .
= |Salida de  [Tipo . SPST(1a): 1, . . .
§ contacto 2-etapas |SPST(1a): 2 SPDT(1c): 1 SPST(1a): 2 SPST(1a): 1, SPDT(1c): 1 g,)
K Capacidad Carga resistiva de 250VCA 5A | Carga resistiva de 250VAC 3A | Carga resistiva de 250VAC 5A de sensores
T |Soli ) 1-etapa 1 2
2 ggtlduts tate Tipo 2-et ° - ! 3 2 Fenes o
& |(NPN open -étapa — : :
collector) Capacidad Max. 30VCC, 100mA
Alimentacién externa Max. 12VCC +£10%, 100mA ;,.Q‘,)m,esapgsos/
Drivers /

Controladores
e ad

Resistencia de aislamiento

Por encima de 100MQ (a 500VCC meggers)

Rigidez dieléctrica

2,000VCA 50/60Hz por 1 min

Inmunidad al ruido

Ruido de onda cuadrada por simulador de ruido (ancho de pulso 1us) +2kV

Vibracion Mecanica Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 1 hora, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Mal funcionamiento [Amplitud de 0.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 10 min. en cada una de las direcciones X, Y, Z
Choque Mecanico 300m/s? (aprox. 30G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Mal funcionamiento |100m/s? (aprox. 10G) 3 veces, en cada una de las direcciones X, Y, Z
Ciclo de vida |Mecanico Min. 10,000,000 operaciones

del relevador  |Mal funcionamiento

Min. 100,000 operaciones

Proteccion IP65 (parte frontal, estandar IEC)
. Temperatura -10 a 55°C, almacenamiento: -25 a 65°C
Ambiente -
Humedad 35 a 85%R H, almacenamiento: 35 a 85%RH

Certificacion

.\

Peso *1

Aprox. 212g (aprox. 159g)

| Aprox. 2289 (aprox. 140g)

|Aprox. 3229 (aprox. 252g)

X 1: El peso es solo el peso del empaque. El peso en paréntesis es solo el peso de la unidad.
XLa resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelamiento o condensacion.
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(R)
Pantallas
graficas
HMI/PLC

(S)
Sensores
de visién

(T
Dispositivos
de redes

de campo

)
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Serie CT

(m] Conexiones
O Serie CTS
® CT[IS-1P[]

12VCC 100mA
INB/INH**

REINICIO

INA
SALIDA
3o0vee
100mA
NO COM
250VCA 5A
CARGA RESISTIVA %1
® CTLIS-2P[]
12VCC 100mA
BN REINICIO
INA ovce
SALIDA2
3ovee
100mA

SALIDA1  SALIDA2
250VCA 5A  250VCA 5A
RESISTIVA RESISTIVA A

® CT6S-I|
12VCC 100mA
INB/INH*?
INA

A Asegurese de que la conexion sea
variada por comunicacion RS485.

® CTLIS-1PLIT

12VCC 100mA
INB/INH*?
INA

REINICIO

A(+) —> RS485 <——B(-
DL SALIDA SA

NA COM
250VCA 5A
CARGA RESISTIVA

® CTLIs-2PLT
12VCC 100mA
INB/INH*?
INA

NC

SALIDA1  SALIDA2
250VCA 5A 250VCA 5A
RESISTIVA RESISTIVAA

@ CT6S-ILIT
12VCC 100mA
INB/INH*?
INA

O Serie CTY
® CT6Y-1P[]
250VCA 3A SALIDA DE ESTADO SOLIDO
CARGA RESISTIVA 30vCC

NC COM NO 100mA

INA
INB/INH*?
12VCC 100mA

® CT6Y-2P[ | SALIDA DE ESTADO

250VCA 3A 250VCA 3A SOLIDO
CARGA RESISTIVA CARGA RESISTIVA 30VCC

NC COM NA ALIDA 100mA
U J
SALIDA1
INA
INB/INH*?

12VCC 100mA

J-10

® CT6Y-1PLIT SALIDA DE

250VCA3A  ESTADO SOLIDO

CARGA RESISTIVA 30VCC
NC COM NA 100mA A(+)  B()

INA
INB/INH*?
12VCC 100mA

® CT6Y-2PL T
250VCA3A  250VCA3A
RESISTIVA  RESISTIVA  A(+)  B()

INA
INB/INH*?
12VCC 100mA

Avutonics



Contador/Temporizador programable

® CT6Y-I]

INA
INB/INH*?
12VCC 100mA

® CT6eY-ILT A#) B

INA
INB/INH*?
12VCC 100mA

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

O CTM Series

® CT6M-1P[]
12VCC 100mA INHIBIR *?
INB REINICIO REINICIO

INA DE LOTE

SALIDA DE ESTADO SOLIDO 30VCC
—_

100mA
SALIDA

COMUN SALIDA LOTE
o ¢

250VCA 5A
CARGA RESISTIVA A %1
® CT6M-2P[ ]
12VCC 100mA INHIBIR* REINICIO
INB
NG DE LOTE
30vVCC
SALIDA DE ESTADO SOLIDO jggma

SALIDA
COMUN SALIDA1 SALIDA2 LOTE

1» @ @ &

NA COM NA CoM

250VCA 5A 250VCA 5A
CARGA RESISTIVA  CARGA RESISTIVA

® CT6M-I]
12VCC 100mA
INB

INA

>

INHIBIR *?
REINICIO

X 1: Voltaje CA: 100-240VCA 50/60Hz
Voltaje CA/CC: 24VCA 50/60Hz, 24-48VCC

® CT6M-1PLT
12VCC 100mA INHIBIR *2 REINICIO
INB REINICIO DE LOTE

A(+)  B() SALDA LOTE

SALIDA DE ESTADO SOLIDO
SALIDA 30vee

250VCA 5A
CARGA RESISTIVA

>

® CT6M-2PLT
12/0C 100mA

INA

INHIBIR*?
REINICIO

REINICIO
DE LOTE

A(#)  B(-) SALDA2 LOTE

SALIDA DE ESTADO SOLIDO

SALIDA1 SALIDA2
O

NA COM NA COoM

250VCA 5A 250VCA 5A
CARGA RESISTIVA CARGA RESISTIVA

>

® CT6M-ILIT
12VCC 100mA
INB

INA

INHIBIR *?
REINICIO

X 2: Operacion del contador: Si se aplica la sefial INHIBIT, se prohibira la entrada de conteo.
Operacion del temporizador: Si se aplica la sefial INHIBIT, se detendra el tiempo en progreso. (HOLD)

Avutonics

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

(©)

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)

SSRs /
Controladores
de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores
para panel

(M)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

(N)
Unidades
de display

(0)
Controladores
de sensores

(P)
Fuentes de
alimentacion

(Q)
Motores a pasos /
Drivers /
Controladores
de movimiento

(R)
Pantallas
graficas
HMI/PLC

(S)
Sensores
de vision

(T
Dispositivos
de redes

de campo

)

Software
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Serie CT

(m] Dimensiones (unidad: mm)
© Serie CTS e Corte de panel
(148 10 9 Min. 55
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Contador/Temporizador programable

@] Se vende por separado B ores

© Convertidor de comunicacion ot

e SCM-38I ® SCM-US48I Sonsores
(Convertidor RS232C a RS485) (USB a convertidor RS485) fiora optica
CEC cefe

©)
S Sensores de
— area / Puertas

7 ,m o
f. Sensores
de proximidad

© Unidades de display (Series DS/DA-T) Gonsores
® Series DS/DA-T e presion
(Unidad de display con entrada de comunicacion RS485) C € o
Encoders
rotativos
pox  GEm  EHED
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
DS16L1T DS22/DA22{TT DS40/DA40LTT DS60/DA60-LTT | Sockets
X Conecte la unidad de display con entrada de comunicacion RS485 (series DS / DA-T) y el modelo con salida de comunicacion RS485 (cHgmmuadores
de la serie CT, la unidad del display muestra el valor actual del dispositivo sin PC / PLC. de temperatura
. .z 0]
=] Identificacion del panel frontal ssees
- de potencia
© Serie CTS 1. Indicador de conteo (LED Rojo)
Modo RUN: Muestra el valor de conteo para la operacion del contador o el valor de g;ntadms
1 progreso de tiempo para el temporizador operacion.
Funcién de modo de ajuste: Indica la funcién del modo de ajuste.
6 [l o 00 DE D ;‘; 2. Indicador del valor pre establecido (LED Amarillo-Verde) C—
3 F & ol ch7] vh Modo RUN: Indica el valor pre establecido.
; I 4 Funcién de modo de ajuste: Indica el valor de ajuste 1.
. 10 3. Bloqueo de teclas (LOCK): Se ilumina cuando se ajusta esta funcion. ﬁldidmesl
4. Indicador de la operacion de conteo (CNT): Se enciende cuando opera el contador. parapane
© 5. Indicador de la operacion del temporizador (TMR): Parpadea (tiempo en progreso) ™
1 o se enciende (tiempo de paro) para la operacion del temporizador. o
7 6. Revision y cambio del valor pre establecido (PS1, PS2) pulsos
4 : Se enciende cuando se revisa o se cambia el valor pre establecido. ™
5 7. Indicador de salida (OUT1, OUT2): Se enciende cuando la salida de control estd encendida. g:igias:‘;:y
3 8. Tecla de reinicio

Modo RUN: Presione la tecla [RsT]para reiniciar el valor de conteo. ©)
Modo de conteo por LOTE: Presione la tecla para reiniciar el valor de conteo por LOTE. ggggg;:,‘:g;es
9. Tecla de modo|[MD]|

Modo RUN: Mantenga presionada por 3 seg. la tecla para ingresar en la funcién de )

modo de ajuste (ajuste de parametros). :I‘;;ne‘:tsagizn
Mantenga presionada por 5 seg. la tecla para ingresar en la funcion de
modo de ajuste (ajuste de comunicacion). @

Funcién de modo de ajuste: Presione la tecla para seleccionar la funcién del modo de | Motoresapasos/

2 L . .

5 revision de ajuste.Mantenga presionada por 3 seg. la tecla WD) para regresar al modo RUN. | §oniroladores,

4 10. Teclas de ajuste <, [, ®)

12 1) Tecla _ , , ity
Modo RUN: Presione la tecla [« para ingresar en el modo pre establecido.. HMI/PLC

Modo de preajuste: Presione la tecla« para mover los digitos pre establecidos.

©)
2) Teclas ™,

Sensores
ne 10 Modo RUN: Presione 1 seg. la tecla &l para ingresar en la funcién del modo de de vision
Modelo [Cambio Nota revision de ajuste.
CT4S-1P Modo de preajuste: Se usa para aumentar o disminuir el valor preestablecido. :)T|)s oeitivos
Funcién del modo de ajuste: Cambia la configuracion. do redes

CT6S-1P |PS2—PS No hay
CT6Y-1P |SALIDA2— [PS1, LEDs de

Funcién del modo de revision de ajuste: Presione la tecla [g] para mover el parametro anterior. | % ¢@mP°
Presione la tecla A para moverse el parametro siguiente.

CTéM-1P|SALIDA  |SALIDA1. 11. Tecla de LOTE o
No hay Modo RUN: Al presionar la tecla[rst] en el modo Run para entrar en el modo de
CT6S-I PS1, LEDs de indicacién de contador por LOTE.

SALIDA1, SALIDA2| 45 |ngicador de salida por LOTE (LED rojo)

PS2-PS No hay PS1, LEDs de| 43 hgicador de cambio y revision del valor de preajuste de LOTE (BA.S) (amarillo-verde)

SALIDA1, SALIDAZ, : Se enciende al cambiar y revisar el valor de preajuste de LOTE.
BA.S, BA.O,, tecla

[BA]. XEl tipo indicador no existe en el modelo CT4S.

CTeY-I

CT6M-I
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Serie CT

(m] Conexiones de entrada
© Entrada sin voltaje (NPN)

e Entrada de estado soélido (sensor estandar: salida tipo NPN) e Entrada por contacto
Contador/Temporizador Contador/Temporizador Contador/Temporizador
Sensor ) Serie CT Sensor ) Serie CT Serie CT
Café Café
ﬂ — +12V O—e— +12v +12V
3 S 5.40 = 5.40 5.4Q
Circuito Circuito Circuito
interno 6 interno 6 interno 6
entrada entrada | entrada
ov ‘\t ov ov
(Salida NPN) (NPN a colector abierto)
X 1: Entrada INA, INB/INH, REINICIO, INHIBIR, REINICIO POR LOTE.
X2: Velocidad de conteo: Ajuste de 1 6 30 cps (Contador).
© Entrada de voltaje (PNP)
e Entrada de estado soélido (sensor estandar: salida tipo PNP) e Entrada por contacto
Contador/Temporizador Contador/Temporizador Contador/Temporizador
Serie CT Serie CT

Sensor c Serie CT

%2
+12V X

+12V +12V

Circuito Circuito Circuito
interno 6 interno 6 interno 6
entrada entrada entrada
5.4kQ 5.4kQ 5.4Q
ov ov ov
(Salida PNP) (PNP a colector abierto)

X1: Entrada INA, INB/INH, REINICIO, INHIBIR, REINICIO POR LOTE.
X2: Velocidad de conteo: Ajuste de 1 6 30 cps (Contador).

(w] Seleccién de la légica de entrada [Entrada sin voltaje (NPN) / Entrada con voltaje (PNP)]

Serie CTS 1. La alimentacion debera estar desconectada.
Qﬁ) 2. Apriete hacia adentro @ vy jale hacia afuera @ como se muestra en la figura. (Series CTS/CTY)
3. Seleccione la légica de entrada usando el interruptor logico de entrada (SW1) dentro
| del contador / temporizador.
45 4. Empuije el cuerpo en la direccion opuesta de @.
j % 5. Enseguida conecte la alimentacion al contador/temporizador.
% Desmontaje de la cubierta

Apriete hacia @ y jale hacia @
como se muestra en el dibujo.

A Verifique si esta desconectada la
alimentacion (PNP/NPN). PNP NPINl o PNF‘ NPN
nerrup or

o CTM

Entrada con volta]e (PNP)  Entrada sin voltaje (NPN)

o CTS o CTY
Entrada sin voltaje (NPN) Entrada con voltaje (PNP) Entrada sin voltaje (NPN) Entrada con voltaje (PNP)

NPN PNP_ 1] NPN PNP NPN PNP

(m] Display de error
Display de error Errores Estado de salida Como regresar
E l': P Falla en la carga de datos para |y Encienda
valores de ajuste existentes nuevamente
PS1 8 FAI
PS2 !
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Contador/Temporizador programable

(m] Conexiones de salida

(A)

© Salida de contacto © Salida de estado sélido fotosticmicos
Contador/Temporizador Contador/Temporizador . 4 e
Serie CT Serie CT X Sensores
?iira optica
+) Alimenta-
cion para (C)
carga Sron | Puertas
g C) | (o

XUse | d d der | idad KUse la carga y la alimentacion adecuada para no sobre- | ©

~Use la carga adecuada para no exceder a capacidad. cargar la capacidad ON/OFF (max. 30 VCC, 100 mA) de proximidad

de la salida de estado solido.
X Asegurese de no aplicar polaridad inversa de la alimentacion. |©

X1: Cuando se usa carga inductiva (relé, etc.), un amor- | depresién
tiguador contra sobretensiones (diodo, varistor, etc.) debe

estar conectado entre ambos lados de la carga. &) oders

(m] Operaciones y funciones o
>.< 1 gahleds cdone;(ores;
ajas de distribucion

REINICIO DE REINICIO Cambio de preset Bocw
LOTE E:Ho)ntroladores
de temperatura
v P A
» e por LOTE [MD}- 1seg— de revision de ajuste §§E§éﬂiﬁ'es
Cambio del | . XEI conteo por LOTE se
valor de ajuste [MD] encuentra disponible solo ) adores
de LOTE. en CT6M-1P/2P. 55:9 3S‘eg

X1. Si no se toca alguna tecla por 60 Funcién de 3seg: Entra en el parametro del grupo 1 Tarporiadores

seg., el contador regresara al modo
RUN automaticamente.

modo de ajuste 5seg: Entra en el parametro del grupo 2

(L)
Medidores
para panel

© Cambio de preset(Contador/Temporizador)

e Aunque se cambie el valor del preset, la operacion de entrada y el control de salida continuara. Ademas, el valor del M os)
preset se puede ajustar a 0 y el valor 0 se ENCIENDE la salida. De acuerdo al modo de salida, el valor de preset podra mi::res de
no ajustarse puede ajustar a 0. (Cuando se ajuste como 0, el valor de preset "0" parpadeara 3 veces.)

™)
(1 Jrcrem-—2p (2 ][ crom—2p OGEED Unidades

de display

(0)
Controladores

! de sensores
Ps1
Ps23¥t I
BAS

™ (P)

LOCK OUT1 OUT2 BAO CNT TMR Fuentes de

alimentacion

\ |
Ps13¥ Ps13¥
ps2 ps2
oas oas
[N ",

LOCK OUT1 OUT2 BAO CNT TMR

LOCK OUT1 OUT2 BAO CNT TMR

(Q)

Mot os
En el modo RUN, entra en el El valor de preset se ajustaa'!80"' El valor de preset se ajustaa '200" E&’,‘;gﬂéﬁgﬁg
modo de ajuste del valor de con las teclas [«], [A]y [Wdespués con las teclas[«],[A]y [¥] después ®
preset con la tecla [¢] . EI LED resione la tecla ara entrar en  presione la tecla|Mp] para completar g
'PS1' se ilumina y parpadea P , P pres P P graficas
el primprimer digito del valor el modo de ajuste PS2. el ajuste PS2 y regresa al modo
del preset. Run. )
Sensores
.z "= - de vision
© Funcion de modo de revision de ajuste
El valor de ajuste de la funcion del modo de ajuste se puede confirmar usando las teclas [A]y [¥]. glposmvos
de redes
© Cambio de funcién del display de conmutacion en la indicacion del ajuste decampe
El valor de ajuste 1 (PS1) y el valor de ajuste 2(PS2) se muestran cada vez presionando la tecla en el modelo O e
de doble preset. (En el temporizador, se encuentra disponible para los modos de salidaond,and. !, 6 ondc.)
© Reinicio

En el modo RUN o en la funcion del modo de ajuste, si presiona la tecla o aplica la sefal a la terminal
de RESET en la parte trasera, el valor del preset inicializara y la salida se mantendra en estado off. Cuando
seleccione la entrada de voltaje (PNP), terminales cortas no. 10 y 12, o cuando seleccione entrada sin
voltaje (NPN), terminales cortas no. 11y 12 para restablecer.
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Serie CT

(m] Contador por LOTE(Solo para los modelos CT6M-1P[_][_|/CT6M-2PL [ ])

En el modo de indicacion de contador por LOTE, se muestra 'el valor de conteo por LOTE' en el indicador de conteo y se muestra
'valor de ajuste del contador por LOTE' en el indicador de preset.

© Cambio del valor de ajuste por LOTE

Si presiona la tecla en el modo RUN, entrara en el modo de indicacion del contador por LOTE.
2.

Entra en el modo de cambio El valor de LOTE se ajusta a ‘200"
del valor de ajuste con la con las teclas[&] [R] y[|despues

tecla[«] . N : presione la tecla [p]para completar
(BA.S se ilumina, el primer o y el valor de ajuste por LOTE y

digito del valor de ajuste LocK oUTI OUT? BAO ONT TR moverse al modo de indicacion de
parpadea.) contador por LOTE.

© Operacion de contador por LOTE
ON |

Alimentacién

anononoopoonnaonoaononnoonone oonar

Reset de lote |-|

Salida de preset

999999

Valor de ajuste de lote

0

LED BA.O OFF

Salida de Lote ON ‘ ]

OFF
© Operacion de contador por LOTE

e El valor de conteo por LOTE va incrementando hasta que se aplica la sefial de reinicio por LOTE. El valor del conteo
por LOTE circulara cuando este sobre 999999.
1)La operacion de conteo por LOTE en el Contador: Cuenta el numero al alcanzar el valor de ajuste de CT6M-1P
o al alcanzar el valor de ajuste doble de CT6M-2P oo,
2)La operacion del conteo por LOTE en el temporizador: Cuenta el nimero al alcanzar el tiempo de ajuste.
(En caso del modo de salida "FLE", cuenta el nimero al alcanzar el tiempo de ajuste T.off y el tiempo de ajuste T.on).

© Salida de LOTE

e Si se aplica la sefial de entrada mientras se carga el valor de ajuste por LOTE, se realizaran la operacion de conteo y el control de salida.

e Si el valor de conteo por LOTE es igual al valor de ajuste por LOTE, la salida por LOTE estara ENCENDIDA y se
mantendra asi hasta que se aplique la sefial de reinicio por LOTE.

e Cuando se corta la alimentacion se reabastece en estado de salida por LOTE encendido, la salida por LOTE se mantiene
encendida hasta que se aplica la sefal de reinicio por LOTE.

© Entrada de reinicio de LOTE

o Si se presiona la tecla [RST]o se aplica la sefial a la terminal de reinicio por LOTE en el panel trasero, se reiniciara el valor
de conteo por LOTE. Cuando seleccione la entrada de voltaje (PNP), terminales cortas no. 10 y14, o cuando seleccione
entrada sin voltaje (NPN), las terminales cortas 11 y 14 se restablecen.

e Cuando se aplica el reinicio por LOTE, el valor de conteo por LOTE se mantendra en 0 y la salida por LOTE se mantendra
APAGADA.

© Aplicacion de funcion de Contador por LOTE

e Contador
En este caso, ponga 5 productos en una caja, y enseguida empaque
las cajas cuando alcancen 200.

Entrada de conteo  Salida de LOTE Lampara de
salida por LOTE

<] Sefial de control
E‘ para empaque

- Valor de ajuste de preset del Contador="5", Valor de ajuste CT 4 Cajade control s:ga"eld; rf\?g)'/[jor'
del LOTE="200" y 0O Valor de preajuste = 5 -

- Cuando el valor de conteo del contador alcanza el valor de preset

"5", la salida de control(OUT) estara encendida, y en este momento H H H H H H H% H%" H%

el valor de conteo del contador por LOTE se incrementara por "1". ( )

; : f 3ercaja  2ndacaja  1ercaja
La caja de control que recibe la salida de control (OUT) controla \ o o caia
repetidamente el conveyor para mover la caja completa y colocar Valor de conteo por LOTE actual = 3
la siguiente caja vacla para espera.'Cuand_o el valor de conteo por . —— Salida de LOTE  proguciiidad:
LOTE alcanza "200", se encendera la salida por LOTE. Después Valvula solenoide —Saida >@Z 500 botellas
la caja de control detendra el conveyor y proveera una sefial de  (Abrala valvula de control i La lampara
control para empacar. por 3 seg) ! cuando 5
e Temporizador ‘ If_.a'n:para”de

. . Inalizacion

Llena con leche la botella por 3seg.(tiempo de ajuste) Cuando del conteo de lotes
se llenan 500 botellas, se enciende la lampara de conteo por Caja de control
LOTE.(Tiempo de ajuste : 3seg., Valor de ajuste por LOTE : 500)

Sensor de deteccion
de botellas
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Contador/Temporizador programable

(m] Diagrama de flujo para la funcion de modo de ajuste ®
| Modo RUN =
1 X
____________ 3seg | | 3seg  5seg 3seg fibra optica
v v
Gpo. de parametros A Gpo. de pardmetros Sonsores de
1 [I’_-Il' P )] hd L 2 [E = PE] area [ Puertas
Contador{foun] | MDI] Temporizador (o]
Conta['c_ior/{ emp. Comunicacién o prosmieed
L-E
Ty T . v is?nsmg;
Modo ge entrada Ran’go c_i(’e tlemr’>_o .| Direccion de com. © presien
[l m] [Hotr /At A/SEL] [Addr] o
Encoders
¢ X2 ¢ ¢ rotativos
Modo de salida MD|| Modo asc./desc. i (©)
bUE Al S e Velocigag de com. e
Modo de indicacion ¢X1 # | Sockets
0do de indicacion Paridad de com. Controladores
X1 [dS Pl'l] [F'l‘ t H] de temperatura
o Max. vel. de conteo ¢ ¢ .
@ [CPS] : Sers
& bly valor 68 conieo M2 Bit e paro de com i
SEF
9 Tiempo de salida OUT2 [@AEA] oo
P lbute] D)y | [mply Eontes
o # | Modo de salida Tledrgprcé: nuiii)ae ra ®
s . Utf-l] p Temporizadores
= Tiempo de salida OUT1 [o [F5=E]
% [otE 1] ¢ ¢ o
c ¢ Tiempo de salida OUT2 - pera pangi
0 : [oUE2] Escritura de com.
o| L.,/ Puntodecimal o ¢ [Fant] p
c [C“:'] Tacémetros /
> Medidores de
o [moly Tiempo de salida OUT1 puisos
Tiempo de reinicio min. Ut (] N
[‘_ 5 ‘: ] Unld_ades
L] ¢ < de display
‘ Légica de entrada ] ©
Logica de entrada [5G Controladores
(P)
! Tiempo de sefial imentacién
Punto decimlal de de entrada [| nk]
pre-escala
[5CdP] [mDly -
¢ Tecla[de bkiqueo e ovmianto
Loll ®
Valor de pre-escala Pantallas
5E [ [wof B
‘ ©)
i % 1: Indicador Sensores
Valor del punto de inicio de vision
5£,-t] X 2: Tipo de salida
‘ X[ : Al cambiar la configuracion de los parametros O sositivos
- sombreados, todas las salidas se apagan. de redes
Memoriza el ¢ s de campo
valor de conteo Al regresar al modo RUN, se reinicia el PV.
[d H t H ] (Sli’)ftware
Dy
Tecla de bloqueo
[LalF]
................... %

% Si se cambia el valor de ajuste del grupo de parametros 1, se restablecen el valor del display y la salida.
XEIl grupo de parametros 2 no se encuentra disponible con modelos sin comunicacién.
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m Ajuste de parametros (Contador)

(La tecla [MD]: Selecciona el modo de ajuste, las teclas[¥, [A]: para
cambiar el valor de ajuste)

entrada [ n]

Parametro Ajuste

Contador/ Caln Ll RE XL atn: Contador

Temporizador [[-E][-©H ™ <> &' " k! AE: Temporizador

Modo de Ud-Le» iPep»liP- la«»iP-Cepdnepdn- le«p»dn-Ce» lid-Aeplid-b

A s

Modo de
salida
[aUkA]

e Elmodode entradaes P, UP- {,UP-2 6dn,dn- {,dn-2,
Fearn a«>l «>»r «>t «>F «>» 9 «»f
A 4
e Elmododeentradaestid-A, Ud-b,Ld-C,
Farnarlarrapt eprFP a>pTerfaersartard
A A
% Si la velocidad de conteo max. es 5kcps o 10keps, y el modo de salida es d, la max. velocidad de
conteo es automaticamente cambiado como 30 cps, por defecto de fabrica.

Modo de
indicacion
[45FA]

e En caso del tipo indicador > En caso del tipo indicador, se muestra la seleccién del modo indicado [d5F.A].
Hold «—» EokAL % Se ha agregado que la funcién pueda ajustar el valor de preset al
seleccionar Hol d.

Max. velocidad

XLa velocidad de conteo es que uno por uno(1:1) del ratio impuesto de la

J0e>» Ite4»S5t<«>» [If<>» | sefial de entrada INA 6 INB, y se aplica en INA e INB al mismo tiempo.

drePcSo]nteo 4 4 3XEn caso de ajustar "d" en el modo de salida, se puede elegir 1 cps, 30 cps,
- 6 1keps.
Tiempo de , | XAjuste del tiempo de salida de un pulso OUT2.
salida OUT2 |>XRango de ajuste: 0.01 a 99.99 seg.
[atie2] X%No aparece si se selecciona el modo de entradaF, n,5,t,d, ollt2 (fijado como HOLD).
Tiempo de , | XAjuste el tiempo de salida de un tiro de OUT1.  >Rango de ajuste: 00.01 a 99.99seg, Hold.
salida OUT1 | Cuando el 1er digito este parpadeando, presione una vez la tecla [«] y aparecera Hol d.
[atik 1] X No aparece si se selecciona el modo de entrada 5, £, d, oUt (fijado como HOLD).
Z;r:;%fﬁ_w XRango de ajuste: 00.01 a 99.99seg
ULE] XNo aparece si se selecciona el modo de entrada F,n, 5, £, d, oUt.t (fijado como HOLD).
o B
o Tipo de 6 digitos
Punto “;“‘4—» “““ R o <P -7 “P» - <—>“‘4“‘
decimal ¥ . .
[2P] ® Tipo de 4 digitos XE| ajuste del punto decimal se aplica igual que al valor
B '*' B n N A e "+' B continuo y al valor de ajuste.

Tiempo de reinicio|
min. [F5¢]

{ «—» 20, unidad: ms X Ajuste del ancho de la sefal de RESET externa min.

Légica de
entrada[5! G

nPn: Entrada sin voltaje, PnP: Entrada con voltaje
X Revision del valor l6gico de entrada (PNP, NPN).

preescala [5CL

e 6-digitos
%2 | "7 777 B o i i - «» - -
Punto decimal 4 — 4
?Serprsiescala :_4_-d_|g|tos_ L . X La posicion del punto decimal de pre escala no se ajusta
td Snd g i debajo de los digitos del punto decimal [dF].
Valor de X Rango de ajuste del valor de pre escala

Tipo de 6 digitos: 0.00001 a 99999.9, Tipo de 4 digitos: 0.001 a 999.9

Valor del punto

X Rango de ajuste del valor del Punto de Inicio (Conectado con el ajuste del punto decimal [dF]):

de inicio Tipo de 6 digitos: 0.00001 a 999999, Tipo de 4 digitos: 0.001 a 9999
[SErt] X Cuando el modo de entrada es dn,dn- {,dn-2, no aparece el valor del punto de inicio.
Proteccion de XL Lr: Elvalor de conteo inicializa cuando se corta la alimentacion.
memoria [Lr «—»rEL ~EL: El valor de conteo se memoriza cuando se corta la alimentacion.
[dAEAR] (proteccion de memoria)
L.oFF«— | ol i XLoFF: Cancelacion del modo de bloqueo, el indicador de bloqueo de teclas se apaga
Bloqueo de Lol I: Tecla bloqueada el indicador de bloqueo de teclas se enciende
t,eCIf L ol.2: Teclas bloqueadas |/, |¥|,|A], el indicador de bloqueo de teclas se enciende
[Lacel] Lolie—>»tLol. L oL.3: Teclas bloqueadas [«], [¥], [Alel indicador de bloqueo de teclas se enciende

% 1: Para el modelo PRESET1, no aparece ot !.

El tiempo de salida de olit & se muestra como olUELE .

X 2: Explicacion del ajuste del punto decimal y del punto decimal de pre escala.
Ajuste del punto decimal: Ajuste del punto decimal del valor del display en el indicador frontal.
Ajuste del punto decimal de pre escala: Ajuste del punto decimal de pre escala del conteo sin tener en cuenta el valor del display en el indicador frontal.
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Contador/Temporizador programable

(m] Modo de operacion de entrada (Contador) @
Modo de entrada| Grafica de conteo Operacion
. ®
mat_M M P Jnemes,
Pl @ A A ®
H P o ‘O“ e Pl % Si INA es entrada de conteo, ©
uP INB | v WV [V IV | INB es entrada de inhibicién. -
[LP] ;| |Sinconteo 5 6 L Si INB es entrada de conteo,
(Ascendente) | Valor de 3 4 INA es entrada de inhibicion. ®
conteo_ilL,‘;- de proximidad
0
(SEe)nsores
INA E 1 H L ﬁ ﬂ de presion
P a® @ - .
H ‘ 1%* % Cuenta cuando la sefial INA esta o
UP-1 INB | 3 arriba (7). Encoders
ye- 1] Sin conteo A S | % INA: Entrada de conteo
(Ascendente-1) Va":f de L 3 — INB: Entrada de inhibicion S rectores:
conteo 1 ¢ | Cables conectores /
o_lr_l Cofs e distibucin
H H n E:Hgntroladores
INA L ‘ de temperatura
® ® | X Cuenta cuando la sefial INA esta o
UP-2 INB E y abajo (1) (siiﬁtsréladcres
we-el < Sin conteo 4 %INA: Entrada de conteo de potencia
(Ascendente-2) | Valor de 2 3 X INB: Entrada de inhibicion )
conteo i 1 T Contadores
0o—
. )
INA E -l +—| | <Sln conteo= Temporizadores
B ® L@ @
H ,;lt X Si INA es entrada de conteo, {3 sidores
Down INB L S oo ﬂ i INB es entrada de inhibicion. pere panel
[@n] Ling | Si INB es entrada de conteo, ™
(Descendente) | vaior de n-2 n-3: nd INA es entrada de inhibicion. ::au%zg's::ggzg
conteo ns n6
| n-7
0 {.INn)idades
de display
na M f f
i RO I ©)
ne H o : % Cuenta cuando la sefial INA esta Gontroladores
Down-1 L— - f arriba(_§7),
[dn- 1] LHE i | Sinconteo XINA: Entrada de conteo Fentes de
(Descendente 1)| Valor de_|_|"_-2i n3 %INB: Entrada de inhibicion alimentacion
conteo 1 n-4
0 a1 o /
Ecrnixsrrosla/dores
H de movimiento
INA | [ [ v | ] ®)
@ @ 3 - . et
H < M- X Cuenta cuando la sefial INA esta HMI/ PLC
Down-2 INB . v abajo("1.). ©
[gn-2] Dt e Sin conteo - ; %INA: Entrada de conteo Sonsares
(Descendente 2)| Valor de 1 n-2 ng | 3%INB: Entrada de inhibicién -
conteo —n4 . o
0 — e
de campo
H o)
INA L n 4-| n 4-! ® 4?‘@ B 4_‘ XINA: Entrada de conteo Software
Up/ H o INB: Entrada de comando de conteo
Down-A INB | 4 % Cuando INB es “L”, contando arriba.
[Ud-A] Valor de | 3 4 3 ; i3 ,i Cuando INB es “H”, contando abajo.
(Ascendente/  |conteo i 1 2 2 {1 2 ¥
Descendente-A) 0

.|
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@ Modo de operaciéon de entrada (Contador)

Modo de entrada | Grafica de conteo Operacion
INA H | XINA: Entrada de conteo ascendente
Up/ L :
Down-B H m | INB: Entrada de conteo descendente
) INB | ‘ X Cuando las sefiales de entrada INA
Ld-b] 0 ; 4 4 . .
| i3 3 3 —— | eINB estan ascendiendo ( £ )al
(Ascendente Valor de | 2 i 2 2 i i 2
| Descendente-B) c%r?tre e ! | mismo tiempo, permanecera el valor
AI_I‘ de conteo previo.
H
Up/ INA | ‘|T| ’_| M . ‘ M % Cuando use fases A,B del encoder
Down-C BECY ; al conectarlo a INA, INB, por favor
[ud-C] INB |_ H m 5 H ajuste el modo de entrada del
(Ascendente | yalor de 2 2 . » —=—| contador [ n.7] como entrada de
[ Descendente-C) conteo I_l_,_ — 1 diferente fase [Ud-L].
0

X 1: Para modelos con entrada con voltaje (NPN), entrada sin voltaje (PNP) seleccionable.
% El ancho de sefal A debera ser mayor al ancho de sefial min. y el ancho de sefal B debera de ser mayor a la mitad
del ancho de sefial min. Si no, ocurrira un error de +1.

XEl significado de "H" y "L" X Ancho de sefial min. para velocidad de conteo
gtodode | Entrada de Entrada sin voltaje| |Vel. de Ancho de
Caracter *W3% yoitaje (PNP) |(NPN) conteo |sefianmin. | NA A% | ON [ OFF | on | oFF
H 5-30VCC Corto circuito 1cps 500ms (NB) Bajo | Ton, | Tof |
L 0-2VCC Abierto 30cps 16.7ms T
1kcps 0.5ms ¥ Ton, Toff : Ancho de sefial min.
5keps 0.1ms
10kcps 0.05ms
1cps=1Hz

(m] Funcién de pre escala (Contador)

Esta funcion es para ajustar e indicar la unidad calculada para la longitud actual, el liquido medido, la posicién, etc.
Se llama "Valor de pre escala" para la longitud de medicion, liquido medido, posicidon medida, etc por 1 pulso.Por
ejemplo, P es el numero de pulsos por 1 revolucién de encoder rotativo y L es la longitud deseada a medir. El valor

de pre escala es [longitud deseada (L)]/[el nimero de pulsos (P) por 1 revolucion del encoder rotativo.]. Es la longitud
por 1 pulso del encoder rotativo.

Ej)Control de longitud por el contador y el encoder rotativo.

[En caso del diametro de 22mm(D) de la polea
conectada con el encoder de 1,000 pulsos]

z * Diametro de la polea(D)

El nimero de pulsos por
1 revolucién del encoder

eValor de pre escala

3.1416 x 22

1000
0.069mm/pulso

Sistema de control del motor ¥ Contador

Ajuste el punto decimal [P] como [---- - .- ], en el modo de ajuste de punto decimal de pre escala [5L.dP] como

[---.---1], valor de pre escala [S{L ] como [J.065] en la funcidon de modo de ajustes. Permite controlar la posicion]
del conveyor por unidad de 0.1mmm.

(@] Funcion de punto de inicio (Contador)

Esta funcion es el valor del punto inicial que trabaja como valor inicial [5t -t ] en el modo de conteo.

e Encasode dn,dn- { 6dn-2 en el modo de entrada del temporizador, no se encuentra disponible.

e Cuando se reinicia, el valor presente inicializa como punto de inicio.

e Después del conteo en los modos de salidal, -, P, 9 , el valor de preset inicia en el valor del punto inicial.
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Contador/Temporizador programable

Salida de un pulso Salida
. . (0.01 299.99seg.) Salida de un pulso retenida
(m] Modo de operacion de salida (Contador) Jgsmida retenida ¢ e
Sensores
Modo de Modo de entrada o »
) eracion
sdlida | Ascendente (Up), Up-1,2 | Desoen. (Down),Dowrr12 |  Ascen./Descen.A, B, C P Sonsores
di
RESET fiira optica
999999 XDespués de llegar al valor establecido,
PRESET2 el valor de display aumenta o disminuye (s?nsores de
F PRESET; hasta que se aplica una sefial Reset y | |@ra/Puertas
[F] : A\ la salida retenida se mantiene activada.
ouT1 — -] I (D)
Sensores
ouT2 de proximidad
(OuT)
RESET [ Sonsores
999999 de presion
PRESET2 X Después de llegar al valor establecido
N PRESET1 . I
0 de conteo el valor en display y la salida Qcoders
[~] oUT v retenida se mantienen hasta que se rotativos
aplica una sefial RESET.
ouT2 'CGJnec(ores 1
(OUT) Cables conectores /
Cajas de distribucion
RESET X EIl valor en display sera restablecido Sockets
999999 al estado de inicio, tan pronto como el | | ¢
PRESET2 N conteo termine. Controladores
C PRESET1 %La salida retenida OUT1 se apagara i
[C] 0 4 después del tiempo de pulso OUT2.
OouT1 il 7 XEl tiempo de pulso de salida de OUT1 g)SRs/
ouT2 : seguira operando sin importar la Controladores
(ouT) salida de OUT2. de potencia
RESET 1 XEl valor en display después de llegar )
999999 al conteo sera restablecido al estado Coptatoss
PRESET2 de inicio después del pulso de tiempo
R PRESET1 . ouT2. ®
-1 0 3 } 4 X La salida retenida OUT1 se apagara Temporizadores
ouT1 ] I después del tiempo de pulso OUT 2.
ouT2 X El tiempo de salida de pulso OUT1 )
(OUT) operara sin importar la salida de OUT 2. | | Medidores
X Después del conteo, el valor
RESET de display aumenta o disminuye )
999999 A y hasta que se aplica una sefial Tacometros /
PRESET2 Reset. Muelr;fsores de
K PRESET1 X La salida retenida OUT1 se °
[ 0 apagara después del tiempo de pulso
\'4 " (N)
ouT1 ] salida OUT2. , Unidades
: X El tiempo de pulso de salida OUT1 de display
OuT2 1] operara sin importar la salida
(OuT) de OUT2. ©
RESET X Después del conteo, el valor 5:2:,?;‘:2?5
999999 de display se mantiene durante
durante el tiempo de pulso OUT2y )
PRESET2 la operacion de conteo se Fuentes de
P PRESET1 / restablecera para el inicio tan alimentacion
[F] 0 v/ pronto la salida OUT2 encienda.
ouUT1 i X La salida retenida OUT1 se apagara @
ouT2 después del tiempo de pulso OUT2. Mot os/
(©oum) B | ] [ . [ u %El tiempo de pulso de salida de OUT1 Contrsiadores
operara sin importar la salida de OUT2 de movimiento
(R)
RESET XDespués del conteo, el valor en display Pantallas
999999 . . . graficas
aumenta o disminuye durante el tiempo HMI/ PLC
PRESET2 4 de pulso OUT2.
Q PRESETS 7/ XLa salida retenida OUT1 se apagara (Sse)nsores
[a] N después del tiempo de pulso OUT2. de vision
ouT1 — XEI tiempo de pulso de salida de OUT1
ouT2 operara sin importar la salida de (U]
(OUT) . l— . l— l .— OouT2. Dispositivos
de redes
de campo
RESET
999999 XDespués del conteo el valor de Display
PRESET2 y la salida retenida OUT1 se mantienen | |
A PRESET1 hasta que se aplica una sefal Reset.
) OUT? i v XEI tiempo de salida de pulso de OUT1
OouT2 opera a sin importar la salida de
(OUT) ouT2.

XLa salida en el modelo de preajuste simple (OUT1) opera igual que la salida 2 (OUT2) del modelo de preajuste doble.
XLa salida OUT1 se puede ajustar a 0 en todos los modos y la salida del valor 0 se ENCIENDE.
XLa salida OUT2 no se puede ajustar a 0 en los modos de salida C [C], P [P]16 Q [1].
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Serie CT

Salida de
e . Salida retenida  coincidencia
(@] Modo de operacion de salida (Contador) ' '
1 I

Modo de salida | Ascendente/Descendente A, B, C Operacion

RESET

999999 X OUT1y OUT2 se mantienen

PRESET2 - encendidas bajo las siguientes

S PRESET(1) A f A condiciones:

[5] 199999 § P P Valor del display de conteoz PRESET1
OUT1 — — Valor del display de conteo2 PRESET2
ouT2 ;

(OUT)
RESET
999999 i 5 .
PRESET2 - X La salida QUT1 esta apagada:
T PRESET1 - Valor del display de conteo 2 PRESET1
0 X OUT2 se mantiene encendida bajo
] 99999 las siguientes condiciones:
OouT1 — Valor del display de conteo 2 PRESET2
ouT2 -
(OUT)
RESET X Cuando el valor del display de conteo es
999999 igual a solo el valor de ajuste (PRESET1,

D PRESETS AL NG PRESET2), la salida OUT1 0 OUT2 se

’ 0 A : v/ N mantendra encendida.

[@] -99999 I : : : X Cuando ajuste 1kcps para velocidad de
OUT1 [ i H i i conteo, se debera de usar la salida de
ouT2 H contacto de estado sdlido.

(OUT)

X La salida de preajuste simple(OUT) opera como OUT2 de preajuste doble.
X El modelo de la salida de preajuste doble OUT1 opera como salida retenida o de un pulso (excepto modos de salida 5, t, d).
X La salida OUT1 se puede ajustar a 0 en todos los modos y la salida de valor 0 se ENCIENDE.

XLa salida OUT2 no se puede ajustar a 0 en los modos de salida C [C], P [F]o Q [7].

(] Operacion del contador para el indicador (CT6S-I, CT6Y-l, CT6M-I)

X Solo se muestra en los modelos con indicador.

Modo de | Grafica de conteo
indicacione caso de que el modo de entrada sea|En caso de que el modo de entrada sea | Operacion
[d5FA] Ascendente (Up, Up-1, Up-2) Descendente (Down, Down-1, Down-2)
RESET |-| RESET |-| El valor de conteo se incrementa o decrece
i P hasta que se aplica la entrada de RESET.
TOTAL 999999 999999 P Cuando alcanza el valor de conteo max./min.,
[FokEAL] se reiniciara y contara simultaneamente.
0 Cuando se aplique la entrada de reinicio,
0 299999 ... mostrara 0(Asc.)/999999(Desc.).
RESET El valor de conteo se incrementa o decrece
999999 999999 ... hasta que se aplica la entrada de RESET.,
HOLD PRESET PRESET el indicador del valor de conteo parpadea
[Hold] al alcanzar el valor de preajuste (Conteo
Ascendente) 6 0 (Conteo Descendente).
0
0

e En el caso del modo de entrada es Entrada de comando [L/d - A], Entrada individual [L'd - 5], Entrada de diferencia
de fase [Ud-C].

RESET
L .
X En caso de los modos de entrada Ascendente/Descendente
[Ud-A,Ud-b,Ud-L), no se muestra el modo de indicacion
0 [d5P.A] en la configuracion.
-99999 \I\/ rrrrrrrr
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(m] Ajuste de parametros (Temporizador)

Contador/Temporizador programable

(La tecla [MD]: Selecciona el modo de ajuste, las teclas [¥], [A]: para
cambiar el valor de ajuste)

Parametro Como ajustar
Contador/Temporizador |- _,, L RE L oln: Contador
[£-t] Louna—» i k! AE: Temporizador
o Tipo de 6 digitos
SEC] S5EC] S5EC| 5EC| | A 5
9993999 [999999] |[3999999] [999999] [ 995399
0.001s a 0.01s a O0.1sa 1sa 0.01sa
999.999s 9999.99s 99999.9s 999999s 99m59.99s
Holr n 5
8555589 9989585
0.1h a O0.1sa
99999.9h 999m59.9s
Rango de = = = = =
temporizador H n . Hnr 5 - ninlL, ninl, n 5
[Halr /Al n/5ELC] 959585959 9955959 9995959 855955 899959
1ma 1sa 1ma 0.1ma 1sa
9999h59m 99h59m59s 999999m 99999.9m 9999m59s
e Tipo de 4 digitos
SEC) | SEC| | SEC) | SEC] | m 5
9999] [9999] |9999] [5399] [9959
0.001s a 0.01sa 0.1sa 1sa 1sa
9.999s 99.99s 999.9s 9999s 99m59s
Holr - H n R Aln R Alon
9999 [9959] [9999] |9999
1ha 1ma 1ma 0.1ma
9999h 99h59m 9999m 999.9m

Modo Ascen./Descen. [~ d]

XUFP: El tiempo procede de 0 al valor de ajuste.

yP dn dn: El tiempo procede del valor de ajuste a 0.

Modo de indicacion
[d5PA]

EotAL «»Hold <»ontd  J590l0 e usa para el indicador. .
X Se agrego la caracteristica que ajusta el tiempo de
4 L ajuste al seleccionar Hol d 0 ont d.

Proteccion de memoria

X Solo se usa para el indicador.

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

(©)

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)

SSRs /
Controladores
de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores
para panel

(M)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

(N)

Unidades

[ALA] CLr «—»rELC X[Lr:Inicializa el valor del tiempo cuando se corta la alimentacion. de display
dAt r EL: Memoriza el valor del tiempo al momento de cortar la alimentacion.
Modo de salida ond «»ond | «»ond’ «<»FLE «»FLE ! «»FLED <> 0k ?ﬂtmladores
LR T—»: ntl «—»nfFd! «»nfFd «»ofd «» | Nkl «» ! 0k ®
, ) X Ajusta el tiempo de salida de un pulso OUT2. lmentacion
F'ﬁ?g?ﬁe salida OUT2 XRango de ajuste: 0.01 a 99.99seg. Hold
or X Cuando el 1er digito esta parpadeando, presione una vez la teclal€]y aparecera Hot.d| |« )
Mo 0S
. . X Ajusta el tiempo de salida de un pulso OUT1. ngm'e::‘%éﬁ;;’,?i
T'ST?OX(?G salida OUT1 X Rango de ajuste: 0.01 a 99.99seg., Hold | o movimiente
[0 ] X Cuando el 1er digito esta parpadeando, presione una vez la tecla[&]y aparecera Hol.d| | 5 ias
graficas
Tiempo de salida OUT | *Rango de ajuste: 0.01 a 99.99seg., Hold HMITPLC
[BUEETY ¥ Cuando el 1er digito esta parpadeando, presione una vez la tecla[«]y aparecera Hoi.d.| |
Logica de entrada nPnr: Entrada sin voltaje, PP : Entrada con voltaje devision
[5G X Revisién del valor l6gico de entrada (PNP, NPN). ™
Tiempo de sefial de | «— 2, XCTS/CTY: Ajuste min. externo del ancho de sefial INA, INH, RESET. Eésrpe%se'gm
entrada [ nt] unidad: ms  >CTM: Ajuste min. externo del ancho de sefial de REINICIO por LOTE INA, RESET, INHIBIT. o oamee
L. oFFe—» Lol { XLoFF: Cancelacion del modo de bloqueo, el indicador de blogueo de teclas se apaga )
Bloqueo de teclas Lol {: Tecla bloqueada el indicador de bloqueo de teclas se enciende Software
[Lall] I L oL.2: Teclas bloqueadas [€], el indicador de bloqueo de teclas se enciende
Loli«—Lald | ol3:Tecls bloqueadas[RST), (<], [¥] [A] el indicador de blogueo de teclas se enciende
X1: Cuando el modo de salidaesFLE. |, FLEZ, ! nkl yond,ond {,ondd del modelo PRESET1, ot | no aparece.
El tiempo de salida de olit 2 se muestra como oUL.L .
Aparece cuando el modo de salida esand,ond. {,ondd,! nkd,olE |.
X2: Elmodo! nt.2 solo es para el modelo PRESET2.
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Serie CT

.y . . Sal_ida de un pulso  salida de un pulso ~ Salida retenida
(m] Modo de operacidn de salida (Temporizador) éSahda roenida i]
Modo de salida Modo de entrada o,
- — - — Operacion
Signal ON Delay (Reinicio de alimentacion)
ALIMENTACION | 1)EI tiempo inicia cuando se enciende la
sefal INA.
INA(INICIO) 2)Cuando se apaga la sefal INA, se reinicia
el tiempo.
INH(INHIBIT) 3)Cuando la sefial INA esta encendida:
RESET Opera Power ON Time Start
. ) Opera Power OFF Time Start
Ajuste de tiempo 2 4)La salida de control opera como retenida,
OND Ascendente o como salida de un pulso.
[El n d] Ajuste de tiempo1 T
Display 0 INAf:I;
Ajuste de tiempo 2 7
DescélrJ\deme emp HE T
Ajuste de tiempo1 OuUT1—
0 T2 ]
L 5 e
ouT1 (ouT) T1: T_iempo de ajuste
ouT? T2: Tiempo de ajuste 2
Signal ON Delay 1(Reinicio de alimentacion) 1)El tiempo inicia cuando se enciende la
| I sefal INA, si esta se aplica repetitivamente,
ALIMENTACION solo se reconoce la sefial inicial.
Il | 2)Cuando la sefial INA esta encendida:
INA(INICIO) Opera Power ON Time Start
Opera Power OFF Time Start
INH(INHIBIT) 3)La salida de control opera como retenida
RESET o como salida de un pulso.
4)Solo la primer sefial de entrada INA es
OND.1 Ajuste de tiempo 2 valida en caso de que la sefial INA se
| Ascendente aplique repetitivamente
[D nd. ! ] Ajuste de tiempo 1 — — ’
Display 0 INAfj-D—
Ajuste de tiempo 2 <T>
Descendente — -
Ajuste de tiempo 1 OUT1—
0 >
i ouT2 T2
ouT1
(©oum T1: Tiempo de ajuste1
ouT2 T2: Tiempo de ajuste 2
Power ON Delay(Power Hold) 1)El tiempo inicia cuando se enciende la
J alimentacion. (No hay funcion INA.)
ALIMENTACION 2)El tiempo se reinicia cuando se
INA(INICIO) enciende el reset. El tiempo inicia cuando
M ™ se apaga el reset.
INH(INHIBIT) — - — ) 3)La salida de control opera como retenida
RESET o como salida de un pulso.
4)Memoriza el valor del display al momento
Ajuste de tiempo 2 de apagarse.
Ascendente
OND.2 Ajuste de tiempo 1 p bt HOLD
['3 n d.E'] Display 0 . — — lﬁ _l
Ajuste de tiempo 2 ALIMENTA- -~ H’_‘
Descendente L gy CION T )
Ajuste de tiempo 1 -
0 OUT1——% I_ _\
i ouT2
ouT1 || (OUT)
T1: Tiempo de ajuste1
ouT2 tr tl_ T2: Tiempo de ajuste 2
a ta
Flicker (Reinicio de alimentacién) 1)II'E\:£empo inicia cuando se enciende la sefal
ALIMENTACION [ 2)Cuaindo la sefial INA esta encendida:
N I 1 I Opera Power ON Time Start
INA(INICIO) Opera Power OFF Time Start
INH(INHIBIT) 3)La .salida deA control opera como §alida
retenida, la salida se apaga para el tiempo
RESET T.off y para el tiempo T.off y se enciende para
Ajuste de tiempo el tiempo T.on time repetidamente.
T.off Ta+Tb = Ajuste de tiempo T.off
FLK Ajuste de tiempo y 4)Eltiempo T.ony el tiempo T.off se deben de
Ascendente  T.on 4 ajustar individualmente.
[FLF] = 5)En caso de usar la salida de contacto, el
Display 0 tiempo de ajuste min. se debe de ajustar
Ajuste de tiempo sobre 100ms.
Descendente T-Off ALIMENTA- I
Ajuste de tiempo TN\ CION
Ton N INA min
0 Toff Ton  Toff
T.off Ton :Ta Tb Ton T.off :Ton T.off Ton T.off ouT2 ! ‘ ‘
(oUT) —
OUT2(0UT)

XReinicio de alimentacion: No hay proteccién de memoria. (Inicializa el valor del display cuando la alimentacion esta apagada).
Alimentacion mantenida: Memoriza el valor del display en el momento del apagado, indica el valor del display memorizado
cuando se vuelve a suministrar la alimentacion.)

L - - - - ________________________________________________________________|
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Contador/Temporizador programable

e . . Salida de un pulso Salida de un pulso  Salida retenida Sa_lid_adde i
i i coincidencia
@ Modo de operacion de salida (Temporizador) ﬁ%hda retenda ®
Sensores
Modo de salida| Modo de salida o »
" ) " . peracion B
Flicker 1(Reinicio de alimentacién) B cores
di
Salida Hold 1)El tiempo inicia cuando se enciende la fibra éptica
sefal INA.
ALIMENTACION —1 [ 2)Cuando la sefial INA esta encendida: (C)
0T | Opera Power ON Time Start :fe';sl";ig:s
INA(INICIO) Opera Power OFF Time Start
INH(INHIBIT) 3)La salida de control opera como retenida.
4)En caso de usar la salida de contacto, el O cores
RESET tiempo de ajuste min. se debe de ajustar de proximidad
. " sobre 100ms.
Ajuste de tiempo
Ascendente L ALIM%A— ’— €
— Cl
Display 0 INA ﬂ de presion
Ajuste de tiempo ‘ T T
Descendente o — ouT2 D e | )
0 (©ouT) _ . rotatives.
T:Tiempo de ajuste
FLK.1 OUT2(0UT) ©
[F LE l'] Conectores /
" Cabl tores /
Salida de un pulso 1)El tiempo inicia cuando se enciende la c:jasedsecggtermiil
sefial INA. Sockets
ALIMENTACION L C 2)Cuando la sefial INA esta encendida:
0T 1 n Opera Power ON Time Start B roladores
INA(INICIO) : Opera Power OFF Time Start . de temperatura
INH(INHIBIT) 3)La salida de control opera como salida de
: un pulso.
RESET : 4)En caso de usar la salida de contacto, el 1)
: ; ; i : SSRs /
) ‘ H tiempo de ajuste min. se debe de ajustar Controladores
Ajuste de tiempo sobre 100ms. de potencia
. ; I— ALIMENTA- ’—
Ascendente : CION gb
Ajuste de tiempo H INA ﬂ ontadores
Display \_ T T T
0 ‘H\H\H\
Descendente %UTZ (K)
UT
OUT2(0UT) —i_i_i . ( ) T:Tiempo de ajuste
Flicker 2(Power Hold) 1)El tiempo inicia cuando se enciende la sefial| | () .
X INAYy el valor del display y lo memoriza al para panel
Salida Hold momento de apagarse.
2)Cuando la senal INA esta encendida: ™)
ALIMENTACION — Opera Power ON Time Start Tacémetros |
Opera Power OFF Time Start Medidores de
INA(INICIO) O I 3)La salida de control opera como retenida. pulsos
INH(INHIBIT) 4)La salida de control se invertira cuando alcance N
el tiempo de ajuste. (En el momento inicial, {Jn’idades
RESET la salida de control OUT2 est4 apagada). de display
Ajuste de tiempo 5)En caso de usar la salida de contacto, el
Ascendente — = - — tiempo de ajuste min. se debe de ajustar ©
0 sobre 100ms. Controladores
Display ALIMENTA- de sensores
Ajuste de tiempo CION |
— P)
Descendente — — — INa 1 —1 Fentes de
0 T T-c c T alimentacion
ouT2 i <~
FLK.2 ouT o
[F Y E'] OuT2(0UT) ( ) Homﬁﬁempo de ajuste :6,?? 2 os/
- rivers
. Ci lad.
Salida de un pulso 1)El tiempo inicia cuando se enciende la sefial | | de movimiento
INAy el valor del display y lo memoriza al ®
ALIMENTACION _| momento de apagarse. Pantallas
N 2)Cuando la sefal INA esta encendida: graficas
INA(INICIO) Opera Power ON Time Start HMITPLC
INH(INHIBIT) n| Opera Power OFF Time Start )
3)La salida de control opera como salida de Sensores
RESET un pulso' de vision
Ajuste de tiempo 4)En caso de usar la salida de contacto, el
Ascendente — A— tiempo de ajuste min. se debe de ajustar ()
0 — A sobre 100ms. gispodsitivos
Display ALVENTA: | de campo
Ajuste de tiempo - CION
Descendente ) - N
0 INA |-| r-l )
‘ T I Ic C < T | Software
t it t aiiita t OouT2 | ‘
ourzoun— L W W | | | 0| | | (ouT) —.ﬁL._.‘Hmd TTiempo do ajuste

% Reinicio de alimentacion: No hay proteccion de memoria (El valor del display inicializa cuando se corta la alimentacion).
Alimentacion mantenida: Hay proteccién de memoria.(Memoriza el valor del display al momento de cortar la alimentacion,
indica el valor del display memorizado cuando se re suministra alimentacion.)
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Serie CT

=] Modo de operacién de salida (Temporizador) Jﬁ;

Salida de un pulso
Salida retenida

Salida de un pulso

i

Salida de

Salida retenida coincidencia

fial

Modo de salidal Modo de entrada »
Operacioén
Intervalo (Reinicio de alimentacion)
1)La salida de control se ENCIENDE vy el
[ tiempo inicia cuando la sefial INA se
ALIMENTACION ENCIENDE.
1 - 2)Cuando la sefal INA esta encendida:
INA(INICIO) Opera como Power ON Time Start
INH(INHIBIT = Opera como Power OFF Time Start
( ) 3)Cuando alcanza el tiempo de ajuste, el
RESET ™ valor de indicacion y la salida de control
INT ) ) se reinician automaticamente.
[ nE] Ajuste de tiempo 4)La salida de control esta ENCENDIDA
Ascendente e cuando el tiempo esta en progreso.
0
Display ALIMENTA:
Ajuste de tiempo CION —
Descendente — INA
T T
0 ouT2 “—" !
ouT
OuT2(0UT) ( ) T:Tiempo de ajuste
Intervalo 1(Reinicio de alimentacion) 1)La salida de control se ENCIENDE y el
tiempo inicia cuando la sefial INA se
ENCIENDE.
. [ 2)Cuando la sefial INA esta encendida:
ALIMENTACION Opera como Power ON Time Start
INANICIO minl 1 1 M M M Opera como Power OFF Time Start
( ) — 3)Cuando alcanza el tiempo de ajuste, el
valor de indicacion y la salida de control
INH(INHIBIT) se reinician automaticamente.
INT.1 RESET ! 4)La salida de control estd ENCENDIDA
S ) ] cuando el tiempo esta en progreso.
[ nt il Ajuste de tiempo 5)La entrada INA se ignora mientras el
Ascendente 0 p— p— tiempo esta en proceso.
Display ALIMENTA-
Ajuste de tiempo CION
Descendente — — INA 1
0 — i R ——
p— — - —
0UT2(0UT) (0uT) — _
T:Tiempo de ajuste
Intervalo 2 (Reinicio de alimentacion) 1)El tiempo inicia cuando se ENCIENDE la
entrada INAy se reinicia al APAGARSE.
— | 2)La entrada INA estd ENCENDIDA, la salida
ALIMENTACION OUT1 se encuentra ENCENDIDA durante
T16t1.
INA (START) 3)Cuando alcanza el tiempo de ajuste 1, el
INH (INHIBIT) valor del display se reinicia y la salida OUT2
fr— se encuentra encendida durante el tiempo de
RESET salidaT2o0t2.
Ajuste de tiempo 1 X La salida se APAGA al alcanzar el tiempo
)l P
IINT-Z Ajuste de tiempo 2 de ajuste aunque el tiempo de un pulso sea
[‘ nte ] Ascendente mayor que el tiempo de ajuste.
0o
Display INAA‘—H
Ajuste de tiempo 2 |<—> X
Descendente out1— M1 T1:Tempode ajustet
Ajuste de tiempo 1 +‘t1‘+ &,‘ ;:23 Sempﬂl)dﬁ%alm
:Un pulso
0 : ouT2 > < 2: Un pulso2
ourt — ] |l . — 2
: H : (El modelo de preajuste simple no tiene modo
ouT2 | | | | INT2 )

% Reinicio de alimentacion: No hay proteccion de memoria (El valor del display inicializa cuando se corta la alimentacion).
Alimentacion mantenida: Hay proteccién de memoria.(Memoriza el valor del display al momento de cortar la alimentacion,
indica el valor del display memorizado cuando se re suministra alimentacién.)

.|
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Contador/Temporizador programable

.7 . . Sall_iga d? uqdpulso Salida de un pulso ~ Salida retenida S?"d?dde .
(@] Modo de operacion de salida (Temporizador) alida retenida fonadena |
Modo de salida | Modo de salida o . fotoeléctricos
- — - — racion
Signal Off Delay1(Reinicio de alimentacion) peracio (B)
1)Si se enciende la entrada INA, la salida de de
ALIMENTACION - — (controltpermaréece ItENCENDdIDA. . fibra optica
excepto cuando esta apagada y rese
INA(INICIO) 2)eCsté eé\cendido) \ gl INAy 5 el (SC)
uando se apaga la sefial esta, e Sensores de
INH(INHIBIT) — tiempo esta en proceso. area | Puertas
RESET ] | 3)Cuando alcanza el tiempo de ajuste, se
OFD reinician automaticamente el valor de
Ajuste de tiempo indicacion y la salida de control. O cores
[cFd] Ascendente - ’— de proximidad
’ 0 Alimentacién
Display
Ajuste de tiempo INA Qsores
Descendente E— oUT2 DI de presion
0
=~ ™ (oum) T: Tiempo de ajuste (F)
OuUT2(0UT) Encoders
On-Off Delay(Reinicio de alimentacion) 1)Cuando se enciende la entrada INA, la o
salida esta encendida, el tiempo esta en Conectores /
ALIMENTACION [ progreso, y la salida se apaga después Cables conectores /
o Cajas de distribucion /
‘ de On_Delay time. Sockets
INA(INICIO) 2)Cuando se apaga la entrada INA, la
INH(INHIBIT) salida esta encendida, el tiempo esta en g“) wolad
= progreso, y la salida se apaga después d;’ ?e[,‘,’;e,‘;:ﬁfa
RESET de Off_Delay time.
3)Si se apaga la entrada INA dentro de
NFD On_Delay On_Delay time, el paso 2 inicia nuevamente. Q’SRS i
[~Fd] Off_Delay 4)Si se enciende la entrada INA dentro de Scn*mladf’res
Ascendente Off_Delay time, el paso 1 inicia nuevamente. cporcC
Display )
On_Delay |NA:7 Contadores
Descendente T T2
Off_Delay ouT2 ‘ ‘ !
0 oun—L— 1L T 1
T On_DeIay '(rz:nporizadores
] | 1 r T2: Off_Delay
OUT2(0UT)
— - — L
On-Off Delay1(Reinicio de alimentacion) 1)Cuando se enciende la entrada INA, el ;\n;didores
tiempo progresa y la salida se apaga para panel
ALIMENTACION [ después de On_Delay time.
— 2)Cuando se apaga la entrada INA, el ) metros /
INA(INICIO) tiempo progresa y la salida se apaga Medidores de
— después de Off_Delay time. pulsos
INH(INHIBIT) 3)Si se apaga la entrada INA dentro de
RESET On_Delay time, la salida se encendera M ades
y e paso 2 inicia nuevamente. de display
NFD.1 On_Delay 4)Si se enciende la entrada INA dentro de
[~Fd ] Off_Delay — Off_Delay time, la salida se apagara y ©
Ascendente el paso 1 inicia nuevamente. Controladores
Displ de sensores
isplay INA
On_Delay T T2 )
Descendente > = Fuentes de
Of‘f_Delay N (OOLEJTFZ) alimentacién
0
_1 T1: On_Delay Q)
OuUT2(0UT) T2: Off_Delay Motores a pasos/
Tiempo de integracion(Reinicio de alimentacion) de movimiento
(R)
ALIMENTACION —L— orimane®
INA(INICIO) HIPLG
INH(INHIBIT) (SS’
ensores
RESET 1)El tiempo esta en progreso mientras esta de vision
INTG Ajuste de tiempo ENCENDIDA la entrada INA.
[ ntG] Ascendente T 2)El tiempo en progreso se detiene mientras m
0 -~ - esta APAGADA la entrada INA. 3:[";;‘;"’“
Display 3)Cuando alcanza el tiempo de ajuste, se de campo
Ajuste de tiempo ENCIENDE la salida.
Descendente _\ N w
0 Software
|-

% Reinicio de alimentacién: No hay proteccion de memoria (El valor del display inicializa cuando se corta la alimentacion).
Alimentaciéon mantenida: Hay proteccion de memoria.(Memoriza el valor del display al momento de cortar la alimentacion,
indica el valor del display memorizado cuando se re suministra alimentacion.)
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(@] Operacion de temporizador del indicador(CT6S-I, CT6Y-l, CT6M-I)

Cuando la protecciéon de memoria esta APAGADA
ALIMENTACION —. ‘
INA(NICIO) — 1 1 min| M
INH(INHIBIT) 1)El tiempo inicia cuando se ENCIENDE la
RESET | entrada INA.
" 2)El valor de ajuste inicializa cuando se
Rango de tiempo ENCIENDE Ia entrada de Reset.
Ascendente — 3)EIl tiempo en progreso se detiene cuando se
0 ENCIENDE la entrada INHIBIT.
Display Max. 4)Se reinicia al APAGARSE.
Rango de tiempo
Descendente —
TOTAL 0
[EokAL] Cuando la proteccién de memoria esta ENCENDIDA
ALIMENTACION I ‘
INA(INICIO) mim| nn n
INH(INHIBIT) 1)El tiempo inicia cuando se ENCIENDE la
RESET | entrada INA.
2)El valor de ajuste inicializa cuando se
Rango de mm’g ENCIENDE la entrada de Reset.
Ascendente — 3)El tiempo en progreso se detiene cuando se
0 ENCIENDE la entrada INHIBIT.
Display Max. 4)Memoriza el valor del display al momento de
time range APAGARSE.
Descendente —
0
Cuando la proteccion de memoria esta APAGADA
ALIMENTACION
INANICIO) | 1)EI tiempo progresa cuando se ENCIENDE la
entrada INA.
INH(INHIBIT) — — 2)EI tiempo en progreso se detiene mientras se
RESET APAGA la entrada INA.
. ) 3)Cuando el tiempo alcanza el ajuste de tiempo,
Ajuste de tiempo . X .
Ascendente o el valor del dlsplay se detendra y parpadeara.
0 4)Cuando se aplica la entrada de reset, se
Display inicializa el valor del display.
Ajuste de tiempo 5)Se reinicia al cortar la alimentacion.
Descendente 0 o
HOLD — - -
[HD ! d] Cuando la proteccion de memoria estd ENCENDIDA
ALIMENTACION p— 1)El tiempo progresa cuando se ENCIENDE la
INA(INICIO) entrada INA.
™ 2)El tiempo en progreso se detiene mientras se
INH(INHIBIT) — — APAGA Ia entrada INA.
RESET 3)Cuando el tiempo alcanza el ajuste de tiempo,
Ajuste de tiempo el valor del display se detendra y parpadeara.
Ascendente P - L 4)Cuando se aplica la entrada de reset, se
0 inicializa el valor del display.
Display Al . 5)Memoriza el valor del display al momento de
\juste de tiempo oo APAGARSE.
Descendente o
0
Cuando la proteccion 'de memoria esta APAGADA 5 El modo de indicacion ON time de la entrada INA
ALIMENTACION | 1)El inicio del reset de tiempo opera cuando se
INA(INICIO) ann enciende la entrada INA.
INH(INHIBIT) | 2)El tiempo en progreso se detiene mientras se
M APAGA la entrada INA.
RESET 3)Cuando el tiempo en progreso se detiene y
Ajuste de tiempo se corta la alimentacion, inicializa el valor del
Ascendente . display.
0 4)Si el tiempo en progreso es mayor que el ajuste
Display Al ) de tiempo cuando se apaga la entrada INA, el
juste de tiempo . i y
e valor del display parpadea y la operacién se detiene
On Time Descendente 0 N hasta que se aplique la sefial de reinicio.
Display Cuando la proteccién de memoria esta ENCENDIDA
[onkd] ALIMENTACION L X El'modo de indicacion ON time de la entrada INA
1)El tiempo en progreso se detiene mientras se
INA(INICIO) p— orn APAGA la entrada INA.
INH(INHIBIT) 2)EI tiempo en progreso se detiene mientras se
RESET n APAGA la entrada INA.
3)Cuando el tiempo en progreso se detiene y
Ajuste de tiempo se corta la alimentacion, se memoriza el valor
Ascendente - del display.
0 4)Si el tiempo en progreso es mayor que el ajuste
Display ) de tiempo cuando se apaga la entrada INA, el
Ajuste de tiempo valor del display parpadea y la operacion se detiene
Descendente . hasta que se aplique la sefial de reinicio.
0
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(m] Ajuste de tiempo '0' del temporizador

Contador/Temporizador programable

Salida de un pulso (0.01 a 99.99 seg)
Salida retenida
© Modo de operacion de salida capaz de ajustar ajuste de tiempoa'0' ||
ond,ond {,ondZ,nFd,nFd i

© Operacion acorde al modo de salida (a ajuste de tiempo 0)

1) Modo OND (Signal ON Delay) [cnd]

e El ajuste de tiempo 1 se ajustaa 0
Modo Ascendente Modo Descendente

INA (INICIO) '

Ajuste de tiempo2

0 —
ourt —I——

2) Modo OND.1 (Signal ON Delay 1) [ond. /]

e El ajuste de tiempo 1 se ajustaa 0
Modo Ascendente Modo Descendente

INA (INICIO) |_”_| = HH =
RESET —
Ajuste de tiempo 2 '
0 i
out1 1 —
ouT2 i

3) Modo OND.2 (Power ON Delay2) [crdc]

e E| ajuste de tiempo 1 se ajustaa 0
Modo Ascendente  Modo Descendente

Alimentacion

RESET

[ N

Ajuste de tiempo 2

—

4) 4) Modo NFD(ON-OFF Delay) [~Fd]
e El tiempo de ajuste OFF_Delay se ajustaa 0

INA (INICIO)

RESET

.

On_Delay

ASCENDENTE 0

DISPLAY On_Delay

DESCENDENTE 0
ouT2

(ouT)

5) Modo NFD.1(ON-OFF Delay1) [ Fd. {]
e El tiempo de ajuste OFF_Delay se ajustaa 0

INA (INICIO)

RESET

On_Delay

ASCENDENTE 0

DISPLAY On_Delay

DESCENDENTE 0
ouT2

(ouT)

Salida de un pulso Salida retenida

e El ajuste de tiempo 2 se ajustaa 0

INA(NICIO) — 1

Ajuste de tiempo 1
0 —

OouUT1 —

ouT2 ——

e El ajuste de tiempo 2 se ajustaa 0

INA (INICIO) _m
RESET N

Ajuste de tiempo 1

0
ouT1
OouT2

e El ajuste de tiempo 2 se ajustaa 0

Modo Ascendente

S

Alimentacién
RESET

Ajuste de tiempo 1

o —
ouTt — ————

_ 1
ouT2 —

e El tiempo de ajuste ON_Delay se ajustaa0
-

INA (INICIO)
RESET -

Off_Delay
ASCENDENTE 0

DISPLAY Off_Delay
DESCENDENTE 0

ouT2 1 1 M
(OUT)

o El tiempo de ajuste ON_Delay se ajustaa0
INA (INICIO) '_ r _'
RESET - .

Off_Delay
ASCENDENTE 0

DISPLAY Off_Delay

DESCENDENTE 0 - |
ouTeg — 11—
(OUT)

© El valor de ajuste 1(PS1) es mayor que el valor de ajuste 2 (PS2)
En los modos de salida OND [and], OND.1 [ond. /] 6 OND.2 [ondc]
e Modo Ascendente : Si se ajusta el valor 1 del temporizador es mayor que el valor de ajuste 2, no se encendera OUT1.
e Modo Descendente : Si el valor de ajuste 1 del temporizador es mayor que el valor de ajuste 2, se encendera

inmediatamente OUT1 cuando se aplique la sefial de INICIO.
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Serie CT

(m] Modo de comunicacion

© Ajuste de parametros (La tecla [MD]: Selecciona el modo de ajuste, las teclas [¥], [A]: para cambiar el valor de ajuste)
Modo de ajuste Como ajustar
Direccion de com. [«]: Para cambiar el digito que parpadea la direccion Com. *Rango de ajuste de la direccion .com: 1 a 127
[Addr] V. [A]: P biar los didit deand X Si se aplica la misma direccion durante la com.
(A Fara cambiar os digltos parpadeando. de varios equipos, no funcionara correctamente.
E/be::,og']dad decom. | 5y «» 4G <> G5 <> (92 <>3IAY  X2400/4800/9600/19200/38400bps
P;rigz;d]de com. nonf «—» EuEn «—» odd ¥nonE:Ninguno Eufn:nimero par odd: nimero impar
[Fr
Bit de paro de com. , E
[5EP] P
) . L . X Rango de ajuste de acuerdo a la velocidad comunicacion.

Tiempo en espera : Para cambiar la posicion de los digitos 2400bps 16ms a 99ms
de respuesta parpadeando del tiempo en espera de 2800bps 8ms 2 99ms
[FSYE] respuesta com. 9600bps 5ms a 99ms

, : Para cambiar el valor de la posicion  [19200bps 5ms a 99ms

de los digitos parpadeando. 38400bps 5ms a 99ms
Escritura por com. EnA 41 5A XEnA: Permite escritura mediante.
[Camt] di 5A: Prohibe la comunicacion.
@ La organizacién del sistema X Solo para modelos con salida de comunicacién RS485.
Resistencia
RS232C terminal
6 USB RS485 (100~120Q
) B(-) | Serie
CT
" V v Y2 v
Convertidor

A(+) B( ) A(+)
Serle CT Serle CT Serie CT
#1 #2 #30

de comunicacién

Computadora ON

X Se recomienda usar convertidor de comunicacion, RS485 a convertidor serial (SCM-38I, se vende por separado), USB a convertidor
RS485 (SCM-US48I, se vende por separado). Por favor use un cable de par trenzado apropiado para la comunicacién RS485.

© Orden del control de comunicacién

1. EI método de comunicacién es Modbus RTU (PI-MBUS-300-REV.J).

2. Después de 1seg. de suministrar alimentacion dentro del sistema de orden superior, inicia la comunicacion.

3. La comunicacion inicial iniciara por el sistema de orden mayor. Cuando un comando proviene fuera del sistema de
orden mayor, la serie CT respondera.

B 8
S S
8| o g o
S| T = | ©
@ | < © | S ©o
= ©| @] = ©| ® ¥
Sl ElL|Q S| E|L|Q
. . S| ol |x S| Q|®|XK
Sistema superior | S| O|Q | O Slo[nojo
?S
g
g| o
S| B
. HEAE
Serie CT sl €/8|0
S| ol o |x
ol10[alo
A B | C
-~ -~ -~

XA — Min. 1seg. después de aplicar alimentacion

B — _ 38400bps: Aprox. 1ms.
| 19200bps: Aprox. 2ms.
- 9600bps: Aprox. 4ms.
L. 4800bps: Aprox. 8ms.
L 2400bps: Aprox. 16ms.

C — Min. 20ms

- -- - |

J-30 Avutonics




Contador/Temporizador programable

© Comando y bloqueo de comunicacién "
Sensores
Formato de preguntas y respuestas fotoeléctricos
1) Lectura de estado de bobinas(Func 01 H), 5) Ajuste de mdltiples registros(Func 10 H) °
Lectura de estado de entrada(Func 02 H) Sensores
e Pregunta(Maestro) b option
e Pregunta(Maestro)
Rev.d Direccion | No. de Rev. de ©
Direccion .| Direccion del inicio| No. de Puntos ?éRg ;egr)or Direccion | delinicio | Registro [Conteo Datos Datos eror Sensores de
Esclavo | Funcion _ : _ Esclavo |Funcién de (CRC 16) area | Puertas
Ao | Bajo | Alto | Bajo | Bajo | Alo Alto| Bajo| Alto| Bajo| PY1®S| Alto| Bajo| Alto' Bajo| Bajo| Alto] | .,
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte Sensores
} » 1Byte | 1Byte |1Byte| 1Byte| 1Byte|1Byte| 1Byte | 1Byte| 1Byte| 1Byte: 1Byte| 1Byte| 1Bytel de proximidad
CRC16 e . _
o Respuesta(Esclavo) CRC16 ®
N Rev. de error [ ] Respuesta(EscIavo) de presién
EI)E|re<|:C|on Funcion Conteo de Datos | Datos | Datos CRC 16) A . i Rev. de error
scavo byte Bajo | Ao | |Direccion | .. | Direccidndelinicio| No.deRegisiro (CRC 16) o
ncoders
1Byte | 1Byte 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte Esclavo Ato | Bajo | Ao | Bajo | Bajo | Alo rotativos
1 CRC16 >l 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte g"emres/
i > G oo
. s e disibucién
2) Lectura de registros(Func 03 H), CRC16 Sockets
Lectura de entrada de registros(Func 04 H) 6) Ejemplo "
e Pregunta(Maestro) Gontroladores.
Direccion del o] No. de Punt Rev. de eror Lectura de estado de bobina(Func 01 H)
Direcoion| pyngign | " 0 00| 7O TR (CRC 16) El maestro leera el estado de OUT2 00002(0001H) a o
sclavo . . . .
Ato | Bajo | Ato | Bajo | Bajo | Ao | (00003(0002H), estado de salida OUT1 (ON: 1, OFF: 0) SRS dores
1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte desde Esclavo (Direccién 01). de potencia
| »!
‘ CRC16 ‘ ®Pregunta(Maestro) e
o Respuesta(Esclavo) Direccién Direccion del inicio | No. de Puntos Reé';g %ror
Rev. de error| Escl Funcion ( )
Direccion| . . C";‘;W Datos Datos Datos | (cRe 16) scavo Ato | Basjo | Ato | Bajo | Bajo | Alto ®
Esclavo byte | Alto | Bajo| Alto | Bajo | Alto | Bajo| Bajo| Alto 01H | O1H | 00H 01H | 00H 02 H ECH | OBH
1Byte | 1Byte | 1Byte |1Byte| 1Byte| 1Byte| 1Byte| 1Byte| 1Byte| 1Byte| 1Byte] ~En el lado de Esclavo OUT2 00003(0002H) : OFF, () idores
‘ — OUT1 00002(0001H) : ON para panel
I 1
CRCT6 eRespuesta(Esclavo) "
3) Forzar una bobina(Func 05 H) —_— Conteo Rev. de error Medidores do
e Pregunta(Maestro) Esclavo Funcion bogs (00003 a (CRC 16) pulsos
Direccién de bobi D Rev. de error 00001) Bajo Alto (N)
Direccion | Fyncign |- reecion de bobina atos (CRC 16) 01H 01H 01H 02H DOH | 49H Unidades
Esclavo Ato | Bajo | Ao | Bajo | Bajo | Al
1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte Lectura del registro de entrada (Func 04 H) ©)
. Controlad
1 N Valor de preajuste de la lectura maestra 21004(03EBH) a do sensoree
CRC16 21005(03ECH) del contador/temporizador, del esclavo
eRespuesta(Esclavo) (Direccion 15). B entes de
i . Rev. de error alimentacién
Direccion | pyncign |DTeccion de bobina| - Datos (CRC 16) ePregunta(Maestro)
Esclavo Alto | Bajo | Alo Bajo | Bajo | Alto @
Rev.
Direccion .| Direccién delinicio | No. de Puntos ?él‘\’dg fg)or Motores & pasos/
1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte 1Byte | 1Byte 1Byte | 1Byte Esclavo Funcion Controladore:
| | Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto | oo movimien®o
= >
CRC16 OF H 04H | 03H | EBH | 00H | 02H | 00H | 95H B allas
. . afi
4) Ajuste de un registro(Func 06 H) En caso de que el valor presente sea 123456(0001 E240 H) en el lado | im/pic
de Esclavo, 31004(03EBH): E240 H, 31005(03ECH): 0001H —
ePregunta(Maestro) ®)
N ) . Rev. de error ORespuesta(EscIavo) 3?\‘,?:.?:
S Direccion de registro |  Datos de ajuste
Direccion Funcion (CRC 16) Datos Datos Rev. de error
Esdlavo Ao | Bajo | Ato | Bajo | Bajo | Ato | |[Direccion| | Copteo (CRC 16) o
Esclavo byte | Ato | Bajo | Ato | Bajo | Bajo | A de redes
1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte o 2jo ° 3jo 3jo o de campo
| N OFH | 04H | 04H E2H| 40H | 00H| O1H | E2H| 28H
CRC16 )
eRespuesta(Esclavo) Software
A ] h Rev. de error
Direccion Funcic Direccion de registro | Datos de ajuste (CRC 16)
Esclavo uncion . . .
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte | 1Byte

CRC16
I EEEE———
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© Tabla Modbus

1) Reset/Salida 4) Monitoreo de datos
No.(Direccion) | Func Explicacion Rango de ajuste Nota No.(Direccién)| Func | Explicacion Rango de ajuste Nota
00001(0000) [01/05 Reset 0:0FF 1:0N BE"S-[‘ED 0:0FF 1:ON Bit 5
00002(0001) | 01 Salida OUT2 0:0FF 1:0N E.d 5
00003(0002) | 01 Salida OUT1__|0:OFF 1:ON oUT2 LED 0:0FF  1:0N Bit6
. . . Edo. de ;
00004(0003) | 01 Salida por LOTE [0:0FF T:ON |, oGdode O0:0FF 1:0N Bit7
00005(0004) |01/05 | Reinicio por LOTE | 0:0FF 1:0N | %€ S92 Per JEdode 0OFF 10N Bt 10
. Edo. de . . .
2) Estado de terminales de entrada 31001(0388) | 04 | | oCK LED O:0FF 1:0N Bit 11
Edo. de . . .
No.(Direccion)| Func Explicacion Rango de ajuste Nota PS2 LED 0:OFF  1:0N Bit 12
10001(0000) | 02 |Estado de entrada INA|0:OFF 1:0N Edo. de . . '
(0000) pariEh 0:0FF 1:0N Bit 13
10002(0001) [ 02 [Estado de entrada INB[0:OFF 1:0N Estado d Fdo
} ) stado de 0. de ] ] )
10003(0002) | 02 |Edo.de entrada INHIBIT|0:OFF 1:ON terminales TMR LED 0:OFF 1:ON Bit 14
10004(0003) | 02 | Edo.deentradadeRESET| 0:0FF 1:ON | e entrada Edo.de Corr 10
I :OFF 1:ON Bit 15
10005(0004) | 02 | [Estadodeentada o qee .0 CNTLED
P 31002(03E9) ovdlorde Para modelos
s100a03EA)| | opisepor 02999999 o
3) Informacién del producto Contador
No.(Direccion)| Func. [Explicacion Nota 31004(03EB) Valorde | Tipo de 6 digitos: -99999 a Use contador
o4 | procesode (999999 - Y
30001230100 {04 |Reservado — conteo/ | Tipo de 4 digitos: -999 a 9999 | temporizador
30101 (0064)[04  [Numero de producto H 31005(03EC) temporizador | Temporizador: Dentro del en comin
30102 (0065)[04 _ |Numero de producto L Modelo ID i rango de ajuste de tiempo
30103 (0066)[04 _ |Versién Hardware — Contador: punto decimal  [Contador:
— ) del valor del display 40058 Datos
30104 (0067)|04  |Version Software — 31006(03ED) | 04 Unidad | Temporizador: Rango de | Temporizador:
30105 (0068)[04  [Modelo no. 1 "CT" tiempo 40102 Datos
30106 (0069)[04 _|Modelo no. 2 "6M" Contador
30107 (006A){04  |Modelo no. 3 "-2" 31007(03EE) Tipo de 6 digitos: -99999 a  (Use contador
30108 (006B)[04 |Modelo no. 4 BT o4 | Valorde |ggogeg v
381 09 (ooec) 84 R o odno' — E;,Jg?‘ﬁ Tipo de 4 digitos: -999 a 9999 |temporizador
( ) eservado 31008(03EF) Temporizador: Dentro del en comdn
30110 (006D)|04  |Reservado — rango de ajuste de tiempo
30111 (006E)|04  |Reservado — Contador
30112 (006F)|04 Reservado — 31009(03F0) Tipo de 6 digitos: -99999 a Use contador
Valor de (999999 y
30113 (0070)[04  [Reservado — 04 ajuste | Tipo de 4 digitos: -999 a 9999 | temporizador
30114 (0071)[04  [Reservado — 31010(03F1) PS1 Temporizador: Dentro del en comun
30115 (0072)|04  |Reservado — rango de ajuste de tiempo
30116 (0073)[04  [Reservado — 31011(03F2) Valor de ajuste Use contador
30117 (0074)[04 _|Reservado — st01203F3) | & |2 SRe0 por 02999999 tegpgﬁ%%%or
Direccién de inicio de bobinas —
30118 (0075)04 | de esfado 0000 31013(03F4) | 04 E;gﬂg“ delal o NpN, 1:PNP
30119 (0076)|04 |Cantidad de bobinas de estado | —
Direccion de inicio de registros ° i
30120 (0077)|04 | Bireccion de inicio de reg 0000 Formato del registro 31001 (03E8)
antidad de registros de estado | __ Bit 15 |Bit 14 | Bit 13 [ Bit 12 | Bit 11 |Bit 10{Bit 9 |Bit 8| Bit 7 | Bit6 | Bit 5 | Bit4 | Bit 3| Bit 2|Bit 1|Bit 0
30121 (0078)|04 | §2ntidad,de registros de estad
30122 (0079)|04 Direccién de inicio de registro 0000 CNT| TMR| PS1 | PS2 L('Jck BAS| - | - 09T1 OUT2|BAO| - | - |- |- |-
mantenido 001061061 [061]061|061| 0| 0 [061[061|061] 0|0 O0]0]O0
30123 (007A)[04  |Cantidad de registro mantenido | — X Formato de datos de 2 palabras: Los datos superiores tienen la
direccién de un ndmero alto.
30124 (007B)|04  |Rireccion deinicio del registro o064 Ej) 31004 : Valor presente(Palabra baja),
31005 : Valor presente(Palabra alta)
30125 (007C)|04 |Cantidad del registro de entrada | — .
ore) 9 5) Grupo de valor de preajuste

No.(Direccién)| Func Explicacion Rango de ajuste Nota
40001(0000) | 83 |veorde ajusePS2 | G000 | oa cqmacer
40002(0001) | 16 | Valor de ajuste PS |ggq999 ‘ o Corman
03 Tipo de 4 digitos: 029999 | Usa contador
40003(0002) 06 |Valor de ajuste PS 1| Temporizador. Dentro del tempo¥izador
40004(0003) | 16 rango de ajuste de tiempo| “er"comiin
40005(0004) | 03 Valor de ajuste Usa contador
06 del contador por 0 a 999999
40006(0005) | 16 LOTE temrf’é’g'r%%%m
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Contador/Temporizador programable

6) Funcion de modo de ajuste (Grupo de Contador)

I EEEE———
J-33
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®)
No. (Direccion) |Func. Explicacion Rango de ajuste Nota e ericos
40051 (0032) |03/06/16 |Contador/Temp. [[-t] |1:fabn 1@ Ei AE Use contador y temporizador en comun
0:uP 5idn-2 Sonsores
1 UP- 1 6:Ud-A fibra optica
40052 (0033) |03/06/16 |Modo de entrada [l n] 2:UP-¢ 7:Ud-b —
3: dn 8: ud- E (Sce)nsores de
4:dn- | area [ Puertas
40053 (0034) |03/06/16 |Modo de indicacién [d! 5a] [0:EoEAL 1:Hold Por el indicador
0:F 3:r 6:9 Ot O cores
40054 (0035) |03/06/16 |Modo de salida[at/tn] [1:n 4:¢ 7R 10: d — de proximidad
2:C 5F 8:5
Velocidad maxima de 0: ! 2: ¢ 4: i10¢ ()
40055 (0036)  |03006/16 | - 60 [£PS) 130 35e — Sansores
40056 (0037) |03/06/16 |Tiempo de salida OUT2 (OUT)(00C ta 9939 Unidad : x10ms
40057 (0038) |03/06/16 |Tiempo de salida OUT1 (000 ta 9339 Unidad : x10ms F)
40058 (0039) |03/06/16  |Punto decimal[dF] ?; T g T gf_‘ oo 1T"f‘i f’e_“zd'?[to_s_ 03' L rotatives
40059 (003A) |03/06/16 | Tiempo de reincio min. [-5t](0: ! 1:20 Unidad : ms (go)nec(ores/
Posicion del punto decimal[0: - - - - - - B --- 5i-.----- Tipo de 4 digitos e
40060 (003B) (03006116 |\ " 0 Sl ety 2o - dimmmme o i g oee Sackets
40061 (003C) -, 1 |Tipo de 6 digitos: UUUDU 1 a3339333 Conectado con la posicién del punto (H)
40062 (003D) | 0/06/16 | Valor de pre escala BLLY |4y e 4 digitos: 0.00 1 23339 decimal de pre escala Controladores
40063 (003E) L Tipo de 6 digitos: 000000 a393939 Conectado con la posicién del punto
40064 (003F) |/06/16 |Valordeinicio Bt E] |y e 4 digitos: 0000A, 9993 decimal del valor del display o
40065 (0040)  [03/06/16 _[Proteccion de memoria [@AEA] [0:LLr  1:rELC ) . o adores
40066 (0041) |03/06/16 | Blogueo de teclas [Laf P1|0: LoFF 1:Lal | 2lald 3Llafd |oo2 contadorytemporizadoren comin | i poencia
7) Funcién de modo de ajuste (Grupo Temporizador) I
No. (Direccion) [Func. Explicacion Rango de ajuste Nota
40101 (0064) |03/06/16 ?ﬂ‘?dmﬁempmizadm 0:Colin 1:E!AE Use contador y temporizador en comun | | Yemporizadores
r-
Tipo de 4 digitos
L)
0:0.001s29.999s  5:0.1ma 999.9m Wsdicores
1:0.01s 2 99.99s 6: 1m a 9999m parap
2:0.1s 2 999.9s 7: 1m a 99h59m ™
3: 1s a 9999s 8: 1h a 9999h Lac;g'er!rosd/
R ot 4: 1s a2 99m59s puisos
ango de tiempo - — _
40102 (0065) (03/06/16 [Holr /Al n/SEL] Tipo de 6 digitos ™
0:0.001s 2 999.999s  6: 1s @ 9999m59s Unidades
1:0.01s 29999.99s  7: 1m a 99999.9m e
2:0.1s 2 99999.9s 8: 1m a 999999m o
3: 1s a 999999s 9: 1s a 99h59m59s Controtadores
4:0.01s a99m59.99s  10: 1m a 9999h59m de sensores
5:0.1s2999m59.9s  11: 0.1h a 99999.9h ®
Fuentes de
40103 (0066) |03/06/16 [Modo Asc./Desc. [Li-d] [0: LP 1:dn —_ alimentacién
0:ond 3 FLE 70kl 10:nFd @
40104 (0067) |03/06/16 |Modo de salidalotta] [1:ond | 4:FLET  81nkd 1l:infdi |— Drvvaes g Pesos!
2:ond?  5:FLER  %ofd 124 akl Controladores
Tiempo de salida OUT2 PR . . ®)
40105 (0088) (0310616 | o 5] 0000 a 9999 (0: Hold) Unidad : ms s
A H HMI/PLC
40106 (0069) |03/06/16 [T;eﬂpf,’]de salida OUT1 5550 2 9393 (0: Hold) Unidad : ms
©)
40107 (006A) |03/06/16 |Tiempo de sefial de entradall nt]|0: ! 1: 20 Unidad : ms gﬂ?;f:
40108 (006B) |(03/06/16 |Proteccion de memoria [dAEAT[0: CL - 1:rEL Usa contador y temporizador en comtin
40109 (006C) [03/06/16 |Tecla de bloqueo [LolF]|0:LtoFF 1:Lol.! 2:lolld 3:lold Usa contador y temporizador en comun m
40110 (006D) [03/06/16 [Modo de indicacion [d5F.A1(0: Eat AL 1:Hol 2:ontd Para el indicador :e redes
e campo
(@)
Software



Serie CT

8) Funcion de modo de ajuste (Grupo de comunicacion)

No.(Direccién)|Func. Explicacion Rango de ajuste Nota

40151 (0096) [03/06/16 |Direccién Com. [Addr] 1a127 —

40152 (0097) [03/06/16 |Velocidad Com. [P 5] 0:24 1:48 2:96 3: 192 4:384 |Unidad : x100bps
40153 (0098) [03/06/16 |Paridad Com. [PrEt 4] 0:nonE 1:EuEn 2:0dd —

40154 (0099) [03/06/16 |Bit de paro [5EF] 0: 1 1:¢ —

40155 (009A) |03/06/16 |Tiempo en espera de respuesta [ 5=t ]|05 a 99 Unidad : ms
40156 (009B) [03/06/16 |Escritura por Com. [[oA.Y] 0:EnA 1:di 5A —_

© Procesamiento de excepcion

Cuando ocurren errores de comunicacion, el mayor bit de la funcion recibida se ajusta a 1,
después envia el comando de respuesta y transmite el cédigo de excepcion.

Direccion Slave Funcion+80H Codigo de excepcion Revisién de error(CRC16)
Bajo Alto
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

e Funcion ilegal(Cdédigo de excepcion: 01H): Sin comando

e Direccion de datos ilegales(Codigo de excepcion: 02H): No coincide el numero de datos solicitados y el numero de datos
transmisibles.

e Valor de datos ilegales(Cddigo de excepcion: 03H): No coincide solicitud del nimero de datos y transmision de nimero de
datos en el dispositivo

e Falla del dispositivo esclavo(Cdédigo de excepcion: 04H): EI comando se procesa incorrectamente.

Ejemplo)
El maestro lee el estado de salida (ON:1, OFF:0) de bobina 01001 no existente (03E8 H) en el esclavo (Direccion17).

e Solicitud (Master)

o » Direccion de inicio No. de puntos Rev. de error(CRC16)
Direccion Slave | Funcion Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
11H 01H 03H E8H 00H 01H ##H ##H
e Respuesta (Slave)

) » » - ,, Rev. de error(CRC16)

Direccion Slave Funcion + 80H Cadigo de excepcién -
Bajo Alto
11H 81H 02H ##H ##H

m] Lectura y escritura de valores de parametros mediante comunicaciéon

© Lectura del area de parametros
00002 (OUT2), 00003 (OUT1), 00004 (BA, 0), 10001 a 10005 (Terminales de entrada), 30101 to 30125 (Informacion de
productos), 31001 a 31013 (Monitoreo de datos)
© Lectura y escritura del area de parametros
00001 (Inicio de reinicio), 00005 (Inicio de reinicio por LOTE), 40001 a 40006 (Grupo para guardar el valor de ajuste),
40051 a 40066 (Grupo de ajuste del contador), 40101 a 40110 (Grupo de ajuste del temporizador),
40151 a 40156 (Grupo de ajuste de comunicacion)
© Lectura de comunicacién
Lectura del valor de parametros mediante comunicacion.(Funcion : 01H, 02H, 03H, 04H)
Es capaz de leer comunicacion sin tener en cuenta las escrituras de comunicaciéon permitidas/prohibidas.
© Escritura de comunicacién
Cambio del valor de parametros mediante comunicacioén.(Funcion: 05H, 06H, 10H)
e Cuando se cambia el valor de ajuste de parametros de ' [mFuncién de modo de ajuste del Grupo del Contador ' o
(W] Funcion del modo de ajuste del Grupo de Temporizador' mediante comunicacion, la indicacion de reinicio parpadeara
en 3 seg. y se reiniciara el valor en el display. (El valor del display de conteo y el tiempo en progreso no se guardan
antes de cambiar el valor de ajuste de parametros.)
® Cuando se cambia el valor de ajuste de parametros del * ] Grupo de ajuste del valor de preajuste ' o ‘[®Funcion del modo
Funcién del modo de ajuste del Grupo de Comunicacion' mediante comunicacion, no se reiniciaran el valor del display
display de conteo o el tiempo en progreso.
® En el ajuste de comunicacion de prohibicién de escritura (Con. £ =1:d! 5A), no procederan los comandos para escritura.
o Sj se ajusta un valor mas alla del rango de ajuste, este valor de ajuste es sustituido por el valor dentro del rango de ajuste,
y después se memoriza.
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Contador/Temporizador programable

@ Predeterminado de fabrica (m] Uso apropiado @
Sensores
Parametro De fabrica © Alimentacion ON/OFF foroeieereos
n ud-¢ ®
oUER F Alimenta-  ON o e
- cion L OFF fibra 6ptica
d5PA EokAL 100ms El tiempo inestable 500ms
contra la sefial de entrada. O ores de
reg In area / Puertas
_ e El voltaje de alimentacién se incrementa a 100ms después
obt2(oltE) JHold g'io)n de encendido y decrece a 500ms después de apagado. | Sunsores
Contador 0“”;; a0 Por lo tanto asegurese de aplicar la sefial de entrada | Pexmda
ToE i después de 100ms y se enciende nuevamente después ©
G P de 500ms cuando se apaga. Sonsores.
- Tipo de 6 digitos: -.----- , . . .
aLdP Tipo de 4 digitos: - -~ © Asegurese de usar voltaje/corriente aislados |
. Tipo de 6 digitos: 1.00000 y resistivos o dispositivo de suministro de | encodr
— Tipo de 4 digitos: 1.000 alimentacion Clase 2 para ingresar modelo
“RiA . de alimentacion 24VCA/24-48VCC. Conectares!
_ Tipo de 6 digitos:0.00 /s~ 999.999 . = Sty
Hour /a1 n/SEC |1iog de 4 digios 0 1e. 3553 | © Linea de sefal de entrada ookt
U-d uP e Use un cable corto tan corto como le sea posible del B roladores
- ! sensor a esta unidad. de temperatura
d5FPnA EokbAL ) ,
. JALA Cir e Use cable blindado para una linea de entrada larga.
Temporizador |-~ - ond e Cablee como linea de entrada separada de la lineade |, ,
olE2(oUbE) Hald alimentacion. o aderes
Ut ! 0010 . L
oL oPr © Cuando se selecciona légica de entrada |
! nk ] Asegurese de que el suministro de alimentacidn se encuentre et
Loll LoFF apagado al seleccionar la légica de entrada, después selec-
General PS1 10aa cione la légica de entrada de acuerdo al método de cambio | )
nnn P Temporizadores
PS2 5000 de légica de entrada.
Addr oo
bPS 95 © Entrada de conteo de contacto b ores
ara panel
Com. P;t;’ “D“g (Cuando se usa como contador) e
r5tE =4 Si se aplica la entrada de contacto a un modo de alta velocidad :T:ﬁ;dmeuosd /
fonz EnA (1k, 5k, 10k), puede causar un error en el conteo debido a | puises

las variaciones. Por lo tanto ajuste el modo de baja velocidad
(1cps 6 30cps) en la entrada de contacto.

© Al probar el voltaje dieléctrico y resistencia ———
de aislamiento del panel de control con htroladores
esta unidad instalada. e sensores

e Por favor aislé esta unidad del circuito del panel de control. |®
e Por favor ponga en corto circuito todas las terminales de

(N)
Unidades
de display

alimentacion

esta unidad. I
- @
© No usar en los siguientes lugares Motores a pasos
e Lugares con severa vibracién e impacto. e movimianto
e Lugares en donde se usen fuertes alcalinos o acidos. ®)

Pantallas
graficas
HMI/PLC

e Lugares en donde den los rayos directos del sol.
e Lugares en donde se generen fuertes campos magnéticos
o ruido eléctrico. ®)

Sensores
© Ambiente de instalacion oveen

e Se debe de instalar en interiores. gi)sposmvos
e Altitud Max. 2000m. de redes

e 2 grados de contaminacion.

de campo
e Categoria de instalacion 1. w

Software
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