Avtonics

(m] Especificaciones

(m] Dimensiones

(m] Ajuste de comunicacion

(Unidad:mm) -
Serie TM4 — % - m ©:Urarffuncién para el ajuste de parametros externos y monitoreo con PC ¢ PLC. P p
= Serie 3 einterfaz icacion de velocidad de
Controlador de temperatura modular multicanal TMA-N2RE [TMa-N2RE THA-N2SB TH-N2SE = =5 o Aplcacitn estindar Conform EIARS 485 *La velocidad de comunicacin actual
Canal 4 canales (Cada canal de aislamiento - Rigidez dieléctrica: 1,000 VCA) =2 I - - - — parpadea al inicio del enc_endldo por
SERIE TM4 No.Mer consiones |31 Unadesffstedoecion | semundos (1 soqudo k).
Rango de voltaje disponible |90 ~ 110% de voltaje nominal © - — 2400
" — — o Tipo de comunicacion Dos cables, Half Duplex
Consumo de alimentacion Max. 5W(Carga maxima) o Vetodo de o — i 4800
Tipo de indicacion Sin indicacion, ajuste de pardmetros sin indicacion y monitoreo mediante dispositivos externos (PC y PLC), _e 2 0- ° Smcromz.acm.r,‘ S,Incronos bggggo
Tipode  |RTD DP11000, JPt100Q 3 cables (Linea de resistencia disponible : Max.5Q) [ Distancia de comunicacién | Méx. 800m 38400
entrada Termopares K, J,E,T,LLN,U,R, S, B, C, G, PLIl (13 tipos) Velocidad de comunicacion (bps) | 2400, 4800, 9600(predeterminado), 19200, 38400 o
RTD = A 0 Tiempo de resp. de comunicacion |5 ~ 99ms XSe pelrmite unArrll_éduI? dg gog\unicacién
Precision o . . " - — para el puerto A. La velocidad de
Indiclaclia Termopares (Uno mayor que PV +0.5% 6 +1°C) +1 Digito Max. b :’I _U_Um Bit de inicio 1bitfijo) comunicacion esta fijada a 9600bps.
(1) s Bit de paro 1bit, 2bit(predeterminado) %Se permite la comunicacion mudltiple para
Influencia de |RTD Uno mayor que PV £0.5% 6 £2°C) 1 Digito Max 84.8 186] 29| 30 - - - - Puerto B. Es necesario para restablecer la
n yor g +0.5% 6 £ +1Dig 8 Bit de paridad Ninguno (predeterminado), Impar, Par alimentacion del controlador (Power OFF -
Temperatura (En caso de la entrada de termpopares, es +5°C a -100°C ) 103.4 32.9 - . Power ON) después de cambiar la velocidad
(%2) Termopares Termopares L,U,C,G,R,S,B : ( Uno mayor que PV +0.5% 6 +5°C) +1 Digito Max. > Bit de datos 8bit(fijo) de comunicacion.
Muchas gracias por elegir los pI'OdUCtOS Autonics. Salidade |Relevador 250VCA 3A 1a _ E ) t ) .y Bit de datosProtocolo Modbus RTU %Moni?re%sinéulténeo no‘ puege Racerse ptl)r
. . os puertos a que el puerto A es para la
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto. control SSR — 12VCC £3V 30mA Max. nstalacion XEl ajuste de direcciones superpuestas no se permite en la conpguracién de e)llpgrémetfo solamente
" - " - 1.C i6n de misma linea de comunicacion.
E Precauciones de sequridad Salida de comunicacion Salida de comunicacion RS485 (Modbus RTU) Conector Cables de par trenzado (para la comunicacion RS485) deben utilizarse para cable de comunicacion.
g Tipo de |Calefaccion, refrigeracion | do d trol ONOFF . P. PI. PD. PID de entrada Cci_r:jecgor de eCon guracién de la direccién de comunicacién
Modo de control , P, PI, PD, salida de . I T
xPor favor guarde y revise las instrucciones antes de usar esta unidad. control | Calefaccion y refigeracion para control Establezca la direccion de comunicacion utilizando SW1y SW2. R
- — - ensores Rango de ajuste es 01 ~ 31. (3 En caso de ajuste 00, la comunicacion no esta disponible.)
X Por favor siga las reglas de seguridad que se presentan a continuacion: Histéresis Termopares/RTD : 1~ 100°C/"F(0.1 ~ 100°CI°F) variable
q . . . . . Banda proporcional(P) 0.1~999.9°C % Predeterminado:
AAdvertenc|a Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente. - integrall) 09999 Swi1 SW1:1, SW2: +0
. . . : i i iempo integral ~ 9,999 seg. ’
A Precaucion Puede causar una lesion si no se siguen correctamente las instrucciones. - — sw2
Tiempo derivativo(D) 0 ~ 9,999 seg. 0o > I3 |4 |5 e 9 A I8 Ic o IE IF
XLa S|gwent.<? es una expllcaaon.de los simbolos usat.ilos en. la opera_mon del mar_\ual Periodo de control(T) 0.1~ 120.0 seg.(S6lo Relevador y salida SSR) ™
APrecaucmn: Puede haber peligro o causar una lesion bajo condiciones especiales. Valor de reinicio manual 0.0 ~ 100.0% E|+16 oK o1 o2 |03 |oa |o5 |06 |07 |os |09 [10 [11 [12 [13 [14 |15
| AAdvertencia Periodo de muestreo 100ms(4 canales de muestreo simultaneo) {4 el +0
Rigidez dieléctrica 1, 000VCA 50/60Hz por 1 min. (entre la terminal de alimentacion y la terminal de entrada) Conector de TM4-N2[B TM4-N2[E TM4-N2[E |i|+16 16 17 |18 |19 |20 |21 122 123 |24 |25 |26 |27 |25 |29 (30 |31
1. En caso de usar esta unidad con maquinaria (Nuclear, equipo médico, vehiculos, trenes, aviones, aparatos de - - — - - - - Alimentacion ®Remover la cubierta del conector lateral en los médulos basicos y los
combustién, de diversion o dispositivos de seguridad, etc.) es necesario instalar equipos libres de fallas o si lo Resistencia de vibracion Ampiitud de 0.75mm a una frecuencia de 5~55Hz(por 1 min.) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas /Comunicacién modulos de expansion. . L, . .
requiere contactenos. Ciclode Mecanico Min. 10,000,000 veces (Puerto B) s TMa-N201B ! %Igsertetlos wnqﬁtolrezde conexion d_elé'ng’;dulo de expansion. (m] Dlag nostico de falla Slmple
Si no, podré hab ligro de dafi ios, fi érdida d iedad. vida del 2 H onectar un moédulo de expansion sin dejar espacio. " - .
) Inlsrlgléxlja Eanigagre%elﬁ\r%ar?el.ams serios, fuego o pérdida de propiedat o Eléctrico Min. 100,000 veces (250 VCA 3A carga de resistencia) ! @Fije el interruptor LOCK ernppujéndolo en fa diree:cién LOCK. 1. Cuando el LED parpadea cada 0,5 segundos o cuando el mensaje de error se indica en unidades externas.

Puede causar una descarga eléctrica.
3. No conecte, inspeccione o repare el equipo encendido.
Puede causar una descarga eléctrica.
4. Asegurese de que tipo es la fuente de alimentacion y la polaridad de los terminales al conectar los cables.
Podria causar un incendio.
5. No desarme o modi que esta unidad. Por favor contactenos si asi lo requiere.
Puede causar un choque eléctrico o provocar un incendio.

| A\ Precauciéon

1. Esta unidad no se debe de usar en exteriores.
Puede acortar el ciclo de vida del producto o un choque eléctrico.
2. Para las conexiones de cable terminales de salida de relevador, utilice AWG N ° 20 (0.50mm?).
Podria provocar un incendio.
3. Observe las especificaciones nominales.
Se puede acortar el ciclo de vida del producto y provocar un incendio.
4. No usar mas alla de la alimentacion especificada del contacto de relevador.
Puede causar una falla de aislamiento, fusion de contactos, falla de contactos, rotura de relevador e incendio, etc.
5. Al limpiar la unidad, no utilice agua o un detergente a base de aceite y utilice toallas secas.
Podria causar una descarga eléctrica o un incendio.
6. No use esta unidad en el lugar donde hay gas in amable o explosivo, h
radiante, vibracién e impacto, etc.
Puede provocar un incendio o una explosion.
7. No permita la entrada de polvo o desechos sélidos dentro de la unidad.
Puede provocar un incendio o mal funcionamiento.
8. Por favor verique la polaridad del sensor de temperatura antes de hacer conexiones.
Puede causar un incendio o una explosion.
9. Con el fin de instalar las unidades con ai i ref d
que garantizan un nivel de ai i ref di

rayos di de luz, calor

use la unidad de suministro de alimentacion

Resistencia de aislamiento

100M Q(500VCC megger)

Resistencia al ruido

Forma cuadrada de ruido por simulador (ancho de pulso 1 ps) +0.5kV

Temperatura ambiente

-10 ~ 50°C, almacenamiento: -20 ~ 60°C(Sin congelacion)

Ambiente

Humedad de ambiente

35 ~ 85%RH

Conector de expansion paralela

Accesorios Conector de Alimentacion | Conector de Alimentacion |
/Comunicacion (Comunicacion

Tipo de aislamiento(¢3) =]

Certicacion CE N

Peso Aprox. 1749 |Aprox. 1669 [Aprox. 1609 Japrox. 1529

%1: En el caso de los termopares K, T,N,J,.E -100 °C por debajo y L,U, Platinelll, es +2°C+1Digito Max.

En caso de termopares B,

la precisién indicada no sepuede garantizar bajo 40

En caso de los termopares R,S 200°C por debajo y los termopares C, G, es 3°C+1Digito Max.

%2: Aplicada cuando se utiliza

fuera de rango 23 + 5°C.

%3:"[@" La marca indica que el equipo es protegido mediante doble aislante o aislamiento reforzado.

[m] Como especificarlo

Tipo Médulo Maodulo Basico (3alimentacion / terminal de comunicacion)

Madulo de expansion (Sin alimentacion/ terminal de comunicacion)

Salida de control Relevador

Alimentacion
E/S Aux.

24VDC

Ninguno(3¢No E/S Aux.)

B
E
R
S | Current or SSR output Selectable(Default:Current Output)
2
N
4

Canal

4 Canales

item

Controlador de temperatura modular multicanal

X Asegurese de comprar juntos el médulo de expansion y el médulo basico, ya que la alimentacion y las terminales de
comunicacion se proveen sdlo con los médulos basicos.

(] Descripcion de las partes
1. LED indicador

Fotatus Encendido inicia(x1) | >2ida de Auto tuning (32)

LED indicador control

PWR (3%3) Verde Verde Verde

CH1 2400bps - Parpadeo ON-ROJO Parpadeo

CH2 4800bps - Parpadeo ON-ROJO Parpadeo

CH3 9600bps - Parpadeo ON-ROJO Parpadeo

CH4 19200bps - Parpadeo | ON-ROJO Parpadeo

38400bps - Parpadeo | — —

% 1: En caso del encendido inicial, la velocidad de comunicacion

predeterminada parpadeara por 5 seg (ciclo de 1seg.).

Cada LED CHo parpadeara durante el auto tuning (ciclo de 1seg.).

: EI LED PWR parpadeara mientras hay comunicacién con unidades
externas (ciclo de 1seg.).

2. CH1, CH2 terminal de entrada del sensor. 3. CH3, CH4 terminal de entrada del sensor.

4. OUT3, OUT4 (salida de control). 5. OUT1, OUT2 (salida de control).

6. Interruptor de ajuste de la direccién de comunicacion : Establecer una direccion de comunicacion.

7. Puerto cargador de PC (puerto A): En caso de ajuste de parametros PC, utilice un cargador dedicado
(SCM-US, que se vende por separado).

8. Interruptor de cambio de grupo de direcciéon de comunicacion : Ajuste de grupo de direccion de comunicacion.

9. Fuente de alimentacién / conector de comunicaciones (PortB): Sélo Médulo basico.

10. Cubierta final : Remover al conectar cada médulo.

11. Rail Lock: Se utiliza para la fijacion de las unidades para carril DIN o en la pared.

12. Interruptor de bloqueo: Se utiliza para la jacion de cada mddulo al conectar unidades modulares.

(arriba / abajo lado).

X Las especificaciones mencionadas estan sujetas a cambios sin previo aviso.

@] Tipo de entrada del sensor y rango de temperatura

3. Instalacion usando tornillos

®Montar la cubierta del conector lateral en cada lado.

X Hasta 30 modulos de expansion se pueden conectar a un modulo basico.

Use un sistema de alimentacion adecuado a las especificaciones de la

entrada de alimentacion y la capacidad total.

[Se requiere de una méxima alimentacion(155W=31 maédulos X 5W)

al conectar 31 unidades].

4.1

o

110

g

@ Empuje cada interruptor de bloqueo de riel arriba y abajo.

4. Instalacion de riel DIN
4.1 Método de instalacion

A

@ Inserte los tornillo para fijar.

(El torque para apretar es de 0.5N‘m ~ 0.9N'm.)

4.2 Método para remover
jul

« Ultrepresenta el sensor de entrada de error abierto. Corte la alimentacion del regulador y compruebe la conexion de

entrada del sensor. Si el sensor esta conectado correctamente,

desconecte la linea de sensor del controlador y acorte la

terminal de entrada (+) / ( - ). A continuacion, asegurese de que se mencione la temperatura interior actual.

Si la temperatura interior actual se indica correctamente, indica
muestra "HHHH" o "LLLL", por favor péngase en contacto con

que no hay errores detectados. Si la unidad externa
nuestro centro de A/ S.

(La comprobacién de temperatura interior actual esté disponible sélo si se selecciona el tipo de termopar.)
« Asegurese de que los sensores de entrada adecuados sean seleccionados.

[

Cuando no se utiliza ninguna salida

« Compruebe el indicador LED de salida en la parte delantera. En el caso salida indicando LED no funciona correctamente,

Por favor, compruebe cada ajuste de parametros de nuevo. En

caso de la salida que indica LED funciona correctamente,

desconecte la terminal de salida y marque el tipo de salida del controlador (contacto de relé, SSR, actual) otra vez.

[d

Cuando las unidades externas no reciban ninguna respuesta o error de datos

« Compruebe el convertidor de comunicacion por primera vez. [RS-485 al convertidor serial (SCM-381, que se vende por
separado), convertidor de serie a USB (SCM-US, que se vende por separado)]

« No instale la unidad con lineas convertidor de comunicacion y lineas de suministro de corriente alterna superpuestas.

« Utilice la fuente de alimentacion separada (24 VCC) para el convertidor de comunicacion si es posible.

« Fuerte ruido externo podria ser una posible causa de este sintoma. Por favor, péngase en contacto con nuestro centro de
A/S. Ademas, analizar la causa principal que desencadena el ruido fuerte y tomar medidas para prevenirlo. A pesar de que
esta unidad cumple con los estandares adecuados de resistencia de ruido, la induccion de ruido constante puede afectar el

circuito interno.
Cuando la icacion no

>

cor

« Compruebe la fuente de alimentacion y la conexién del convertidor.

+ Compruebe la con guracion de la comunicacion.

* Revise las conexiones del cuerpo principal de las unidades exteriores.

(m] User Manual

oVisite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual de usuario y el cargador de programas de PC.

eAjuste de funcion, método de control, grupo de parametros y
disponibles.

explicaciones de cargardor de programas para PC

Tipo de entrada No. |Punto Decimal |Display  |Rango de entrada(°C) | Rango de entrada(’F)
K(CA) 0 1 K(CA).H [-200 ~ 1350 -328 ~ 2462 ® g ® g‘ 0
1 0.1 K(CA).L [-200.0 ~ 1350.0 |-328.0 ~ 2462.0
J(1c) 2 1 J(IC).H -200 ~ 800 -328 ~ 1472 E
3 0.1 J(IC).L -200.0 ~800.0 |-328.0 ~ 1472.0 0
4 1 E(CR).H [-200 ~ 800 -328.0 ~ 1472
E(CR) (CR) o® @ =
5 0.1 E(CR).L [-200.0 ~800.0 |-328.0~1472.0 o
T(cC) 6 1 T(CC).H |[-200 ~ 400 -328 ~ 752 (®Poner el borde superior del tope del riel en la orilla Riel DIN. @ Presionar el cuerpo del modulo.
7 0.1 T(CC)L |-200.0~400.0 |-328.0~752.0 @Oprimirl cuerpo del médulo para meterlo. @ Empuijar el cuerpo del médulo hacia adelante.
BIFR) s |1 BPR) [0~180  [32~3272 (1) ] S5om Rl mements b une xeAsegrese de instalar el aparato
todos los médulos. verticalmente en el suelo.
Termopares R(PR) 9 1 R(PR) 0~1750 32~3182
S(PR) 10 [1 S(PR) [0 ~1750 32 ~3182
N(NN) 1 |1 N(NN)  [-200 ~ 1300 -328 ~ 2372
C(TT)(x¢1) 12 |1 c(TT) 0~ 2300 32~ 4172
G(TT)(%2) 13 |1 G(TT) 0~ 2300 32~ 4172
L(C) 14 1 L(IC).H -200 ~ 900 -328 ~ 1652
15 (0.1 L(IC).L -200.0 ~900.0 |-328.0 ~ 1652.0
16 |1 U(CC).H [-200 ~ 400 -328 ~ 752
u(ce)
17 (0.1 U(CC).L [-200.0 ~400.0 |-328.0 ~752.0
Platinel Il 18 |1 PLII 0~ 1400 32 ~ 2552 .
Estandar |JPt100Q [19 |1 JPt100.H [-200 ~ 600 -328 ~ 1112 ETSf:‘?DnjeCtlon FRONT
o TM4-]
JIS JPt100Q 20 [0.1 JPt100.L |-200.0 ~600.0 [-328.0 ~ 1112.0 cHiIN A SSROUTH
RTD B RELAY OUT1 9 QD 22VDC£3v
Estandar |DPt100Q (21 [1 DPt100.H [-200 ~ 600 -328 ~ 1112 T 250VAC3A T @ 30mA Max
DIN DPt 100Q [22 |0.1 DPt100.L [-200.0 ~600.0 |-328.0 ~1112.0 gmw
: C(TT)- Same as existing W5(TT) CH2 IN A
G(TT)- Same as existing W(TT) B SSROUT2
g E RELAY 0UT2
X Default: K(CA).H 5 B Rt 0) ggmc;;v
o . 7 TC *RTD
m] Indicacion de error
CH3IN 5 SSR OUT3
Ertor de sensor de entrada abierto [Rango de sobre temperatura B s 7 ® oy
PWR LED ENCENDIDO ROJO E B'
CH1LED Parpadeo ROJO (por 0.5 seg.) CHATIN RTDA
CH2 LED Parpadeo ROJO (por 0.5 seg.) B ssOUTH
CH3 LED Parpadeo ROJO (por 0.5 seg.) Eo : 5 ';siul\f:c%lfle‘a 4 () 22vDC£3v
CH4 LED Parpadeo ROJO (por 0.5 seg.) 00600) R Somh Max

Salida de comunicacion (decimal) | Sal

ida '31000' '30000 (limite superior) salida, '-30000 (limite inferior) salida

Programa dedicado Indi

icacion 'OPEN' 'HHHH (limite superior)'indicacién , 'LLLL (limite inferior)" indicacién

RS485 A() < T-""I
RS485 B(-) SOURCI

E
N.C 24VDC 5W

X Terminales sombreados sélo estan disponibles para los modelos TM4-N2ob.

(m] Precauciones de uso

1. Utilice solo alimentacion CC.
2. Mantenga la temperatura ambiente -10°C~ 50°C

3. Para control mas preciso, inicie control de temperatura de aprox. 20 minutos mas tarde después de la conexién de sensores

de entrada y de suministro de energia.

4. En caso de que la precision indique que no se ajusta a la especificaciones, revise primero el pardmetro de entrada Bias.
5. Interruptor de alimentacion o un interruptor automatico debe estar instalado para su aplicacion adecuada.

6. Asegurese de que el interruptor principal o un interruptor de circuito sean instalados cerca de los operadores.

7. Este producto solo esta permitido para aplicaciones de control de temperatura. No aplique esta unidad como medidor de

voltaje o de corriente.

8. Cuando se requiera una linea de extension, por favor use la linea de compensacién especifica. Si no, ocurrira una diferencia

de temperatura en la parte comdn entre termopares y lineas de

extension.

9. En caso de empleo de la RTD, la conexion de linea debe hacerse con 3 cables. Cuando se requiere una extension de

linea, utilice el mismo cable con el material, el grosor y longitud.

temperatura.

Diferente resistencia de linea puede causar diferencia de

10. Asegurese de conexion de la linea de control debe estar separado de la linea de alta tension o de la linea de suministro

de energia con el fin de evitar el ruido inducido.

11. Si se requiere que la linea de alimentacion deba estar conectada cerca de la linea de sefial de entrada, utilice un filtro
en la linea de alimentacion del controlador y la linea de sefial de entrada debe ser blindada.

12. Evitar la instalacion de controladores adyacentes a las unidades generadoras de ruido de alta frecuencia incluyendo la
maquina de soldadura de alta frecuencia, maquina de coser de alta frecuencia, y los controladores de SCR de alta

capacidad y motores.
13. Evite utilizar la unidad cerca de la radio, televisién 0 maquinas
frecuencia

inaldmbricas que pueden causar interferencia de alta

14. Al cambiar sensores de entrada, apague el controlador primero. Conecte los sensores de entrada como se especifica y
el suministrd de la alimentacion. A continuacion, cambie y descargar los parametros relacionados con el programa

cargador de PC.

15. Utilice (-) tornillos del conductor (2 mm) o utilizar tornillos de plastico conductor. Si no, podria causar dafios en el producto.

16. Los cables de par trenzado deberan de usarse para el cable d
de cada linea, a fin de reducir el efecto del ruido externo.

le comunicacion. Conecte el nicleo ferroso a cada extremo

17. Evite instalar la unidad con la superposicién de linea de comunicacion y la linea de alimentacion de CA.
18. Instale el equipo en un lugar ventilado. En caso de instalarlo en un lugar cerrado, por favor tome las medidas necesarias

para la ventilacion.

19. Ambiente de instalacion
@ Se debera de instalar en interiores.
@ Grados de contaminacion 2

@ Altitud Méax. 2,000m
@ Categoria de instalacion Il

X Puede causar un mal funcionamiento si no se siguen las instrucciones anteriores.

(m] Productos princi pales

u Sensores de proximidad

u Controladores de temperatura

u Sensores fotoeléctricos

u Sensores de area

u Sensores de bra dptica

u Marcador laser (CO 2, Nd: YAG)
u Sensores para puertas

u Pantallas HMI

u Sensores de presion

u Medidores de pulsos/tacémetros
u Cont adores

u Temporizadores

u Encoders rotativos

u Motores a pasos/drivers/controladores de movimiento
u Transductores de humedad/temperatura

u Controladores de alimentacion
u Controladores de sensores

u Medidores para panel

u Unidades de display

Avutonics Corporation

http:/iwww.autonics.com

Tu apoyo to tal en

industrial

u MATRIZ :
41-5, Yongdang-dong, Yangsan-si, Gyeongnam, 626-847, Korea
u OFICINADE VEN TAS:
Bldg. 402 3rd FI., Bucheon Techno Park, 193 Yakdae-dong,
Wonmi-gu, Bucheon-si, Gyeonggi-do, 420-734, Korea
TEL : 82-32-610-2730 / FAX : 82-32-329-0728
u E-mail : sales@autonics.com

Para propuest as de mejora y desarrollo en los
productos contactenos en : product@autonics.com

EP-ES-03-0230D
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