Avtonics

Controlador de Temperatura PID de alta velocidad

SERIE TK4

Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

(m] Precauciones de seguridad

X Por favor guarde y revise las instrucciones antes de usar esta unidad.

X Por favor siga las reglas de seguridad que se presentan a continuacion:
A Advertencia Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente.
A Precaucion Puede causar una lesion si no se siguen correctamente las instrucciones.

X La siguiente es una explicacion de los simbolos usados en la operacion del manual.
A Precaucién: Puede haber peligro ocausar una lesién bajo condiciones es peciales.

[ A Advertencia

(m] Especificaciones

Serie TK4N [TKasP [Tkas [Tkam [TKaw [TK4H [TKaL
Alimentacién 100-240 VCA 50/60Hz
Rango de voltaje disponible [90 a 110% de voltaje nominal

Consumo de alimentacion

Max. 6VA __[Max. 8VA

Método del display

7 Segmentos(PV: Rojo, SV: Verde), LED de otra parte del display(Verde, Amarillo,,Rojo)

Tamaiio del [PV (W x H) [4.5x 7.2mm|7.0 x14.0mm [9.5x20.0mm[8.5 x 17.0mm [ 7.0 x 14.6mm [ 11.0 x 22.0mm
caractér  [SV (W xH) [3.5x5.8mm[5.0 x 10.0mm |75 x15.0mm [6.0 x 12.0mm [6.0 x 12.0mm [ 7.0 x 14.0mm
. RTD JPt 1000, DPt 100Q, DPt 50Q, Cu 1000Q, Cu 500, Niguel 120Q(6 tipos)

l'ra‘r’azz Termopares |K, J, E, T, L, N, U, R, S, B, C, G, PLII(13 tipos)

Analégico | Voltaje: 0 a 100mV, 0 a 5V, 1 a 5V, 0 a 10V(4 tipos) / Corriente: 0 a 20mA, 4 a 20mA(2 tipos)

RTD -Atemperatura (23°C+5°C): (PV +0.3% 6 +1°C, seleccion del mayor) +1Digito 1

-Fuera del rango de temperatura: (PV+0.5% 6 +2°C, seleccion del mayor) +1Digito
Precision | 1ermoPares |.En el caso de la Serie TKASP, se agregara +1°C.
deldisplay | -i6gico Atemperatura (23°C + 5°C): + 0.3%F.S. + 1Digito,
9 Fuera del rango de temperatura : + 0.5*%F.S. + 1Digito

Entrada CT |+ 5%F.S. + 1Digito
sali Relevador  [OUT1, OUT2: 250VCA 3A 1a
Sandade [ssr 11VCCz 2V 20mA Max.

Corriente 4-20mACC 6 0-20mACC(Carga 500Q Max.)
Salida de alarma | Relevador |AL1, AL2 Relé: 250VCA 3A 1a (TK4N AL2: 250VCA 0.5A, 1a(max. 124VA), TK4SP:Sélo AL1)
Salida | Transmision 4-20mACC (Carga 500Q Max., Precision: +0.3%F.S.)
alterna | Comunicacion Salida de comunicacion RS485 (Modbus RTU)

CT 0.0-50.0A(Rango de medicion del valor de corriente de primario) 3 Ratio CT = 1/100! TK4SP)
Entrada -Entrada de contacto: ON-Max. 2kQ, OFF-Min. 90kQ
opcional | Entrada digital -Sin entrada de contacto: Voltaje residual-ON max. 1.0 V, Corriente de fuga-OFF max. 0.1mA
% TK4S(excepto TK4S-DCICIYM-1EA(debido a terminales limitadas), TKAN/H/W/L-2EA

Tipo de | calefaccién, refrigeracion
control | calef:

Modo de control ON/OFF, P, PI, PD, PID

Histéresis

Termopares /RTD: 1 a 100°C/°F(0.1 a 100.0°C/"F)variable,Analdgica: 1 a 100 Digitos

Banda proporcional(P)

0.1.2999.9°C(0.1 a 999.9%)

Tiempo integral(l)

0 a 9999 seg.

Tiempo derivativo(D)

0 a 9999 seg.

Periodo de control(T)

Salida a relevador, Salida drive SSR: 0.1~120.0 seg.
Salida de corriente+Salida drive SSR : 1.0~120.0 seg.

1. En caso de usar esta unidad con
aparatos de combustion, de diversion o dispositivos de seguridad, etc.) es necesario instalar

ia (Nuclear, equipo

equipos libres de fallas o si lo requiere contactenos.
Si no podra haber peligro de dafios serios, fuego o pérdida de propiedad.
2. Instale la unidad en el panel.
Puede causar un choque eléctrico.
3. No conecte, inspeccione o repare cuando este encendido.
Puede causar un choque eléctrico.
4, Cablee apropiadamente después de revisar el nimero terminal.
Puede causar un incendio.
5. No desarme o modi que esta unidad. Por favor contactenos si asi lo requiere.
Puede causar un choque eléctrico o provocar un incendio.

trenes, aviones,

[ A Precaucién

1. Esta unidad no se debe de usar en exteriores.
Puede acortar el ciclo de vida del producto o un choque eléctrico.

2. Cuando deba de conectar un cable calibre 20 AWG (0.50mm?) en un bloque de terminales

debera usar un perno de rosca apretandolo con fuerza entre 0.74N-m y 0.90N-m.
Puede causar un malfuncionamiento o fuego por falso contacto.
3. Para la terminal rizada, seleccione la terminal de la siguiente forma.

| L JO) wcsam] [ wacsam] |

. Por favor tome en cuenta los rangos especificados.
Puede acortar el ciclo de vida del producto o causar un incendio.

. No use mas alla de la capacidad del rango de

o del

tacto del relevad

Puede causar fallas de aislamiento, falla de contacto, rotura de relé, incendio, etc.

Puede causar un choque eléctrico o un incendio.

4
5
6. Al limpiar la unidad, no use agua o solventes organicos, use toallas secas.
7.

No usar esta unidad en
T vibracion, i

9 con
to, etc.

Puede causar un incendio o una explosién.

o gas explosivo,

8. No permita la entrada de polvo o residuos de cables en la unidad.

Puede causar un incendio o una explosién.
9. Por favor cablee apropiadamente después de revisar la polaridad de la terminal al conectar el sensor

de temperatura.

Puede causar un incendio o una explosién.

rayos directos del sol, calor

10. Con el fin de instalar las unidades con aislamiento reforzado, use la unidad de suministro de alimentacion

cuyo nivel de ai

basico esta

Valor de reinicio manual

0.0 2 100.0%

Periodo de muestreo

50ms

(m] Conexiones

»Modelo estandar solo tiene los terminales sombreados.

%Modo de funcionamiento de la calefaccion y refrigeracion OUT2 modelo de salida de relé esta calentando o
enfriando. OUT2 esta disponible como salida de alarma 3 (Excepto Series TK4N)

% Modo de funcionamiento de la calefaccion y refrigeraciéon OUT2 modelo de salida de corriente esta
calentando o enfriando. OUT2 esta disponible como salida de transmision 2.

eSerie TK4N

i Salida de transferencia
4-20mACC

Salida de comunicacion

‘ {0.0-50.0A
v
O DI-2
v
TC |- ¥ DI-1 Entrada digital
SENSOR ¥ Sin contacto, entrada de contacto

RTD

AL2 OUT:
250VAC 0.5A 1a
RESISTIVE LOAD

- AS
FUENTE
100-240VCA

OUT2/AL1 OUT:
250VAC 3A 1a

RESISTIVE LOAD | 50/60Hz 8VA
SSR ' | RESISTIVE LOAD

11VCC+2V

20mA Max. 11VCC+2V

Current 20mA Max.

0-20mACC Current

Load 500Q Max. 0-20mACC

Load 500Q Max.

eSerie TK4M

Corriente
0/4-20mACC
Carga 500Q Max. 20mA Max.

FUENTE
100-240vca A @

50/60Hz 8VA

eSerie TK4SP

ouT2:

Relevador SSR
250VAC 3A1a 11VCC+2V
CARGA RESISTIVA  20mA Max.

AT
Relevador

7" 250VAC 3A1a
CARGA RESISTIVA

FUENTE
/A [T 100-240vCA

OuUT1:
SSR Relevador
11VCC+2V 250VCA3A1a
20mA Max. CARGARESISTIVA
Corriente
0/4-20mACC
Carga 5000 Max.;
AL10UT:
AL2 ouT:
SR
1VCC+2V

-;0UT1:
elevador

250VAC 3A1a
-, CARGARESISTIVA 0

1250VAC 3A1a
“CARGA RESISTIVA

50/60Hz 8VA
DI-1 Entrada digital
Ll Sin contacto,
9 Entrada de
contacto
RS485(A4)  Salida de

ransferencia
4-20mACC

RS485(B-)

Salida de comunicaci

Transformador
de corriente
0.0-50.0A

AB'A'A'A'

RTD TC

eSeries TK4H, TK4W, TK4L

SENSOR

Entrada digital
Sin contacto,

(@] Informacion para seleccionar

[TK][4][N]-[1][ 4 | [R][N]sacaceconto

UT2%3

Salida de control LRefigeracién | €

Salida de

Estandar |N | Ninguno 3 Seleccionar en caso de control estandar (Calefaccion o Refrigeracion

Calefaccion, [R | Salida a relevador

corriente+Salida drive SSR

ouT1*2

S _[Salid
C _|Salida de corriente+

R _[Salida a relevador

a drive SSR(Estandar ON/OFF, Control de ciclo, Control de fase:

Salida drive SSR

Alimentacién
(Almentaclon 17

[100-240VCA 50/60Hz

Salida opcional*1

Tamarfio

Standard: Alarm output 1+CT input*4, Heating&Cooling: Alarm output 2>
Standard: Alarm output 1 + Alarm output 2

9
0
SR =2 o o

Salida de TALARMA

Estandar: Salida de 1 alarma + Entrada Digital (DI-1, DI-2)
Calefaccion y Refrigeracion: Entrada Digital (DI-1, DI-2)

Estandar: Salida de 1 alarma + Salida de transmision
Calefaccion y Refrigeracion: Salida de transmision

Estandar: 1 Salida de alarma + Salida de comunicacion RS485
Calefaccion y Refrigeracion: Salida de comunicacién RS485

Salida de TALARMA

Salida de 1ALAI

MA+ 2ALARMAS

Salida de Al
Salida de 1ALAI
Salida de 1ALAR

|||

)>')>)>)>)>

MA + Salida de transmision PV
MA + Salida de comunicacién RS485
A + 2ALARMAS + Salida de transmision PV
Salida de TALARMA + 2ALARMAS + Salida de comunicat
Salida de 1ALARMA+ 2ALARMAS+Digital input (DI-1,

W48 x H24

mm

o

W4 8

mm(Tipo enchufe)*7

T
| ==K

W4 8

mm(Tipo blogue de terminales)

Digitos

W7

W9

W4

I
o|lo|=

rlx[s[gvfelz] FTs= @

O|0|0|o|o|o|o

X [ [ > [ [»

W9

Modelo

{4

[9999(4 digitos)

%3. Seleccione la

[TK

[Temperatura / Controlador de Proceso

letra"R" 6

control estandar.
4. CT input of TK4N is available only for the standard model which has alarm output1.

% 7. Sockets for TK4SP (PG-11, PS-11) are sold separately.

¢1. In case of TK4N, TK4SP, option output may be limited due to number of terminals.
. La letra "S" representa modelos con salida drive SSR con control de funcién SSRP (ON/OFF estandar, ciclo, fase)
disponible. La letra "C" representa la corriente seleccionada y los modelos con salida drive SSR.
"C" en caso de usar control de refrigeracion y calefaccion y la letra "N" en caso de usar

¢5. The heating&cooling model of TK4N-1CJ1 T has only alarm output 2.
6. La terminal de salida OUT2 se usa como terminal de entrada DI-2, solo para la Serie TK4S-DI-2.

% Shaded descriptions are upgraded or added functions from the before TK Series.
X Las especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso.

Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz for 1min.(entre la terminal de alimentacion y la terminal de entrada) eSerie TK4S Entrada digital Sin ~ Corriente SSR
- - — - - - — Entrada de contacto
Resistencia de vibracion |0.75mm de amplitud a frecuencia de 5 a 55Hz (por 1min.) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas gontactto, Fntrada 00/4-20%(39 ;Z]VE\C’;ZV ALt OUT
Cidode  |Mecénico | OUT1/2: Sobre 5,000,000 veces, AL1/2: Sobre 20,000,000 veces (TKAHWVIL: Sobre 5,000,000 veces) e comaro 98 AT 250VAC 3 1a
vida del relé [Eléctrico | OUT1/2: Sobre 200,000 veces, AL1/2: Sobre 100,000 veces (TKAHWIL: Sobre 200,000 veces) Entrada digital s T & 1a CARGARESISTIVA DI-2
Resistencia de aislamiento | Sobre 100MQ(a 500VCC megger) gin&mzdo- act DI-1 CARGA RESISTIVA
Resistencia al ruido Ruido de onda cuadrada por simulador de ruido (ancho de pulso 1ps) +2kV fase-R, fase-S " i a de contacto S : AL2 OUT: .
Retencion de memoria | Aprox.10 afios(Cuando usa memoria de semiconductor no volatil) g/ﬂ%ﬁicc e EL Relevador \_@ éifla/g:'gég IaS VA OC/TZQ&ACC 1318\/3:(: L2V CARGARCSISTIVA ! Salida de
Entorno ambiente | -10 a 50°C, Almacenamiento: -20 a 60°C Carga 500Q Max. RS4B5(A*); 250VCA3A1a T Load 500QMax. 20mA Max transferencia
[ Humedad ambiente 35 a 85%RH Almacenamiento 35 a 85%RH SSR : S TR CARGARESISTIVA le - - OUT2: 4-20mACC
Proteccion IP65(Panel frontal) x TK4SP: IP50(Panel frontal) 11VCC2v Sahda % oomumc;cwo)n = Relevador
Tipo de aislamiento El doble aislamiento o aislamiento reforzado(Marque: E Rigidez dieléctrica entre la parte de 20mA Max. . Transformador B P S jZSOVAC 3Ata i Transformador
entrada de medida y la parte de potencia : 2kV) A @ CARGARESISTIVA de corriente ) CARGARESISTIVA t do comiente
Certificacion [ '™ FoeNTE @ 0.0-50.0A :TLfTé e ourt.
. Aprox. 140g |Aprox. 130g | Aprox. 150g |Apmx, 2109 | Aprox. 294g elevador
PesoX2 Aprox. 211g(Aprox. 141g) 100-240VCA 250VAC 3A 1a
(Aprox. 70g) | (Aprox. 85g) |(Aprox. 105g)|(Aprox. 140g) (Aprox. 198g) 50/60Hz 8VA SENSOR { CARGA RESISTIVA
%1: eAtemperatura(23°C+ 5°C)
-TCtipoK, J, TN, E, debajo de -100°C/TC L, U, PL II, Cu50Q, DPt50Q: (PV+0.3% 6 +2°C, seleccion del mayor) +1Digito
-TCtipo C, G/tipo TC R, S, debajo de 200°C: (PV:+0.3% 6 +3°C, seleccion del mayor)+1Digito FUENTE
- TC tipo B, debajo de 400°C: No hay estandares de precision. 100-240VCA
eFuera del rango de temperatura 50/60Hz 8VA
- RTD Cu50Q, DPt50Q: PV+0.5% 6 +3°C, seleccion del mayor)+1Digito
-TCR,S,B, C, G: (PV +0.5% 6 +5°C, seleccion del mayor)+1Digito H H
- Otros: Debajo -100 °C: Dentro de 5°C E D imensiones
En caso de la serie TK4SP, se agregara +1°C . eSerie TK4N 9.8 eSerie TK4H 6 64.5
%2: El peso entre paréntesis es sélo unidad de peso 48 3 15
% La resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelacion o condensacion. > e
- awmr o = —
m Descri pC|O n de partes 3 Desaparecio el switcheo de seleccion de entrada. gEﬁgﬁéggg 3 1 H]]]]]]] B — — i — e e
Selecte tipo de entrada [! n- £ ] en el pardmetro grupo 3. 0D ——= ~ ===
= || = =
eSerie TK4S 6 645 ‘ ===
iz i i == i)
n — — || o0 7 AT AL AL2 B o) i —
i E—1 o oa 6 — = — ! eCubierta terminal (Se vende por separado)
= H = = — 1 - Cubierta-TK4N(48x24mm) - Cubierta-RSA(48X48mm)
R — — ——= 1
—= [148.4 3
H e — 1 === WU H 44.6 6.2 i
- ! : T .
+Serie TK4SP ] 1o 1 [0O0000 ﬂI 5
. N
1.Display de PV: Muestra la temperatura actual (PV) en el modo RUN y parametros en el modo de Ajuste. ’Li . H CO0000 v
2.Display de SV: Muestra el ajuste del valor de temperatura (SV) para controlar el modo RUN y cada ajuste de J— eSerie TK4L 6 64.5 ) ! 5
3.Indi de Unidad de Temperatura("C/'F/%): Muestra la unidad de temperatura actual. Se puede ajustar en parametros grupo 3. g g g g —_— = _ [196 RN : ; ~v &
4 Indicador de Control Manual: Estara ENCENDIDO en caso de seleccionar el modo de control manual. j— o i H e 9.8
i de Multi SV: Una de las lamparas de SV1 ~3 estara ENCENDIDA en caso de seleccionar la funcion multi SV. —| < i £ Cubierta TAKN .
6.Ind|cador de Auto-Tuning: Estaré parpadeando cada segundo durante el Auto-tuning. —f ~ [ ——— ! z‘gm% Len sccesorige proporciona 225
7.Indicador de salida de Alarma (AL1,AL2): Estard ENCENDIDA cuando cada salida de alarma se encuentre en ENCENDIDO. —_— = = = = E - 1
8.Indicador de salida de control(OUT1,0UT2): Estara ENCENDIDO cuando la salida de control este ENCENDIDA. mll = = me HE Cubierta-RMA(72X72mm) + Cubierta-RHA
 En caso del control Ciclo/Pase de la salida SSRP(TK40-04S0), estara ENCENDIDO cuando MV sea mayor a 5.0% 645 [ ———— ' 70 (48X96mm, 96X48mm )
% En caso de seleccionar salida de corriente (4-20m ACC, 0-20mACC), 6 - | —n— — o H 47.2 4
- Modo de control manual: Siempre estara en ENCENDIDO, excepto si MV es 0.0%. > .7 - —_ = == it ! w
- Modo de control automético: Estara en ENCENDIDO cuando MV sea mayor a 3.0%, y en APAGADO cuando MV sea menor a 2.0%. ml = U = = - : w
9.La tecla &M : Se usa cuando se conmuta el modo de control automatico «» modo de control manual —_ = = T —_— == W, ! s
3 TKAN/S/SP no tiene /M), |a tecla se usara simultaneamente para la misma funcion M gp—— | === [ : o 0 o
10.La teclas : Se usa al entrar en el modo de cambio del valor de ajuste, regresar a modo RUN, mover parametro y guardar — = T w u—— ! on g 5| S @
el valor ajustado (Digito). 5 = == [ H "
11. Latecla Se usa al entrar en el modo de ajuste de parametros y parametros de movimiento. e e — = = ] !
12.La tecla entrada digital : En el caso de pulsar durante 3 seg, al mismo tiempo, operara el funcion (RUN/STOP, alarma clara, —_ = = [ 4| 1 e [
Auto-tuning) con la tecla entrada digital en el pardmetro 5 grupo. H === m H
13.Puerto de cargador de PC : Es puerto cargador para PC de comunicacion serial para ajuste de pardmetros de PC = = = [ 1 52l
y monitoreo que se usa al conectar cables de carga dedicados (SCM-US). USB a convertor serial, se vende por separado) =H = - eCorte del panel =~
- eSoporte A
E Montaje del prOdUCto - Serie TKAN 4, - Serie TK4S, TK4SP - Serie TKAM/W/H/L - Cubierta-RLA(96X96mm )
eSerie TK4N(48x24mm) eSerie TK4S/SP(48x48mm) «Otras series 8.6 - [ | ID
o I VTN | pl BI [ J ‘ 94 3
— C w L &
«© 1 w
@ i
N ) (unit: mm) ©
> < - @
Y b = Modar—S28 |A B c D ©
304 TK4N 55 37 45%°  |22.27%°
i 264 TK4S 65 65 [450° [45°
) () driver : 55 TK4S(P) |65 |65 |45%° |45%° ol e ]
N >
(+) driver } TKAM 90 |90 [68% [e8%
xInserte el producto dentro del  XInserte el producto dentro del panel, E j TK4H 65 115 457" [927%° d d
panel, fije el perno con un (+) fije el soporte con un (-) destornillador TK4W 115 65 92'7°  |45%°
destornillador como se muestra como se muestra en la ilustracion. M 56 S TK4L 115 115 9279%  [927°

en la ilustracion.




(@] Diagrama de ujo del gru

po de ajustes

MODE |2 sec.

“
Cuando PW

es valido,

Monitoreo de

calefaccion MV

Monitoreo de
refrigeracion MV

3 sec.

(m] Mascara de parametros

Esta funcion es capaz de ocultar los parametros innecesarios al entorno del usuario, los parametros de uso menos frecuente
en el grupo de ajuste de parametros. Puede configurar esto en el programa integrado de dispositivos (DAQMaster).

Aunque los pardmetros enmascarados no se muestran en el grupo de ajuste de pardmetros, se aplican los valores de
configuracién de parametros. Para obtener méas informacién, consulte el manual de usuario maestro DAQMaster. Visite
nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el programa principal adquisicion de datos y el manual del usuario.

At H-ple[ Pl s I R |

Desplies de aplicar laméscara]_PA-2 [#]  H-P]»] [ H-g] -
Lo anterior esta enmascarando auto-tuning[At.], Banda Proporcional de refrigeracion [ - P], Tiempo Integral de

Antes de aplicar la méscara|_PA-2 |-+ H-t C-d]ee-

H-1

(w] Inicializacion de parametros

Presione las teclas +[y|+ tpara inicializar todos los parametros en la memoria al valor predeterminado.
Ajuste el parametro [/ n! £ ]a 'JES' para inicializar todos los parametros.

En caso de que la funcién de la contrasefia este encendida, se requiere ingresar una contrasefia valida para
inicializar los pardmetros. También se inicializa la contrasefia.

(m] Ajustes de fabrica

oGrupo de ajustes SV [5u ]

eParametros del ingreso de contraseia

Ajustes de fabrica

| PA-2 | | PA-3 | | PAFY refrigeracion, Tiempo derivativo de refrigeracion del grupo de parametros 2. Sy PASS 0001
Cuando PW es valido, l ‘ . .
B , B PA- |
¥ ] (w] Ajuste de parametro grupo de usuario eGrupo de ajuste de parameteros 1 [PAr | ]
| Salida de control RUN/STOP[- - 5] | | Auto-tuning RUN/STOP[AE | | | Tipo de entradali n-t] | |Mododeoperacidn de salida de alamma 1L - J]l Multi SV[rt 5u] | Esta funcién es capaz de establecer los parémetros que se utilizan con frecuencia para el grupo de parametros de usuario. Paramgtro Ajustes de f,e?bnca P;r’ar?:tro Ajustes ‘:Z?E\”Cﬁ P:l:agn:tro Ajustes ?; ngnca Pgramgtro [Ajustes g; f:at:‘nca
. Usted puede ajustar rapida y faciimente ajuste de parametros. El grupo de parametros de usuario puede tener hasta 30 r- run L u L3 ! u- uy
Ajuste del valor| ) ) parametros en el programa integrado de dispositivos (DAQMaster). Para obtener mas informacion, consulte el manual de Su-n Su-0 ALl 1550 Su-0 0o0oo
de ajuste Ajuste parametros de 1.5 sec. usuario maestro DAQMaster.
usuario 3 Visite nuestro sitio web (wwW autonics.com) para descargar el programa principal adquisicion de datos y el manual del usuario. CE-A 98 AL eH 1550 Sy i 5566
SVsosaherd en el DAQMaster NGmero Multi SV[5u-n] Banda Propordonal de calefaccioni-P]] | [Unidad de temp. del sensorfun & || [Opcion de salida de alarma 1[Ac iz ] | [Funcien de teca de entrada digial! ~¢] - -com) rgar el programa principal acq y : AL 1L 1560 | AL3L 1550 | 5.-2 0000
Ul {
después de 3 seg. [Monitoreo de calefaccion actuallC £ - A] | ||Banda Proporcional de refrigeracion]C - P]f ||Valor de entrada analdgica limite bajof. - -G ]|| |Histéresis de salida de alarma 1[A (H4]| | |Entrada digital 1[d/ - {] eGrupo de ajuste de parameteros 2 [PA-¢ ]
|Valor de ajuste limite bajo de salida de 1 alamai. 1] | | [Tiempo Integral de calefaccion[H- ]| |[Valor de entrada analégica limite aftof#-~ 5] || |Alarma 1 NO/NC[A in] Entrada digital 2[d! - 2] | T |_>‘ Fac --- [FPrce ‘ Parametro [ Ajustes de fabrica| Parametro [ Ajustes de fabrica | Parametro [ Ajustes de fabrica| Parametro [ Ajustes de fabrica
Valor de ajuste limite alto de salida de 1 alarmaffiL 14]| || Tiempo Integral de refrigeracion[C -1 ]| ||[Punto Decimal[dot ] Tiempo de retraso ON alarma 1[A Lon]| ||Inicio manual MV[i E.Au] * At ofF H-d 0008 H.aSE 0ao rAnd 0ag
— - — = - - . - H-P 0100 {-d 0008 L.HYS 002 rAnd oo
Valor de fste e bjo de sada e 2amaf. 2 | || Tiempo derivativo de calefaccion(i- o | [Valor de escala limite bajoft. - 5£ ||| Tiempo de retraso OFF alarma 1[8 1of | | [Preajuste manual MV(e~Au] (I e I s T e T e T e N e T e EEET T 00 s 0000 TTost 000 oL =
. Py - N . P . L= .| L r.un nin
| Valor de ajuste limite ato de saiida de 2 damalfit 2H] | | [Tiempo derivativo de refrigeracion[C - ]| | [Valor de escala limite alto[H-5C] |||Modo de operacién de salida de alarma 2[fL - 2]| | |Error de sensor, MV[Er.Au] I&g :Qﬁzzogﬁ 2;?:;![);:'{?0';"? I]en\tzlgfldir:?&g el I,m;:"gﬁg%z 12|%2u220192|aer|rnzA[gLM Ia:t]erv(;(l)gr \éaeloe:j:;eajg\s/'g I['Sm Itenl])aég H-1 000ag rESE 0580 L-Au 4000
L] H], -0 [fu-0 —
Valor de ajustelmie beo de salida de 3 damnafi. 3. | [Banda muerta[d ] Unidad del display[dtnt | Opcion de salida de alarma 2[AL 2 ]| | [Paro de control, MV[5E.Aw] parametro 1 grupo, Histéresis de calefaccion [H.H35], Enfriamiento de Histéresis [C.H35] de parametro 2 grupos, Entrada C-t 0aa HHY5 002 | H-nAw 1804
Bias [ n-d] de pardmetro 3 grupos, Histéresis de salida de alarma 1[R {.HY], Histéresis de salida de alarma 2 [A2.HY] del : R
Velor e guste limit alto de salida de 3 damalf. 31]| | [Reset manual[- £5¢ ] Entrada Bias[! n-b] Histéresis de salida de alarma 2[A2HY]| ||Salida de alarma de paro[St.AL ] grupo de parametros 4. eGrupo de ajuste de parameteros 3 [ PAr 3 ]
Valor de ajuste SV-0[5u-0] Histéresis de calefaccion[HH45] Filtro digital de escala alta[~AuF ]|||Alarma 2 NO/NC[A2.A] Nivel de usuario[SEr ] . Parametro | Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fabrica | Pardmetro | Ajustes de fabrica
- = — : (@] Auto-tunning in-t ULAH | H-5C 1000 HEAE | o i5- Stnd
. . . . ~ Valor de ajuste SV-1[5u- 1] Calefaccion OFF offset[Ho 5t ] | ||Limite bajo de SVt -5u) Tiempo de retraso ON alarma 2[A2an]| ||Blogueo de grupo de ajustes SV[. L5 ] = o-FE = =
1 El pardmetro PA55 se mostrara solo cuando se ajuste la contrasefia. Auto-tuning mide caracteristicas térmicas el control del sujeto y tasa de respuesta térmica, y luego determina la Uni b o dint 9¢g H-C o tAA 4-20
:_ossizdrgzs’:rggaﬂguando se adquiera la unidad con la contrasefia pre | [Valor de ajuste SV-2[5u - 2] Enfriamiento de Histéresis[CH95] | ||Limite alto de SV[H-5u] Tiempo de retraso OFF alarma 2[A2oF | |B|oqueodegmpodeparametms1[L£F 1] constante de tiempo Pi d necesario. Aplicacion de la constante de tiempo PID se da cuenta de respuesta de rapido y L-rG 000o in-b 0oao fond Pid = CUrr
ju ) i . : - = ) = T L-n =
Si la contrasefia es invélida, la pantalla mostrard una ventana |[Valor de ajuste SV-3[5.- 3] Refrigeracion OFF Offset{C. 5t ] | |[Modo de peraen de s de contolp -t [Modo e opracion e saida e dama 3. 3] | [Boaueo de grupo e perémeros 2L C7e] Z‘.’”"O' de la temperatura alta precision. (Cuando se ajusta el tipo de control [ ~d] a [P 6], parece.) H-rb 1083 | ARuf 350 1 PP_| c2aR 4-23
solicitando el codigo correcto de la contrasefia. . - = . . !uste el pargmetro [At]a[on] en el grupo de ajuste de parametros 2 para empezar auto-funing. . X dot 0.0 L-5u -200 At .k EUn i H-E 02 0.0 Relevador)
Presione cualquiera de estas teclas para regresar a la Limite bajo MV[L -Au] (Tipo control de temperatural[ - ad]||[Opcion de salida de alarma 3[AL 3t | |B|oqueo de grupo de pardmetros 3[. LP3] Ajuste el pardmetro [At ] a [oF F] para detener el auto-tuning. (3Se guardaran los valores P,|,D ajustados previamente.) -5 = H-g 1350 UE ! Cirr -t 0020 ssR)
AR ) - Cuando ocurre un error [oPEn ] durante el auto-tuning, auto-tuning se detendra automéaticamente y se guardara =L e = = o =2 - ey
ventana que solicita el ingreso de la contrasefia. Presione la tecla Limite alto MV[H- 7] Modo Auto-tuning[AL.E ] Histéresis de salida de alarma 3[A34Y] |Bloqueodegmpode parametros 4[. £ 4] a constante de tiempo PID previa _ |
[MODE] para regresar al modo RUN. lemp previa. ) o eGrupo de ajuste de parameteros 4 [ PAr4 ]
En caso de olvidar la contrasefia, contacté el centro de Autonics A/S Velocidad de cambio RAMP-Up[ Arti]| | [Seleccion de salida de control OUT1[aut 1]||[Alarma 3 NO/NC[A3A] |B|oqueodegrupo de parémetros 5[ PS] Durante la operacion de auto-tunning,parametros enteros solamente estan disponibles para comprobar. _ - — . - — _ - — . - —
después de revisar el codigo de la contrasefia. = = = - = Parametro | Ajustes de fabrica | Pardmetro | Ajustes de fabrica | Parémetro | Ajustes de fabrica | Pardmetro | Ajustes de fabrica
52 En caso del modelo TKAS/AN/4SP, la funcion de la tecla e Velocidad de cambio RAMP-Down[-Aad]| || Tipo salida SSR OUTA1[o 5-] Tiempo de retraso ON alarma 3[A3an ]| |Ajuste de contrasefialP“d] IE Alarma AL- | ull Acn nao LbAE 0000 bPS 96
reemplazara por a tecla Unidad RAMP[- {ink ] Rango de salida actual OUT1[o i A]||[Tiempo de retraso OFF alarma 33 30F] MODI n AL ik AL-A | Acan 0000 | LbAb 002 | Pred nonk
%3 Se muestra cuando el grupo de ajuste de parametros de usuario en - eAlarma operacion A {HY oo AeoF oooo Aon | Py SEP 2
el programa de gestion de dispositivos intergrated. Seleccion de salida de control OUT2[out2])|| Tiempo LBA[L bAL ] Modo | Nombre Alarma operacion Descripcion A in o AL-3 oFF Fol | 200 Scur En)
Rango de salida actual OUT 2[o2AA]||[Banda LBA[. bAb] A K Alon 0000 AL 3k L-A FSH | 1350 fon? En.A
ofF — — Sin salida de alarma A loF 0000 A3A a0 Aond P
| Tiempo de control de calefaccion{H- & ]| [Modo de saida 1 de transmision analogicalAos 1] -0 Y on Ll
- - — - oFF {Hi[oN oFF {H[oN Si ocurre una desviacién mayor AL-2 J3du Adn no F5Le -2ao
| Tiempo de control de refrigeracion(( - £ ||| Transmision salida1 escala bajalF 5. 1] Alarma de - - que el valor de ajuste entre AL2E AL-A Adon 0000 FSHE 1350
Transmision salida1 escala alta[F SH 1] dutl c!es_wacmn de sV PV PV SV PV y.S\./’de la lemperature? de AZHY oo AdaoF 0000 AdrS 01
limite-alto 100°C  110°C 90°C  100°C desviacion, la salida estara
[Modo de salida 2 de transmision analogicalfan2] Desviacion alta: fijado como 10°C  Desviacion alta: fijlado como-10°C | ENCENDIDA. eGrupo de ajuste de parameteros 5 [PAFS]
Presione la tecla E] por 2 seg en el modo RUN para entrar al modo de ajuste. Transmision salida2 escala bajalf 5. 2] Alarma por ON |H ON |HioEF [Si OCL:rrelunz dE_SVi’fCiéntmenor Parametro | Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fabrica [ Parametro | Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fabrica
xPresione la tecla [MODE] por 1.5 seg en el modo de ajuste para pasar a otro grupo de — imi AN A A AN Que el valor de ajuste entre AkSu | Prau 0000 [ LL.5u ofF LLPS ofF
paramelios, Transmision salida2 escala alta[F 5H2] I3du Id“:s‘s?a‘i?én v S5 SV BV PVy SV de la temperatura de T TEoP Triu 0000 P oFF Pog 000
XPresione la tecla E | por 3 seg en el modo de ajuste para regresar al modo RUN. Direccion de unidad[Adr- 5] bajo _90C - 100°C 1o0c 110°C ., |desviacion, la salida estara di - | ofF Stau aaan LL.P2 ofF
XPresione la tecla en el nivel mas bajo del parametro para mover la pantalla del Desviacion baja: fijado como 10°C Low devation: fjado como-10°C | ENCENDIDA. - - -
4 y < . Bit por segundo[bP5] - — di -¢ ofF SEAL Conk LCPI ofF
} g.rupo de parametros )./'presmne las tep!as pasar a otro grupo d’e parametros. Alarma bor m OFF Si ocurre una desviacién menor TER FUto USE, Tind LY oFF
%8i no hay una operacion de tet':Ia ad|0|qnal dentro de 30 seg después de entra!' al Bit de paridad[P- £ 4] var p A A o mayor que el valor deajuste nu u [
rvgfgfdieaﬂ;:?é vske) regresara automaticamente al modo RUN y permanecera el P Jdul Idlg-'slt/eia?:?én v SV entre PV y SV de la temperatura X Parametros sombreados son para la calefaccién y enfriamiento modelo.
X Los pardmetros no-sombreadas no se pueden mostrar por otra parametes ajuste, alto/bajo Desviacion baia .%-gdgw:oo ? 0.,((:: Desviacion alta - fiado como 20°C de desviacion, la salida estara -
ajuste de la mascara de parametros. Tiempo de espera de respuestal- 52t | a1l ! M ENCENDIDA. @ Ma nua I de I usuario
Escribe la comunicacion[fon Y] Alarma por limite Si ocurre una desviacion menor Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario.
de desv?acif)n 0 mayor que el valor de ajuste El manual del usuario describe las especificaciones y funciones, y el manual de comunicacién describe
3 sec. g 3sec. g 3 560-* [MODE] 3 sec. fdid altolbaio entre PV y SV de la temperatura la comunicacion RS485 (Protocolo modbus RTU) y datos del mapa de la direccién de parametros.
(SaudaJ Invertida) ?0”(; 10050 120°f " de desviacion, la salida estara
Desviacién baja : filado como 10°C , Desviacion afta : filado como 20°C | APAGADA. E D A M ] e . . Y
i : aster (Administracion integral de dispositivos
(@] Sensor y rango de entrada (w] Display de panel frontal cuando se ENCIENDE — — Q ( TS LTe teg POSItIVOS )
» ] B ] i Alarma por Si PV es igual o mayor que el DAQMaster es un programa de administracién integral de dispositivos para un manejo multiple practico de
Sensor de entrada Punto Display  |Rango de entrada(°C) [Rango de entrada(°F) Cuando se suministre alimentacion, el display completo parpadeara por 1 seg. _ ) p,rr |limite de valor % Q A % valor absoluto de la alarma de parametros y monitoreo de dispositivos.
1 CAH 200 a 1350 328 a 2463 Después el nombre del modelo y el sensor de entrada parpadearan dos veces, y enseguida pasara al modo RUN. Y=t labsoluto alto/ 20°C  100°C 100°C 110°C temperatura, la salida estara Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario y el programa de administracion
K(CA) 01 ocAL 1-199.92999.9 199.92 9999 bajo Valor absoluto: Set as 90°C  Valor absoluto: Set as 110°C_| ENCENDIDA. integrado de dispositivos DAQMaster.
1 Ui CH 200 a 800 3282 1472 " Caracteristicas Especificaciones recomendadas
J(IC) X N 199.92 8000 199.92 9999 Alarma por ON|H : OFF Si PV es igual o menor que el Sistema PC IBM compatible con Pentium Il o posterior
- - - - : : 17P, |limite d P " AN valor absoluto de la alarma de Sistema operativo Microsoft Windows 98/NT/XP/Vista/7
coR) 1 EC-H |-200 a 800 3284 1472 E ";" el e \éa_or PV SV sV - PV temperatura, la salida estara Memoria Min. 256MB
01 ECrt  |-199.92800.0 -199.9.2999.9 sbsolutobajo Valor a?azjuto:1ggt(a:s 90°C  Valor ab;?lgtg: 3;11 gsC‘HO"C ENCENDIDA. Disco duro 1GB en espacio del disco duro o mas
1 ECCH -200 a 400 -328 a 752 VGA Resolucion de pantalla min. de 1024X768
Tee) 01 Ti. 11999 24000 19992 752.0 Lpp |Aarmade 1 Estard ENCENDIDA cuando Otros artioulos Puer sorl RS0 (9Pin), puerto USB
: b - 2 : : rotura de lazo detecte una rotura de lazo.
B(PR) 1 bPr 0a 1800 32a3272 p
Alarma de rotura Estara ENCENDIDA cuando H
Termopares R(PR) 1 -Pr 1021750 3223182 S6A | e sensor detecte Ia desconexion del sensor. (m] Precauciones de uso
S(PR) 1 S Pr 0a 1750 32a3182 Alarma de rotura Estara ENCENDIDA cuando CT 1. Por favor use lineas separadas de la linea de alto voltaje o de Ia linea de alimentacion con el n de evitar ruido inductivo.
N(NN) 1 nnn -200 a 1300 -328 a 2372 HbA de calentador | detecta una rotura de calentador. 2. Por favor instale un switch de alimentacion o un interruptor para cortar el suministro de alimentacion.
%1 I Usted puede ajustar la temperatura de controlar con las teclas X poTR ——— 3. El switch o el interruptor se debera de instalar cerca del usuario.
g(?iz 1 : 33 g a 2383 32 a 21 ;Z Rango ajustado esta dentro SV valor limite bajo [ - 5.] para SV Valor de limite alto [4- 5u] H: Salide de alarma | histéresis[ Al 1H4] 4. Esta unidad esté disefiada solo para el control de temperatura. No la aplique como medidor de voltaje o de corriente.
(TT)X LEE a 23 32a Ej) En caso de cambio de temperatura de ajuste desde 210°C hasta 250°C eOpcion de alarma 5. En caso de usar el sensor RTD, se deberan de usar 3 hilos. Si necesita extender la linea, se deberan de usar 3 hilos con
L(IC) ! LEEA ~200 a 900 -328 a 1652 Modo |Nombre Descripcion gl m:jsmo vt dedl'af1 Ilnea: la te t 1 istencia de la lii dife t
0.1 Lift -199.9 2 900.0 -199.9.2999.9 : : < ; PP : . 6. Eﬁecaescﬁifagggfcelrec;elgciazg :e Zrlprg:ﬁalgg: I alarlei?:aeggl2er’\ealadlensr?tre:dal ee:elr:rte)-de linea para proteccion del ruido
" resione cualquier tecla Presione la tecl: , Alarma estandar |Si se trata de una condicion de alarma, la salida de alarma esta en ON. . de po . " fony‘all ~ . h ' para pl
=1
u(ce) 1 UCCH -200 a 400 -328 a 752 entre on el mover el DIGITO. (10°— AL-A Si se trata de una condicion de alarma clara. la salida de alarma esta en OFF. se debera de instalar en la linea de alimentacion y la linea de sefial de entrada se debera de blindar.
01 uCoL -199.9 a 400.0 -199.9 a 752.0 modo RUN para entrar en 10" 102 ‘)10'3 2 109) — - — - - - 7. Manténgase alejado de los instrumentos de altavfret_:uenma. _
- — P v aL-b mantenimiento | Si se trata de una condicion de alarma, la salida de alarma esta en ON y mantiene el estado ON. (Maquinas de soldadura de alta frecuencia y maquinas de coser, controlador de alta capacidad)
Platinel 1l 1 PLI 0a 1390 32 a 2534 EI| mlodo d[()elgj;:lrs(‘)e(?(;/“' de alarma (Salida de alarma HOLD) 8. Ambiente de instalacion
Cu 50Q 0.1 Cus  |-199.9a200.0 -199.9 2 392.0 altimo ; . o . ® Se debe de usar en interiores. @ Altitud Max. 2000m.
i : : Se ignora la primera alarma y desdela segunda condicién de alarma, la alarma estandar P ; ; i
Cu 100Q 0.1 Cuig -199.9 a 200.0 -199.9 a2 392.0 Eslglr-;O)a?naiedaliny sV AL-C Ssec:rean?a de funciona. Cuando se suministre energia y es una condicién de alarma, esta primera condicién @ 2 Grados de contaminacion. ) @ -Categona- de |nstalac!on Ml ) ) )
1 JUPEH  |-200 a 650 328 a 1202 parp . P de alarma se ignora y desde la segunda condicion de alarma, la alarma estandar funciona. % Puede causar un mal funcionamiento si no se siguen las instrucciones anteriores.
JPt 100Q
0.1 JPEL -199.9 a 650.0 -199.9 a 999.9 Alarma enclavada y | Si se trata de una condicion de alarma, opera como alarma enclavada y alarma en secuencia de espera H H
e e e e | | Bt ® PRSI e Autonics copocri
1 GPEH  |-200a 650 3282 1202 peral gnomy J > 8aIma, op ! - B Sensores de fibra Gptica B Transductores de humedadtemperatura Corporation
DPt 100Q 01 Pl 199.9 2 650.0 199929999 Secuencia en Se ignora la primera alarma y desdela segunda condicién de alarma, la alarma estandar M Sensores de puertas M SSR/Controlador de potencia http://www.autonics.com
- dPEL -1999a - -199.9a ' Presione la tecla Presione la tecl: AL-E |espera2 funciona. Cuando se vuelve a aplicarla secuencia de espera y si es condicion de alarma, M Sensores de puertas laterales M Contadores T len at ind Zal
Nickel 1200 |1 ni 12 |-80a200 -112 2392 para subir o bajar el valor para guardar el valor Ia alarma de salida no enciende. Despugs de limpiar el estado de alarma, la alarma esténdar funciona Wsensores dodrea Bemporizadores u apoyo total en industrial
" N . " —— - - - ensores de proximida idores de panel W MATRIZ
0to 10V Au de ajuste. g de ajuste. Sino hay Alarma La operacion basica es igual que la alarma de enclavamiento y la secuencia en espera 1. No solo opera M Sensores de presin n de i 5 116, L gi, Yangsan-si, Gyeongsangnam-do, Korea
: 0to 5V Aue operaciones de tecla AL - |enclavaday por alimentacién ON/OFF, también por valor de ajuste de alarma, o cambio de opcién de alarma. M Encoders rotativos M Unidades de display M OFICINA DE VENTAS :
Voltaje To5v A3 -1999 to 9999 adicional en 3 seg., - Secuencia en Cuando se vuelve a aplicarla secuencia de espera y si es condicion de alarma,la alarma de : Conectores/Sockets M Controladores de sensores #402-404, Bucheon Techno Park, 655, Pyeongcheon-ro,
Analégico A (Display point will be changed % SV se guardara espera 2 salida no enciende. Después de limpiar el estado de alarma, la alarma enclavada funciona. = E‘;i’ﬁ;ssﬁj"ge/"&?;ara I Buzzers Wonmi-gu, Bucheon, Gyeonggi-do, Korea
0t0100mV_| Adu ! |according to decimal point position.) automaticamente. ) - - ) W Bloque de terminales E/S / Cable - EEL:q|2:32-|610-27::0 | FAX82-52-329-0728
i 0 to 20mA AAA ! Cuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera para secuencia en espera1, alarma de enclavamiento y M Motores a i de mail : sales@autonics com
Corriente 710 20mA - secuencia en esperal: Encendido Cuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera para secuencia en espera2, M Paneles Logicos/Gréficos Para propuestas de mejora y desarrollo en los
0 20m, AnA2 . : ' ) . . M Dispositivos de red de campos 4 en: ics.com
- - - - alarma de enclavamiento y secuencia en espera2: Encendidoa cambio de temperatura ajustada, temperatura de la B Sistema de marcado laser (fbra, COs, Nd: YAG) P! P!
% 1: Igual que el sensor W5 ya existente (TT)  32: Igual que el sensor W ya existente(TT). alarma [AL !, AL 2] u operacion de alarma [AL - !, AL - 2], switcheo de modo de PARO a modo RUN. M Sistema de soldadura por ldser EP-ES-03-0210B
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