Serie PA10

Controlador multifuncion de sensores

[mICaracteristicas
@12 tipos de modos de operacion seleccionados por interruptor DIP
®Respuesta de alta velocidad en la entrada
®Funcion flip-flop para control de nivel
®Unidad multifunctional con modo de temporizacion
®Montaje con o sin riel DIN
®Rango amplio de alimentacién (100-240CA 50/60Hz)

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacién

mInformacion para seleccionar

| Entrada Entrada NPN
P Entrada PNP
U Controlador de alta funcionalidad
Funcion
\% Controlador uso general
W | Controlador de 2 canales
Modelo
{PA10 Controladore de sensores
=IEspecificaciones
Modelo PA10-U PA10-V | PA10-VP | PA10-W PA10-WP
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
Voltaje de operacién permitido 90~110% del rango de voltaje
Consumo 100VCA 50/60Hz : Aprox. 7VA(condicion:12VCC/200mA carga resistiva), 240VCA 50/60Hz : Aprox. 10VA
Alimentacion sensor externo 12VCC +£10% max. 200mA
Seleccionable NORM/INV.
Operacién OR/AND .
seleccionable para Operacién seleccionable NORM/INV. Seleccionable NORM/INV.
Entradas (IN1)(IN2) entradas IN1, IN2. para IN1, IN2 AND. Funcion seleccion para IN1, IN2

Funcion seleccion para operacion individual.

accion derivativa IN2.

Entrada NPN Entrada NPN Entrada PNP Entrada NPN Entrada PNP

®PA10-U[entrada sin voltajelimpedancia de cortocircuito: max. 680Q,
voltaje residual de cortocircuito: max. 0.8V, impedancia de circuito abierto: min. 100kQ
Tipo de entrada ®PA10-V/PA10-W[entrada sin voltajelimpedancia de cortocircuito: max. 3000,
Voltaje residual de cortocircuito: max. 2V, impedancia a circuito abierto: min. 100k
®PA10-VP/PA10-WP[entrada de voltaje] impedancia de entrada 5.6Q, voltaje nivel "H" :5-30VCC, voltaje nivel "L" :0-2VCC

Salida de contacto Salida : 250VCA 3A(carga resistiva) Salida1, Salida2 : 250VCA 3A(carga resistiva)
. ) Salida1 CeA/salida 2 C°A
Salida Salida de - NPN salida colector Salida C*A: NPN salida colector abierto
estado solido abierto max. 30VCC max. 30VCC 200mA
200mA
Tiempo de respuesta Entrada: Min. 2ps, salida de contacto a relevador: min. 10ms, salida transistor : min. 0.5us (en modo encoder)
*Retardo a la conexion
-8 *Retardo a la desconexion
© .
N *Flicker
O |*Flicker, un pulso .
g_ *Deteccion alta velocidad Incluido
2 |eDeteccion baja velocidad
8 |*Retardo salida tnica
c | seleccionable (0.01~0.1/
O | 0.1~1/1~10/10~100 seg)
o
g *Normal
L |*Flip-flop No incluido
*Encoder (Modos 9~11)
Ciclo de Mecanica Min. 10,000,000 veces
vida rele Eléctrica Min.100,000 veces (250VCA 3A carga resistiva)
Rigidez dieléctrica 2000V CA 50/60Hz por 1 minuto
Resistencia de aislamiento Min. 100MQ(a 500VCC mega)
Temperatura ambiente -10 ~ 55°C(es estado de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -25 ~ 60°C(en estado de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Peso de la unidad Aprox. 150g Aprox. 160g

#:Si la carga conectada es de mas de 200mA en la salida del sensor, puede provocar malfuncionamiento.
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Controlador de sensores

EIDimensiones
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ElIConexiones

®PA10-U ®PA10-V/PA10-VP ®PA10-W/PA10-WP

Negro Café |Azul | Negro Café |Azul |Negro
Azul
Café

B oc [z |[omn | [ ][22, 2 {[oo |[
Al Negro| 12 Negro| | 9| l 1| [ 12 azglNego)[ o [[ 0 |[ 11 [ %2
Café S Café +12 [[onp || m2
16 13 |74 |[15 |[ 16
L] L] L[]
(o) l[% ouT1 ouT2
i men [Patow |
E [o N2 Juomn Salida 2
= % POWER O)
@ L I ?
A e A N =
Alimentacion Alimentacion Alimentacion
100-240VCAG 100-240VCA ¢ 100-240VCA &
50/60Hz com || no 50/60Hz 50/60Hz
3 4 1 ()
L] LA, Jsalica1 [k
Salida de contacto: Salida de contacto: Salida de contacto:
250VCA 3A 250VCA 3A 250VCA 3A
Carga resistiva Carga resistiva Carga resistiva
E=IConexion de entradas
®PA10-U / PA10-V / PA10-W ®PA10-VP / PA10-WP
Salida de sensor NPN Salida de sensor PNP
colector abierto y NPN colector abierto y PNP
universal universal
Controlador de sensores Controlador de sensores
+12V _ +12V =
K 8
1.8k |g g
IN1, IN2 £ IN1, IN2 S4kq |5
o 444 L
2.4k |3 %5.&@ 3
ov (‘_:) ov Fe o
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Serie PA10

=IDiagrama de funciones
O®PA10-U

+5V
ad

IN1

Indicador de salida OUT1

indicador de entrada IN1 INV
+5V

CA 303 | salica

Gabinete
de

N j—osmidm *av
—l>'_

ND
% DJ'¥t' MODO
IN2 OR (Derivativo) SwW

INV

indicador de entrada IN2

O®PA10-V OPA10-VP
2V indicador de entrada IN1
[ 4w NORM +12V
IN1 O R .
! : 3] N1
: Salida
: ' CA N2

4%:0

indicador de salida OUT

#kAfiadir cuando es entrada PNP

Salida | ‘}L"W%_j;L R

control
Salida 2 ':L
5544 il C-A
\_indicador de salida OUT2

®PA10-W ®PA10-WP

indicador de entrada IN1 +12v

+12V .
indicador de

NORM salida OUT1

lIdentificacion del panel frontal

®PA10-U
Indicador de alimentacién :

Interruptor selector de modo de operacién :

LED enciende cuando se aplica alimentacion de CA
Indicador salida 1: indica la operacion de la salida
Indicador de salida 2: indica la operacion de la salida
Indicador entrada sensor :

%

Ver <Elmodo de operacion> siguiente pagina.
@ Interruptor selector de rango de tiempo y entrada max.
frecuencia : interruptor de seleccion rango de tiempo

Indica sefial de entrada del sensor

(LED enciende cuando la entrada del sensor es baja)
Interruptor de seleccion AND/OR: { 1

Seleccione "AND" o "OR" para entradas IN1, IN2 r
@ Interruptor de seleccién para sefal de entrada del sensor: m

[Norm B | INV_ | (funcion inversa sefial de entrada) o]

®NORM : LED enciende con la sefial de entrada baja (7L )
®INV : LED enciende con la sefial de entrada alta. (_f~ )
[7]Seleccion de accion derivativa de sefial de entrada IN2

(modos 1~7) y frecuencia permitida de entrada (modos 9~11)

% ®Rango de tiempo: aprox. 0.01 ~ 0.1seg.

frecuencia max. de entrada : 100kHz
[j ®Rango de tiempo : aprox. 0.1 ~ 1seg.
e frecuencia max. de entrada: 10kHz
E] ®Rango de tiempo: aprox. 0.1 ~ 10seg.
= frecuencia max. de entrada: 1kHz
[j ®Rango de tiempo: aprox. 10 ~ 100seg.
= frecuencia max. de entrada: 100Hz

Ajuste de tiempo :
Ajuste de tiempo igual que el rango de la funcién No.9

(Interruptor selector OR/AND en : AND):

Bloque de terminales

[NorM [ |[__& ] (Con sefial de entrada alta (_f"), es sefial efectiva)
®NORM: sefal de entrada IN2 opera como funcién inversa

®[__&|Accion derivativa de sefial de entrada IN2. (¥Ver pagina H-7, MAplicacion de operacién derivativa.)

®PA10-V/PA10-VP

Indicador de alimentacién : LED enciende
cuando se aplica alimentacion de CA
Indicador de salida:

®PA10-W/PA10-WP

Indicador de alimentacién: LED enciende
cuando se aplica alimentacion de CA
Indicador salida 1:

Indica operacion de la salida
Indicador entrada sensor:
®PA10-V : indica sefial de entrada
del sensor (LED enciende con la

indica la operacion de la salida
Indicador de salida 2:

indica operacion de la salida
Indicador de entrada de sensor:

®PA10-W : indica sefial de entrada

(2] 2]

entrada baja del sensor)
®PA10-VP : indica sefial de entrada

3

sensor (LED enciende cuando la entrada
del sensor es baja)

sensor (LED enciende con la
entrada alta del sensor)
E Interruptor selector de sefal de
entrada del sensor
®NORM : LED enciende cuando la

-1 [

4,

EN

A

®PA10-WP : indica sefial de entrada
sensor (LED enciende cuando la entrada
del sensor es alta)
Interruptor selector de seiial de entrada
del sensor

5]

sefial de entrada es baja.
®|NV : LED enciende cuando la
sefial de entrada es alta.
Bloque de terminales

®NORM : LED enciende cuando la sefial
de entrada es baja.
®|NV : LED enciende cuando la sefial
de entrada es alta.
@ Bloque de terminales

#Cuando las sefales de entrada
IN1, IN2 son AND, la salida (OUT)
funcionara.

#Seleccion NORM/INV.
Funcién seleccion para operacion
individual para IN1, IN2.
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Controlador de sensores

EIModo de operacion (PA10-U) a)
Sensores
®Modo 0 Modo normal fotoeléctricos
La salida (OUT) opera de acuerdo a la sefial de entrada, independientemente del temporizador. (B
ON <Funcién OR> <Funcién AND> 32“50“"5
IN1 ON fibra 6ptica
[sA OFF J: I R INT orr : | 1ora opt
M 4 H H (c)
o o SB ON ON H Sensores
o [sB] IN2 ; IN2 i onsore
J{=m =3 oFF = orr — LI L e
E 4 : H H : : :
[s0 o o
out OFF ouT OFF —-—.— Sensores

de proximidad

#La salida encendera cuando cualquiera #La salida encendera cuando ambas IN1
IN1 o IN2 este encendida. e IN2 estén encendidas ON. (E)
Sensores
®Modo 1 Modo de retardo a la conexiéon (ON-Delay) de presion
La salida encendera después del ajuste de tiempo de retardo si cualquiera de las dos IN1 y IN2 este encendida. -
Cuando IN1 y IN2 estén apagadas, la salida estara apagada. (cuando la l6gica de entrada es OR.) Entc?_ders
rotativos
<Funcién OR> <Funcion AND> —
ON —| I——— ON Ii ———l (@)
| SA IN1 OFF L IN1 OFF gonectores /
M 1 ockets
o[ IE_J°[sB] , on N B N ON
Ple E N @ OFF — — OFF ) —_ (H)
E 1 T . T.. T T, Controladores
E ISD ON > [ —— ON - - de temperatura
T : Tiempo ajustado T : Tiempo ajustado | ssp/
®Modo 2 Modo de retardo a la desconexion (OFF-Delay) Controladores
. . . . . . . e potencia
La salida se encendera al mismo tiempo que IN1 o IN2 se encienda, cuando la salida se apague de acuerdo al tiempo
ajustado de retardo IN1 o IN2 se apagara. (cuando la légica de entrada es OR.) )

L. .. Contadores
<Funcién OR> <Funcién AND>

= sA] o?:': Nt N ' |
oL E|°[se] B
4 ON ON
FIE_In|[SC] m2 oFF me o , I
E ISD <L>' <l> T ‘L L
e RN . ON ] | |perepane

T : Tiempo ajustado

(K)
Temporizadores

moo=
m

T : Tiempo ajustado (M)

®Modo 3 Modo de retardo salida tinica Jeometros |
La salida encendera al mismo tiempo que IN1 o IN2 encienda, entonces la salida se apagara después del tiempo de pulsos
ajuste de retardo. (cuando la légica de entrada es OR.) )
<Funcién OR> <Funcién AND> Unidades

ON

IN1 ON -
|S_A1 OFF _| INT e |
L
>

de display

(0)

F[E_In|[SC] ™2 o L IN2 O?:': |
E @ ON <—T> <;>- HT : ; : (P)
ouT ore NN I our N [ 1 .

T : Tiempo ajustado T : Tiempo ajustado

Controladores
de sensores

Moo=

®Modo 4, 5 Modo flicker /modo flicker salida tunica mmaml
La salida encendera después del tiempo de ajuste de retardo para la entrada IN1 después estara intermitente, y la Drivers .
salida comenzara a estar intermitente después del tiempo de ajuste desde el encendido. Pero en el caso del modo de de movimiento
salida unica, el tiempo de salida (Ts) se seleccionara por [Norv][ H|[_F]. (B o
([=£"]: Ts = Aprox. 10ms, : Ts = Aprox. 100ms) gréficas
M [sAl IN1 OOF':J ()
] S
o|JE o[58 rt Nota) el promedio ON/OFF de la salida do tedes -
|[5) FL_En IE: N2 orr L variacién es de 1:1. :1:;&
E [sD TITITITITIT TiTiTiTiT Nota) en el caso del modo variacién no dModerLf_s .
(MODO 4) MODO 4 ON _._._._._._._ hay diferencia entre [ or & ][N0 ]| desconiiuados
= A Salida  OFF——""—"" IR y [vorw][ B _F7] E—
M|, o ] TITITITITITE iTiTiTiTiT L
fo) F :l |SB ‘ MODO 5 ON g 3 g g Nota) en el caso del modo de salida unica
ofCEEs] s oS R no hay diferencia en (o= [ET ).
:l |SD ‘ Ts Ts Ts Ts Ts Ts

(MODO 5) #T : Tiempo ajustado, Ts : Tiempo salida tUnica
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Serie PA10

@=Modo de operaciéon (PA10-U)

®Modo 6 Modo de deteccién baja velocidad
La salida encendera cuando la sefial de entrada (IN1) tenga mas duracion que el tiempo de ajuste, comparandolos

ambos dentro de un ciclo.
ret e 1 A o A AR
(IN2) oFp LU LY

ll o %1 o Tiempo de avance

| :l SB TIEMPO

: N IE: Tiempo de ajuste \/

=miEa
OFF
Nota) Arriba se muestra cuando la légica de entrada es OR y sera la misma usando la terminal de sefial de entrada IN2
en ves de IN1.
Nota) Cuando use el modo 6 como arriba asegurese que la salida (OUT) este trabajando al mismo tiempo con
alimentacion.
®Modo 7 Modo de deteccién alta velocidad

La salida encendera cuando la sefial de entrada (IN1) tenga menor duracion que el tiempo de ajuste comparandolas

(IN2) oFF e T

mMoOOoO=

|j | SA | Tiempo de avénce\ oo ; ;
o_m|°[[se] TiEMPO 1./ ./
im - N o VoV

= ] I[sp]
OFF

Nota) Arriba se muestra cuando la légica de entrada es OR y sera la misma usando la terminal de sefal de entrada IN2 en
ves de IN1.
Olnterruptores de tiempo (Modo 1 ~ Modo 7)
Ajuste el tiempo con los interruptores (T1, T2) y el potenciémetro frontal (ADJ).

moo=

Modo Modo 1 ~ Modo 7 Modo 6 ~ Modo 7

Interruptor ltem Rango de ajuste Rango de frecuencia de entrada (s#rpm)
] T1
£ E lﬁ =3 0.01~0.1seg. 100 ~ 10Hz (6,000 ~ 600rpm)
ElDDlS % 0.1 ~ 1seg. 10 ~ 1Hz (600 ~ 60rpm)
El—lF'_E“g% 1~ 10seg. 1~ 0.1Hz (60 ~ 6rpm)
I Y 10 ~ 100 0.1~0.01Hz (6 ~ 0.6
ez seg. . .01Hz ( .6rpm)

#Rango de operacién de rpm es 1 pulso por 1 revolucion.
#Cuando el pulso aumenta por 1 revolucion, el rango de operacion de rpm disminuye.

®Modo 8 Modo flip-flop [ operacion salida LATCH ]
Cuando la sefial IN1 es de entrada la salida flip-flop estara encendida (SET).
Cuando la sefial IN2 es de entrada, flip-flop la sefial se apagara (RESET).

v L T

ol- °|SB‘ ON
F[E (<] ]
[ =3 |[sp

moo=

Nota)Los interruptores [[or ][I _J[AND | y [vorw][ se pueden usar.

ON : i
out e _JHNL__ [N

Nota)IN2 estara antes que todas las sefiales de entrada.

Nota)No hay funcién de temporizacién el modo flip-flop, por eso use la unidad con los interruptores de tiempo
(T1, T2) desactivados.
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@Modo de operaciéon (PA10-U)
©Modo encoder (Modo 9 ~ Modo 11)

Controlador de sensores

1)Debe haber 90° de diferencia de fase entre las terminales de entrada IN1 y IN2.
2)Conecte salida fase A del encoder a IN1 y salida fase B del encoder a IN2, cuando use la salida NPN colector
abierto o salida totem pole del encoder con el PA10-U. En este caso la sefial de salida de deteccion
(C.AOUT2, OUT) del PA10-U estara apagada cuando el encoder gire en sentido del relo;j.
3)Existe la funcion de salida de pulso (C.A OUT1) que ha sido multiplicada (%1, *2, %4 veces) contra la sefial de
entrada y la funcion deteccién de direccion (C.A OUT2, OUT) la cual detecta la direccion de giro del encoder
en el modo encoder.
4)Tenga precaucion con la velocidad de entrada (cps) del equipo a conectar en la salida debido a que el ancho
de pulso de C.A OUT1 es corto.
5) Los interruptores de seleccion [(or JI |[ano | [vorw][ WH[—F—] [norm][EE ][ INV | se pueden ajustar en

cualquier posicion.

®Modo 9 encoder

(Pulso de entrada * 1 vez)

[sA]
o[E_]°[se]
FIE v |52

D I50]

Moo=

IN1 ON
(fase A)  oFf

®Modo 10 encoder
(Pulso de entrada * 2 veces)

mooO=

[E 1 |sal
o[
F[E N (5]

[ 3] Isp]

®Modo 11 encoder

(Pulso de entrada * 4 veces)

[sA]
[ O|°|[se]
(=N EE
[ =] [[sp]

moo=
mTo

IN2 ON
(fase B) OFF

MODO 9 ON J
pulso de entrada X 1Sa(|3|dAa 1 oFf :

MODO 10 ON J

pulso de entrada X 2 Salida 1 off
CA

MODO 11 ON lIIII.IIIII II..'I.I
pulso de entrada X 4 Salida 1 opp
CA

Tw

(Sentido contrario del reloj)

- L ON ) .
Salida d_e det.e'ccwn Salida 2 CW (sentido del reloj) cCcw
de direccion (ouT) OFF
CA #Nota) Tw(ancho de pulso) se puede cambiar de acuerdo a la frecuencia max. de entrada.

Olnterruptores de tiempo en el modo encoder

El interruptor de tiempo es para convertir el ancho de pulso de salida (Tw).

Interruptor de Frecuencia max. Ancho de pulso de Velocidad de entrada del
tiempo de entrada salida (Tw) equipo conectado (cps)
Elg ||<N) % 100KHz Aprox. 0.5us Min. 2000KHz(2,000kcps)
ol_CJjo|LT1 .
FiE ﬁj% 10KHz Aprox. 5ps Min. 200KHz(200kcps)
O T1 i
; l‘zlljlﬁ = 1KHz Aprox. 50ps Min. 20KHz(20kcps)
0 T1
; l E}z 2 100Hz Aprox. 500ps Min. 2KHz(2keps)

()]
Controladores
de sensores

Avutonics

0-6



Serie PA10

[@]Aplicaciones de la operacion

ODeteccion de etiqueta en botella de vidrio

IN2
(Sensor para
sincronizacion
BEN300-DDT

(Sensor para deteccion
de objeto)
BEN300-DDT

Alimentacion e

Café Azul Negro

Etiqueta No etiqueta

Salida1  IN1 (Sensorpara  ON _| :
C.A deteccion de objeto) OFF — :

IN2 (Sensor para ON |
sincronizacion)  ofp |
v . ON
FT:Z Salida 2 Operacion OFF _| -
| C.A —
Ei Salida 34) OV 4—_
% OFF ! '
- S0 oy TR
REA (12-10) ON : : :
Salida2 CA  OFF ‘ : i
(6-14) o, DN W

#T : tiempo de ajuste
(vea pagina O-5 para el rango del tiempo de ajuste.)

Salida(OUT)

®Operacion

Cuando IN2 esta encendida después de que IN1 es encendida, la salida no opera. Pero si no hay etiqueta en la
botella, la salida operara solamente con IN2 encendida. La salida se restablecera después del tiempo de ajuste.

Nota) Instale el sensor (IN1) para que opere primero.

E]Uso adecuado

©Conexioén de la carga
Es importante la proteccidn contra picos de energia o
ruido, instalando un filtro a través de las cargas
inductivas (motores, solenoides, etc).
En caso de que la carga sea un rele de CC, instale un
diodo a través del relevador como se muestra abajo.
(Tenga cuidado con la polaridad.)

PA10-U

NA #Filtro
© Resistencia:220Q, Condensador:0.1uF,
Voltaje:630V
NC
” =
{ J i A éAlimentacién
Comun *
J—

Salida a relevador .
(Fig. 1) Cuando es salida a relevador

PA10-U

+
.|. Alimentacién de CC
#El voltaje max. inverso es al menos 3 veces
mayor que el voltaje de carga.
Capacidad de corriente: 1A
(Fig. 2) Cuando es salida de colector
abierto NPN

&

Salida O.C

OLinea de entrada de sefal
®Asegurese de usar un cable de linea corto desde el
sensor de entrada a su controlador.
®No ponga la linea de sefial de entrada junto con otro
cable de alimentacién en el mismo tubo conduit.
®Cuando necesite extender la linea de sefal de
entrada, blinde el cable.

©Precaucion para la instalacion
Cuando sea necesario instalar mas de dos PA10, el
espacio entre dos de ellos debera ser mayor a 10mm
para tener una buena ventilacion.

Min. 10mm
=== = =
T —— . ]
EE EEg EB EE
I— I— — I—

©Otras precauciones

®L a instalacion y desmantelamiento debera hacerse
con la alimentacion desconectada.

®\/erifique las conexiones antes de alambrar.

®Considere la buena ventilacion para proteccion de
los componentes internos del calor.
(Temperatura ambiente de operacién es -10°C ~
+50°C.)

®No alimente por arriba de 100-240VCA.

®No instale este controlador en lugares donde existan
ambientes con polvo, vapor corrosivo, agua y
aceite.

®L a linea de alimentacion de CA deberd estar
separada de la linea de salida C.A, o de la linea
de sefial de entrada.

®E| controlador ha sido disefiado para tener una
respuesta a gran velocidad de salida C.A. Si
usa micro interruptores o interruptores de limite
para la entrada de sefal, se pueden producir ruidos
por vibracién a la salida C.A.

O-7
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