TC3YF

Controlador de temperatura para refrigeracion DIN W72 X H36mm

mICaracteristicas
e Control ON/OFF

®Especificacion de entrada < especificacion basica: NTC (termistor),
opcional: RTD(DIN Pt100Q)
®|ncluye funciones de retardo.
Funcién de seleccién descongelar Auto/Manual, retardo al arranque del
compresor retardo al re-arranque, tiempo minimo de encendido, retardo
al descongelamiento, retardo a la operacion del ventilador de evaporacion.
®Funcioén de correccion de entrada.

®Permite ajuste de periodo de operacién para proteger de fallas al compresor.

A

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion

CN us

(Excepto para 12-24VCC)

mInformacion para seleccionar

TC||3||Y||F|—|1]|4]||R
\Salida—‘ R | Salida de relevador
Alimentacién 1 12-24VCC
4 | 100-240VCA 50/60Hz
) 1 Compresor
Salida de control 2 | Compresor+ Descongelamiento
3 Compresor+ Descongelaiento+ Evaporador
Control { F | Control de enfriamiento I
Tamaro [y [ DIN W72 H36mm |
Digitos ™3 [ 999 (3 digitos) |
Serie { TC | Controlador de temperatura |
mEspecificaciones
Modelo (*1) TC3YF-14R |(*1) TC3YF-14R TC3YF-24R TC3YF-24R TC3YF-34R TC3YF-34R
. y 100-240VCA 100-240VCA 100-240VCA
Al - - -
imentacion 12-24VCC 50/60Hz 12-24VCC 50/60Hz 12-24VCC 50/60Hz
Rango permisible de voltaje 90 a 110% del rango de voltaje
Consumo 8W 4VA | 8W | 4VA | 8W 4VA
Display Dispaly LED (rojo) de 7 segmentos
Rango de indicacion NTC :-40.0 ~ 99.9°C (40 ~ 212°F), RTD : -99.9 ~ 99.9°C (-148 ~ 212°F)
Precisién de display [PV £0.5% o £1°C Max.] rdg +1digito
Periodo de muestreo Min. 0.5seg
Sensor de entrada (*2) NTC : Termistor, RTD : DIN PT 100Q

Resistencia de linea de entrada

Tolerancia resistencia de linea max. 5Q,

Método de control

Control ON/OFF (ajuste sensibilidad 0.5~5.0°C, 2~50°F variable)

Salida de control

Compresor (250VCA 5A 1a) Compresor (250 VCA 5A 1a)
Salida descongelamiento Salida descongelamiento (250VCA 10A 1a)

Compresor (250VCA 5A 1a) i (
(250VCA 10A 1a) Salida ventilador evaporador(250VCA A5A 1a)

Proteccién de memoria

Aprox. 10 afios (memoria semiconductora no volatil)

Resistencia de aislamiento

Min. 100MQ, (a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

2000VCA 60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales externas y la caja)

Resistencia al ruido

+2kV fase Ry fase S (ancho de pulso 1us)

Ciclo de | Compresor Mecanica : Min.20,000,000 veces, Eléctrica : Min.50,000 veces (250VCA 5A carga resistiva)
vida del | Descongelam, Mecanica : Min.20,000,000 veces, Eléctrica : Min.100,000 veces (250VCA 10A carga resistiva)
relevador | ventilador Mecanica : Min.20,000,000 veces, Eléctrica : Min.50,000 veces (250VCA 5A carga resistiva)
) .| Mecanica Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10 a 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Vibracion Malfunciona. Amplitud de 0.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 10 minutos

Temperatura ambiente

-10 ~ 50°C (en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-20 ~ 60°C (en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH

Peso de la unidad

Aprox. 143 g

(% 1) No hay funcién de descongelamiento

(%2) RTD (PT 100Q) es opcional.
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Controlador de temperatura para refrigeracion

mIConexiones
Salida Salida Salida
ventilador descongelar  compresor.
250VCA 5A 250VCA 10A  250VCA 5A
Carga resistiva Carga resistiva Carga resistiva
1] [2] 3] [4][5][e][7]][8] i
A B B'
! A\ 100-240vVCA
SENSOR Alimentacion 4VA 50/60Hz
NTC 12-24VCC 8W
EIDimensiones ®Corte del panel
.‘ 87 . Min. 91
o 72 -l q7.4 g > }
r —l ] |~ » | j 405
J + 315_
TC3YF Autonics @ ] 8 ! 0
:_ 0 1 —_— = ° = 68
il , ' ol 8 — 0 3 : < > o)
PN — = Controlad
[Fan] i (Unidad:mm) d:;‘empaer:tr:fa

mIdentificacion del panel DEF(luz sa_lida desco_ng.) : se ilumina cu_and_o Ia_ salida descong._ esta activada
frontal FAN(luz ggllda de ve.ntllador-evaporador) : se ilumina cuando la salida de
evaporacion esta activada.

COMP(luz salida compresor) : enciende cuando la salida del compresor esta activada.
MD(botén de modo) : Para introducir. cambiar y salvar parametros

e @ EHZ| (boton de ajuste:arriba/abajo) : Para cambio de parametros

6 —— || (6 - : Mostrar el signo de menos
Display del valor de proceso : Muestra el valor actual (PV) en el modo RUN.

Muestra parametros y valor de ajuste cuando ajusta parametros.

-’ @ | @ @®(Punto decimal en display) : Muestra un punto decimal cuando la unidad de

A -
H = o =
v ,_ _' ' tiempo es 'Min'
© (9) ®(Punto decimal en display) : Muestra un punto decimal cuando la unidad de
T 1 ] temperatura es °C.
3 O @ ] A B v (Muestrala desviacién): laindicacion " A " enciende cuando PV es

mayor que SV, laindicacién " ¥ " enciende cuando PV es menor que SV
°C, °F (Unidad de temperatura) : Configurable °C o °F

#Cuando se aplica un retraso de tiempo, la luz de salida del descongelamiento,
del ventilador del evaporacion y del compresor se enciende simultaneamente
después de que parpadea cada segundo.

[mIComo programar y cambiar el valor de ajuste (5.)

Modo RUN

OEspecificacion de entrada y rango

Especificacion entrada Ajuste ZeCmperatura/rango ile: uso
Muestra la temperatura actual.
. ) RTD(DPT 100Q -99.9 ~99.9 -148 ~ 212
Muestra "5 " cuando presiona el boton [MD]. ( )
&l ¥ Termistor -40.0 ~99.9 -40 ~ 212
El rango de temperatura se fija conforme el rango.
v rlid O®E| valor de ajuste parpadea cada 0.5 seg, y se puede cambiar el
nn } ---------------------------------------- - {00 valorcon los botones [A] [¥].
Establecer y cambiar el i ®Cuando presiona el boton[MD] se salva el valor de ajuste, regresando
valor de ajuste i al modo de operacion.

#Si ningun botén de presiona por 60 seg, regresa al modo de operacion.
#Cuando presiona el botén para ver el valor de ajuste, regresa al modo de operacion.

#Con el botén E| para "0.0", se podra ajustar valores negativos.

#Presione los botones|Z| E para ajustar (cambiar) continuamente el valor, el nUmero aumentara (o disminuira)
a gran velocidad.
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TC3YF

=] Diagrama de flujo para el grupo 1 de ajustes

—

Modo RUN

Presione el botc’)n por 3 seg.

Ajuste la histéresis de la salida del compresor entre 0.5 °C~5.0°C
6 2~50 °F.

Ajuste el intervalo de descongelamiento entre 0~24 horas.
#Si el intervalo se establece como 0, la operacién sera manual.

Ajuste el tiempo de descongelamiento entre 0~59 minutos.
#Si el ajuste del intervalo se establece como 0, no funcionara.

Ajuste el tiempo de monitoreo para alarma de interrupcion de lazo entre 0~999seg.
#Si el tiempo de monitoreo se establece en 0, LBA no funcionara.

Corrija algun error generado en el sensor de entrada.
El rango de ajuste es -10.0~10.0°C.

Muestra el valor menor usando tempreratura de cada sensor.
El rango de ajuste esta dentro del rango de temperatura de cada sensor.

Representa el valor mayor usando la temperatura de cada sensor.
El rango de ajuste esta dentro del rango de temperatura de cada sensor.

O Ajustes de fabrica

#En el modo RUN, si se presiona el botén por 3 seg, entrara al grupo 1 de ajustes.
#El parametro H45 se mostrara cuando entre al grupo 1 de ajustes.
sPresione el boton durante la operacion de ajuste para salvar
el valor de ajuste que se cambio y mostrar el siguiente parametro.
#Presione el boton por 3 seg. durante la operacion de ajuste, regresara al modo RUN.

Modo |Valor de ajuste | Modo | Valor de ajuste

HYS 1.0 ! nb 0

d!n 4 LSy -40.0

dEE 30 HSu 99.9
Cuando la unidad de entrada

LbA 0 del sensor NTC es °C

=] Diagrama de flujo para el grupo 2 de ajustes

Modo RUN

O Ajustes de fabrica

Modo | Valor de ajuste| Modo | Valor de ajuste

Presione el botén por 5 seg. SdiL 0.20 e 0
Ajuste el retardo de arranque y el onk 0.20 dut 50
tiempo de re-operacion del compresor drP 1.00 Unt T

El rango de ajuste es 0m10s~9m59s. FAn EF1 Lol oFF

Ajuste un tiempo minimo de encendido para evitar frecuentes
arranques/paros del compresor
El rango de ajuste es 0m10s~5m00s.

Ajuste el tiempo de retardo del descongelamiento final y del ventilador de evaporacion.
El rango de ajuste es 0m00s~5m59s.

Ajuste el modo de operacion del ventilador del evaporacion.
@ A & [ _
EF <_E'EFE<_E'EF3<_E' EFH‘<_E' EFS

Ajuste el intervalo de operacion del compresor en error.
El rango de ajuste es 0~20min.

Ajuste la proporcion (%) de operacion durante el intervalo de funcionamiento en error.
El rango de ajuste es 0~100%.

Ajuste la unida de temperatura. o F F | Desactivar bloqueo
[ Bloquear grupo 1 de ajustes
or —»0OF .
L+— 7 L CE grupo 2 de ajustes
Establezca el modo de bloqueo. L L. ! |Bloguear grupo 2 de ajustes
_ & & - & Bloquear valor de ajuste (SV
ofFFe— Ll le—Lil—Ll3 [ grugo 1de ajustes‘lj, grup(o 2)
™ 2 de ajustes

#Si en el modo RUN, presiona el botén por 5 seg, entrara al grupo 2 de ajustes.
*El parametro 5dL_se muestra cuando ingresa al grupo 2 de ajustes.

#Presione el boton durante la operacion de ajuste para salvar el cambio del valor de ajuste y ver el siguiente parametro.

#Presione el boton por 3 seg. durante la operacion de ajuste, regresara al modo RUN.
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Controlador de temperatura para refrigeracion

mFunciones y operacion
OHistéresis [HY5]
®Ejecuta el control ON/OFF para controlar la salida del compresor.
®E| compresor se puede dafiar por frecuentes ciclos de encendido/ apagado en el valor de ajuste. Asi se puede

establecer la histéresis entre la temperatura de activacion y la temperatura de desactivacion para proteger al compresor.
Ej) si en el TC3YF se establece temperatura de ajuste (54) como -20°C, histéresis (H45) como 1.0, la salida
del compresor se encendera cuando llegue a -19°C y se apagara cuando alcance -21°C.
#En el control ON/OFF, la temperatura es menor que SV, la salida esta en OFF estara en ON cuando sea mayor,
también se designa como control de dos posiciones.
#«El rango de ajuste de histéresis es 0.5~10.0°C(2~50°F).

©OCorreccion de entrada [{nb]
Corrige algun error generado por el sensor de temperatura.
Ej) Cuando la temperatura del cuarto sea -18°C, y la temperatura mostrada en el controlador es -20°C,
ajuste el valor de correccién de entrada ({fnb) como 2.0, esto corregira el valor a -18°C.
#El rango de ajuste de la correccion de entrada es -10.0°C~10.0°C. (-18~18°F)
ODescongelar
Cuando el compresor opera por largo tiempo, la eficiencia baja debido al congelamiento del evaporador.
El descongelador quita el hielo alrededor del evaporador.
o Calor de descongelamiento (Auto descongelar) H)
Monte un calefactor junto al evaporador y operelo con un intérvalo de descongelamiento [d {n] y un ontioiacoies
tiempold £ k] para el controlador de temperatura, para eliminar el hielo.
®Descongelamiento manual

Cuando presiona el boton A por 3 seg, se activa el descongelado para un tiempo [d E £] durante la operacién
del compresor-

El valor del intérvalo de descongelamiento anterior no se borra.

#Cuando presiona el botén A por 3 seg. regresa al auto descongelar. (el intervalo de tiempo de descongelar desde
la salida de descongelamiento es OFF.)

#Cuando el intervalo de descongelar se ajusta a “0.0”, solo se opera el descongelamiento manual.

#Cuando se usa como descongelamiento manual, las salidas del compresor y del ventilador del evaporador
se encuentran en OFF cuando la salida de descongelar esta en ON.

#El rango de ajuste del intervalo de descongelar [d {n] es de 0~24 horas y el tiempo [d E k]
es de 0~59 min.

©OOperacion de enfriado (compresor)

de temperatura

Control de temperatura : Mantiene la temperatura de ajuste repitiendo la operacién ON/OFF en el rango de histéresis.

 Retardo de Retardo de Tiempo
Arriba de cero tiempo tiempo min. de
arranque re-ope:aciér; efcendido
Temperatura de —
enfriamiento \ A\
3z
SV p \ \ / Histéresis
A
/
Abajo de cero » Tiempo
(*1) (*2)
Compresor ON
OFF

+ Il : La salida no esta operando, solo la luz frontal COMP se encuentra parpadeando.

ORetardo de tiempo del arranque y re-operacion [ Sdi ]

1)Retardo del arranque: cuando aplica alimentacion de nuevo al compresor después de que previamente se
habia cortado el compresor podria estar sobrecargado En este caso, el retardo del arranque evitara la disminucion
del ciclo de vida del compresor. El rango de ajuste es 0m10s~9m59s.

#La luz de salida esta en ON simultaneamente después de que ha parpadeado cada segundo durante el tiempo
de retardo.

2)Retardo a la re-operacion : no funciona dentro del tiempo de retardo de re-operacién después de que el compresor
se apago, para evitar la operacién continua ON/OFF. El rango de ajuste es 0m10s~9m59s.

#(*1)Para el tiempo de retardo de arranque, la salida del compresor esta en OFF aun
cuando PV es menor que SV.

Se enciende después de que el tiempo de retardo de re-operacion se termino.
®Tiempo minimo de encendido [onk]
Ajuste un tiempo minimo de encendido para evitar la operacion frecuente ON/OFF.
El rango de ajuste es 0m10s~5m00s.

#(*2)Salida del compresor esta en ON aun cuando PV es menor que la histéresis. Se apaga después de que
el tiempo minimo de encendido se ha terminado.
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TC3YF

OOperacion de descongelacion (Calefaccion para descongelar)

Periodo » Periodo
operacion de OPeTaQ'OH operacion de
descongelar del enfnadg __descongelar
Retardo  Operacion Operacién Operacién Operacion
arranque del enfriado del enfriado del enfriado del enfriado
Enfriamiento h
(Compresor) :
Intervalo Tiempo (ITetardo Intervalo Intervalo Retardo Intervalo Tiempo
descongela- despongela— escoln- descpngela— degcongela-descon- descongela- | descongela-
miento R miento v gea: miento R ‘m|ento ‘:‘gelar‘ miento i miento
Descongelar | - ‘ .

EF { Ventilador de
evaporacion | Retardo ventilador

Retardo ventilador:

Retardo ventilador:
del evaporacion

del evaporacion del evaporacion
EF 2 Ventilador de - - -
evaporacion : i : : H

EF 3 Ventilador de

evaporacion
EF Y Ventilador de

evaporacion
EFS Ventilador de -

L ! Inicio # Il : La luz de pantalla solo parpadea (no opera la salida)
evaporacion alimentacion

®Iintérvalo descongelar [d {n]
Comienza a descongelar para el periodo en cuestion. Rango de ajuste es 0~24 horas.

Cuando el intervalo de descongelamiento se ajusta a "0.0", solo opera como manual.
®Tiempo descongelar [dEL ]

El descongelador (calefactor) esta encendido durante el tiempo de descongelamiento El rango de ajuste es 0Om~59m.
®E| tiempo de retardo de operacion descongelamiento/ventilador de evaporacion [Tiempo de caida : dr P ]

1)Tiempo de retardo del descongelamiento: es el tiempo para drenar el liquido restante. Después de que el tiempo

de retardo ha finalizado. el compresor empieza a operar, (rango de ajuste: 0m00s~5m59s)
2)EI tiempo de retardo de operacion del ventilador del evaporacion: mejorar la eficiencia del sistema de enfriamiento,
la operacion del ventilador se retrasa hasta que la placa de evaporacion se congele después de que el compresor opere.

(Rango de ajuste : 0m00s~5m59s)
#*El tiempo de retardo del descongelamiento y la operacion del ventilador de evaporacion se manejan con un solo

ajuste de tiempo (dr P)
#Cuando el tiempo de retardo del descongelamiento ha terminado, el descongelado se detiene y el intervalo se repite.

#La luz de salida esta en ON simultaneamente después de que ha parpadeado cada segundo durante el tiempo de retardo.

©OModo de operacion del evaporador [ FAn ]

®Modo de operacién 1[ EF !]: funciona igual que el enfriador.
®Modo de operacion 2[ EF 2 | : opera después del tiempo de retardo de la operacién del ventilador. Estara en

OFF durante la operacién de descongelar.

Inicia cuando se aplica alimentacién y solo opera durante el intervalo

de descongelado. (No provoca influencia alguna sobre el congelador).

el ventilador del evaporador opera solo en el periodo de congelar o descongelar

se encuentra en OFF cuando el compresor y descongelador se encuentran detenidos.
(se usa para controlar la temperatura arriba de cero)

Inicia cuando se aplica alimentacién y trabaja hasta que la misma se desconecte.

®Modo de operacién 3[EF 3] :

®Modo de operacién 4[EFYH ] :

®Modo de operacién 5[EFS ] :

OMensajes de error
La indicacion Err y el contenido parpadearan cada 0.5 seg cuando exista un error.

Err/ aPn Sensor de entrada desconectado

El sensor de entrada es normal o la temperatura del congelador no cambia
Err/ LbR por arriba de 1.0°C(2°F) en un determinado tiempo, indica una interrupcién de lazo (LbA).

E~-/ LLL Temperatura de proceso (PV) es menor que la del rango

Err/ HHH Temperatura de proceso (PV) es mayor que el rango

#La indicacién de error aPn/LLL/HHH desaparece después de que el factor anormal se compone.
(La indicacion del sensor, regresa al rango en pantalla)

Avtonics
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Controlador de temperatura para refrigeracion

©OCiclo de operacion [LLE ]/ rango de servicio en ON del compresor en error [ dUE ]
Cuando sucede un error, repita la operacion ON/OFF basada en los valores de ajuste ) )

. L . . Ciclo de operacion
del ciclo de operacion (CL E) y el rango de servicio (dUt) del segundo grupo de ajustes para del compresor
proteger el interior del compresor. Repita hasta que el error desaparezca. B -
#El rango del ciclo de operacion: 0~20 min,

El rango de ajuste del lapso de servicio en ON: 0~100% ON
i ” ey . Compresor | | |
#Cuando el ciclo de operacion del compresor sea "0", mantiene el estado OFF
OFF en error. El lapso de servicio en ON (dUt) no mostrara error.
#El lapso de servicio del compresor es "100", se mantiene el estado ON en error

©Alarma de desconexion de lazo (LBA)

Cuando la temperatura de enfriamiento no cambia por arriba de 1.0°C(2 °F) durante el de tiempo de monitoreo
ajustado en el parametro de la alarma de interrupcién de lazo (LbR) se considera una operacién anormal. Se
observara Err, LbA cada 0.5seg y la salida del compresor repetirda ON/OFF durante el ciclo de operaciéon (ELE) y se
activara por el lapso ajustado (dLt) durante el error.

Cuando presiona el boténpor 3 seg, después de verificar el compresor, operara normal cancelando el error. La
funcion LBA no funcionara cuando el valor LBA este en "0".

(rango de ajuste LBA: 0~999seg)

©Ajuste de bloqueo [Lal ]

Limite el cambio de SV y parametros
o FF : Desactivar bloqueo Controladores

de temperatura

En servicio (%)

(H)

L L. ! :Blogueo del grupo 2 de ajustes
L [ .2 : Bloqueo del grupo 1y 2 de ajustes

L .3 :Bloqueo del grupo 1, 2 de ajustes y el valor de ajuste

mUso correcto

1. Asegurese de no exceder las especificaciones del relevador cuando use contactos sino podria causar un incendio
con un corto circuito
2. Monte un dispositivo que absorba las sobretensiones en la bobina cuando controle un relevador de potencia
0 magnético de alta capacidad, la fuerza contraelectromotriz puede pasar al interior del dispositivo por la
operacioén de los contactos del relevador.
. Instale un interruptor de seguridad o termomagnético para cortar la alimentacion.
. El interruptor o termomagnético se deberan instalar en la cercania por el usuario para su facil operacion.
. No use el controlador de temperatura como voltimetro o amperimetro.
. En caso de usar un sensor RTD use los 3 conductores del mismo calibre cuando se necesite hacer
una extension. Sino podria haber una desviacion de temperatura si la resistencia de las lineas es diferente.
7. Verifique la polaridad y conecte adecuadamente cuando use un sensor RTD al controlador de temperatura.
El sensor NTC no tiene polaridad.
8. En caso de tener la linea de alimentacion y la linea de entrada cerca, debera usar un filtro contra ruido en la linea
de alimentacion y blindar la linea de sefal de entrada.
(Nota) La linea del sensor debera ser lo mas corta posible, debido al
rango pequefio de correccion de entrada.
9. Mantenga alejados instrumentos de alta frecuencia (maquina soldadora y maquina de coser, controlador SCR.)
10. Use cable calibre 12~28 para la entrada de alimentacion y la conexion de salida de rele, apriete el bloque de
terminales con un torque de 0.3Nm.
11. Ambiente de instalacion

o gk Ww

(D Debera ser en interiores
(2 Grado de contaminacion 2
@ Altitud maxima 2000m

(@ Categoria de instalacion1 1
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