Avtonics
CONTROLADOR DE TEMPERATURA CON DOBLE DISPLAY

SERIE TCN4

e N

Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

(W] Precauciones de seguridad

*#Por favor, guarde estas instrucciones y reviselas antes de utilizar esta unidad.

#Por favor siga las reglas de seguridad que se presentan a continuacién:
A\ Advertencia Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente.

A Precaucién Puede causar una lesion si no se siguen correctamente las
instrucciones

*La siguiente es una explicacion de los simbolos utilizados en el manual de operacion.
A\ Precaucion: Puede haber peligro ocausar una lesion bajo condiciones especiales.

| A\ Advertencia

1. En caso de usar esta unidad con maquinaria (Nuclear, equipo médico, vehiculos, trenes,
aviones, aparatos de combustion, de diversion o dispositivos de seguridad, etc.) es
necesario instalar dispositivos de seguridad.

Podria causar un incendio, lesiones personales o dafios a la propiedad.
2. Instale la unidad en un panel.
Puede causar una descarga eléctrica.

3. No conectar, inspeccionar o reparar esta unidad cuando esta encendida.
Puede causar una descarga eléctrica.

4. Conect e correctam ente des pués de c omprobar el n imero de las terminales.
Podria causar un incendio.

5. No desarm e o modifique est a uni dad. P or favor c ontactenos s i as i lo requiere.

Puede causar un choque eléctrico o provocar un incendio.

[ APrecaucién

1. Esta unidad no se debe de usar en exteriores.

Puede acortar el ciclo de vida del producto o un choque eléctrico.

2. Cuando use cable AGW 20(0.50mm?) debera usar terminales y apretar con un torque de 0.74
a 0.90N'm .

Puede ocasionar un mal funcionamiento o incendio debido a la falla en los contactos.

3. Observe las especificaciones nominales.

Se puede acortar el ciclo de vida del producto y provocar un incendio.

4. No usar mas alla de la idad de conmt ion ificada del contacto de relevador.
Puede causar una falla de aislamiento, fusién de contactos, falla de contactos, rotura de relevador é
incendio,etc.

5. En la limpieza de la unidad, no utilice agua o solventes organicos. Use un pafio seco.
Podria causar una descarga eléctrica 6 un incendio.

6. No use esta unidad en el lugar donde hay gas in amable o explosivo, humedad, rayos
directos de luz,calor radiante, vibracion e impacto, etc.

Puede provocar un incendio 6 unaexplosion.

7. No permita la entrada de polvo o desechos soélidos dentro de la unidad.
Puede provocar un incendio 6 mal funcionamiento.

8. Por favor veri que la polaridad del sensor de temperatura antes de hacer conexiones.
Puede causar un incendio 6 una explosion.

9. Con el n de instalar las unidades con aislamiento reforzado, use una fuente de alimentacion
que garantizan un nivel de aislamiento reforzado.

(m] Como especificarlo

[[en][a][s)- (2]

Cableo  |No-marca|Método de cableado del perno
P Conexién con enchufe tipo conector™”
Salida de
control R Salida de contacto de relevador +
Salida drive SSR**
Alimentacion 2 24VCA 50/60Hz, 24-48 VCC
4 100-240 VCA 50/60Hz
%{ 2 ‘Salida Alarma1 + Alarmas2 ‘
S DIN W48 x H48mm
Tamario M DIN W72 x H72mm
H DIN W48 x H96mm
L DIN W96 x H96mm
Digit
o 4 [9999 (4 digitos) \
Ajuste de i
juste de Tpo }CN ‘Display doble, ajuste por teclas ‘
Funci6
uneen 1T ‘Controlador de temperatura ‘

*#1: Solo para el modelo TCN4S.
#2: En caso del modelo con voltaje CA, permite seleccionar el método de salida drive SSR (control
ON/OFF estandar, control de ciclo, control de fase).

#Las especificaiones mencionadas estan sujetas a cambios sin preio aviso.

(w] Especificaciones (@] Dimensiones [Unidad: mm]
Serie TCN4S TCN4Mm TCN4H TCN4L © TCN4S Serie © TCN4S 1P © TCN4M Serie
Alimentacién ‘ CA 100-240VCA 50/60 Hz
|[cAICC | 24VCA 50/60Hz, 24-48VCC Cus s 645 Cus 6 56 132, 72 o a5
Rango de voltaje permitido |90 a 110% rango nominal ‘ | — il i s
Consumo de ‘CA Max. 5VA (100-240 VCA 50/60Hz, 24VCA 50/60Hz) — — ——— i = N
energia [CAICC |Méx. 3W (24-48 VCC) P == — = - ==
Método de visualizacion LED de 7seg. mentos (PV: rojo, SV: verde) = — q . » |mm]]] = @ gggg === 7
Tamari ode PV(WxH) [7.0x15.0mm [9.5%20.0mm [7.0x14.6mm [11.0x22.0mm =] = I - = ~ oo —= == [ o
cara cter SV(WxH) [5.0x9.5mm |7.5%15.0mm |6.0x12.0mm |7.0x14.0mm h == m" = = o, 5
Tipo de RTD DPt100Q, Cu50Q(max. 5 de resistencia de linea permitida por cable) - ﬁ - %%ﬁ, i
entra da TC K(CA), J(IC), L(IC), T(CC), R(PR), S(PR) ===
Precision de RTD Atemperatura ambiente (23°Ct5°§:): (+0.5% PVo J",PC' seleccigne la mé's alta) £ 1d!'gjto = = = f )
. e Fuera del rango de temperatura ambiente: (£0.5% PV6 +2°C, seleccione la més alta) + 1 digito ® TCN4H Serie ® TCNA4L Serie -
visualizacién’ TC A o o .
Para la serie TCN4S{_-P, agregar +1°C por precision estandar.
Sulida de controy |R€evador [250VCA 3A Ta 48 6 64.5 L196 6 645
SSR 12VCC # 2V 20mA Max. 7 i
Salida de alarma AL1, AL2 Relevador: 250VCA 1A 1a =— = = e ;:,
Meétodo de control Control ON/OFF P PI, PD, PID — = — —_ — = =
Histéresis 1 a 100°C/°F(0.1 a 50.0°C/°F) variable E — E — )
Banda proporcional(P) 0.1.a999.9°C/°’F === == :
Tiempo Integral(l) 02 9999 seg. Q o = = e fam == I 2
Tiempo derivativo(D) 0 a 9999 seg. s = = e A oA gggg S —— . @ ® Cubierta para terminales (Se vende por separado)
Periodo de control(T) 0.5a 120.0 seg. Il === [ o s oSe & | === [ o RSA-COVER(48x48mm) o RMA-COVER(72x72mm)
Reinicio manual 0.0a 100.0% === Ik ==_ I (484 3, 70 3
Periodo de muestreo 100ms e —— — == ., = - - I
CA 2(_)00VCA_50/60H2 1min.(entre los terminales de entrada y terminales de LU ¥ L ve © v
Rigidez alimentacion). — ;. o
dieléctrica CA/CC 1000VCA 50/60Hz 1min.(entre los terminales de entrada y terminales de 8
alimentacion). ® Corte del panel A ot
" ) Amplitud de 0.75 mm a una frecuencia de5 a 55Hz (por 1min.) en cada una de e - =l =
Vibracion las Zirecciones X, Y, Z por 2 horas @ ) ® Soporte E g ﬁI
Cico do vida de.|Mecanico |OUT: més de 5.000.000 veces, AL1/2: Mas de 5.000.000 veces  TCN4S Serie .  TCN4M, TCN4H, TCN4L Serie o 9.8 m
relevador Eléctrico OUT: Mas de 200.000 veces (3A 250VCA carga resis_tiv_a) 25
AL1/2: Mas de 300.000 veces (1A 250VCA carga resistiva) 486 20 L
Resistencia de aislamiento | Min.100MQ (a 500VCC megger) 45 N @ [
Inmunidad al ruido Onda cuadrada de ruido por simulador (ancho de pulso 1ps)+ 2kV R-fase y fases © RHA-COVER(48x96mm) © RLA-COVER(96x96mm )
Retencion de memoria Aprox.10 afos (cuando se utiliza el tipo de memoria de semiconductor no-volatil) 472 4 9 3
Ambiente \Temperatura ambiente |-10 a 50°C, almacenamiento: -20 a 60°C > © ° MM ™ i
‘Humedad ambiente |35 a 85% RH, almacenamiento: 35 a 85% RH 3 5] \—I = Unidad P = w = 1
Doble aislamiento 6 aislamiento reforzado (marca: [dJ, rigidez dieléctrica entre %{jfﬁ» Serie B C D
Tipo de aislamiento la medicién parte de entrada y la parte de energia: 2kV de corriente alterna, - - © ©
corriente CA/CC 1kV) == TCN4S  |Min.65 |Min.65 |45%° |45%° g sl 2 g 2
Certicacion C€ Mus(Excepto para el modelo TCN4S{-P) ‘_L,‘ 15, TCN4M  |Min. 90 |Min.90 |68%" |68% * )
: Aprox. 147, Aprox. 203 Aprox. 194 Aprox. 275 . .
Peso ** (P‘\)prox. 10(Jgg) (/fprox. 133gg) (Approx. 124gg) (Approx. 17999) E 2 TON4H Min. 65 |Min. 115 |45%° |92%° o oW o
#1: O Temperatura ambiente (23°C + 5°C) ;[TONAL  [Min. 115 |Min. 115 |923° |92%°
- Bajo 200°C de termopares R(PR), S(PR) es (PV + 0.5% 6 +3°C, elmayor) £ 1 digito % % | MEI MEI
Sobre 200°C de termopares R(PR), S(PR) es (PV + 0.5% 6 + 2° C, el mayor) + 1 digito 56
- Termopares L(IC), RTD Cu50Q es (PV + 0.5% 6 + 2°C, el mayor) + 1 digito
© Fuera del rango de la temperatura ambiente
- Bajo 200°C de termopares R(PR), S(PR) es (PV £ 1.0% 6 + 6°C, el mayor) +1 digito A A A A
Sonre 200°C de termzpares I(R(Pl)?), (S(Pl)?) es( (PV+0.5% 6 +5°C,el méyo)r) +1 dgl’gito [E COHEXIOHES |i| Dlag rama de UjO para |OS gru pOS de aJUSte
- Termopare_s L(IC), RTD Cu50Q es (PV +0.5% ¢ 13°C el rpayor) +1 digito 1)TCN4S Serie 3)TCN4M Serie 1. Todos los parametros
Para la serie TCN4S-[1-P, agregar +1°C por precision estandar.
#2: El peso en_tre par_éntesis es solo el peso de la un_idad. y y @« II‘ SALIDAAL1 III Run mode
3 La resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelacion o condensacion. SALIDA 250VCA ¢
SSR¥ 1A 1a%o Presione cualquier te cla |
(@] Descripcién de las partes o+[2] SALIDAALZ (2] onire MODE} l 2529, fo0e] 4seg.
1. Display de temperatura actual (PV) (rojo) ZS?X?/: . . .
1) Modo RUN: Display de temperatura actual (PV) SALIDAa ‘ lz, Ajuste SV Grupo de parametros 1 Grupo de parametros 2
1 2) Modo de ajuste de parametros: Display de parametros E—? gseéf)’éim B e lz, SAUDAAU}_@
2. Visualizacion de ajuste temperatura (SV) (verde) 3A1a SALIDA 250vCA } !
1) Modo RUN : Display de ajuste de temperatura (SV) — IE, IE, 5 SSR*! o« 1A1a%g m Alarma de Sensor de Unidad de Correccion Entrada de
2) Modo de ajuste de parametros g: IEl SALIDAAL2 temperatura AL1 entrada temperatura de entrada filtro digital
3 : Display del valor de ajuste de parametros + IE @ A 250VCA\_@ ; —LU -]~ LUt el = [ a-b] = [GAuF]
3. Indicador de visualizacién de salida de Control/Alarma RTD IETKSAJS;?! o |
1) OUT: Se enciende cuando la salida de control esta activada. x2 ? B' larma de
4 #Cuando se usa la salida de control SSR como CYCLE/ FUENTE ?5&3"82"' temperatura AL2 Tipo de Operacionde  Valor limite Valor limite
5 PHASE. ésta indicador prende cuando MV es mayor a 3.0% 3A1a B control salida de control alto SV bajo SV
2)AI{.1//ZL2: Se enciende cuando la salida de alarma esta g: Tc | [_;,d| - | o-FE | - | H-5u| <-| L-Su|
activada. r A
4. Indicador de Auto tuning IE, RTD l Modo de
6 AT pa(pad‘e:a cada 115.89' durante la operacion de A @xz Tipo de salida Salida drive Ciclo de operacion de
5. Tecla sintonizacion automatica. FUENTE de control SSR¥! control larma
Se utiliza al entrar en el grupo de ajuste de parametros, volviendo al modo RUN, moviendo 2)TCN4S{ -P 4)TCNA4HI/L Serie | olUE | = GGrql > Ei—- | AL - | |
parametros y guardando los valores de con guracion. 3
6. Ajuste SALIDAAL1
Se usa cuando se ingresa al modo de cambio de ajuste, cambio e incremento/decremento de los — D || 7 [ 4 250vcA |I| ) Histéresis de Modo de
digitos. saLpA @41 [T |8 Ata dete?;i:ﬁiadieLBA m;\ei{grpe%iem e zﬂ'ﬁfade o;)l::f:::Ldze
7. Tecla de entrada digital SSR* o2 | [ 9 SALIDAAL2 IZ‘ Y P i R i ~[AL-2]
Pulse las teclas [ + A por 3 seg. para operar la funcion ajustada(RUN / STOP, reinicio de salida de SALDAG B 3201\;“ LLbABI— i LbAEL — i AHYS: L-c
alarma, autosintonia) en la tecla de entrada digital. Relevador\® | 3| 0 Izl El
8. Indicador de unidad de temperatura(°C/°F) 250VCA 4| O — B Teclade Salida MV en caso de
Muestra la unidad de temperatura actual. SAta _ [L7[10 B E entrada  error por ruptura de  Ajuste de
E: 5| % 11 A frI'C digital sensor bloqueo
(W] Sensor de entrada y rango de temperatura —(6 | L] 12— IEI . (& 0] ~[Eean] ~ [ Laf]
Sensor de entrada Display Rango de temperatura(°C) |Rango de temperatura(°F) BO0D IE i i |
K(CA) CAH -50 a 1200 -58 a 2192 FUENTE* SALDAALS
N -50.0 a 999.9 -58.0 2 999.9 @ -
50 i CH -30 2 800 22 a 1472 e zpuea Sseg. WoDE] 3500,
ui Lt -30.0 a 800.0 -22.0 2 999.9 O« SALIDAAL2 #*Pulse mas de 3 segundos en cualquier grupo de ajustes, guarda el valor de ajuste y vuelve
Thermocouple L(iC) LiLH -40 a 800 -40 a 1472 250VCA \,_@ al_ modo RUN. (Excepcion: Pulse una vez en el grupo de ajuste S\{, yuelve al modo RUN).
LI CL -40.0 a 800.0 -40 2 999.9 IE—‘\?{QE\%; 1A1a #8i no se presiona alguna tecla por 30 seg., vuelve al modo RUN automaticamente y el valor
T(co) ECCH -50 a 400 .58 2 752 m N5VCA  TC RTD g @ .ajust_ado del parametro no se guarda. )
LOCL 50.0 a 400.0 58.0 2 752.0 3A1a xFy’reswne la teclal_nuevamgme, dentro del 1er. seg. despue_s de reto_rnar del modo RUN, con
R | . ] SugE|| s e e o e s preaent s
S(PR) 5Pr 0a 1700 32 23092 g: A Parametro marcado en podria no aparecer, dependiendo de otros ajustes de parametros.
DPH00Q dPEH -100 a 400 -148 a 752 X1: 12_VCCt2_\/ 20mA Max. @ #Ajuste los parametros en el siguiente orden ‘Grupo de parametros 2 "Grupo de parametros 1"
dPEL -100.0 a 400.0 -148.0 a 752.0 %2: Alimentacion CA :100-240VCA 5VA 50/60Hz A@ grupo de ajuste de SV’ para considerar la relacion entre cada grupo de ajuste.
Ko Cu500 CUSH -50 a 200 -58 a 392 CA/CC: 24VCA 50/60Hz 5VA FUENTE™ #1: No se muestra para el modelo de alimentacion CA/CC (TCN4L[]1-22R).
: CusL -50.0 a 200.0 -58.0 2 392.0 24-48VCC 3W




tecla: elparametro mu
elca : Mueve digitos,

y guarda el conjunto,

2. Grupo d e parametros 2
[Altecla: Cambiaelconjunto

Parametro Display |Descripcion
Rango de ajuste: Consulte la seccién "sensor de entrada y rango de temperatura”.
Sensorde entrada |/ n-E X Si se cambia el sensor de entrada, se inicializaran los valores de parametros
SV,in-b,H-5u,L-5u,AL {,AL2,LbAE, LbAb, AHYS.
. ol = °F
'Lrjer]rlr?:;jr:ira Uni b |X%Si se cambia la unidad de temperatura los parametros, SV, ! n-b,H-5u,
L-Su,AL |,AL2,LbAL,LbAL, AHYS se inicializan.
Correccién de Rango de ajuste
entrada in-b |®PLAH,JI CH, LI CH,ELCH, rPr,50P, dPEH, [USH: -999 a 999°C/°F
ePCAL, U CL, L1 L, ECCL, dPEL, [USL 1 -199.9 2 999.9°C/°F
Entrada de filtro digital | ~AuF  |Rango de ajuste: 0.1 to 120.0 seg.
Rango deajuste: dentro del rango de temperatura nomin al para el sensor de
entrada [L - 5u= (H- 5u-1digit)]
Valor limite bajo SV | L -5u | XAl cambiar el valor limite de inferior SV, si SV <L -5u, SV se inicializa como L - 5u.
XEn caso de cambiar el sensor de entrada [ n -t ], cambia automaticamente
como valor minimo del sensor de entrada cambiado.
Rango de ajuste: dentro del rango de temperatura nomin al para el sensor de
entradal H- Su= (L - 5u +1digit)]
Valor limite alto SV | H-5u  [3XAl cambiar SV valor de limite alto, si SV >H-5u, SV se inicializa como H-5u.
XEn caso de cambiar el sensor de entrada [} n-t ], cambia automaticamente
como valor méximo del sensor de entrada cambiado.
Operacion de salida _Fp [HEAE <= Lool
de control X Cuando se cambia la operacion de salida de control, se inicializa £ r.Au.
Pid <> onof
Tipo de control [-Ad |XCuando se cambie el tipo de control, £r.Au inicializara (La salida de control
MW esta por debajo del 100%) y d! -t se apagara automaticamente.
Tipo de salida de control| ol |rL4 <= 55-
Stnd <= [4CL <= PHAS
Salida drive SSR 55r.A  |XSe visualiza cuando se selecciona la salida de control [oUE] como [55- 1.
55r.A no se visualiza en el modelo de alimentacién CA/CC (TCN4[ -22R).
Rango de ajuste: 0.5 t0120.0 seg.
Giclo de control v XEn caso de salida de relevador [~ 4] (parametro [aUt ]), se establece como
20.0 seg.En caso de salida SSR [55r ], se establece como 2.0 seg.
XE no se muestra cuando la salida SSRP[55r.] se ajusta como [YL L, PHAS.
¥ ¥
Modo de operacion | ., Had- Aa ia Aada Aaga ShAz NI
de alarma AL1 Lol 7S == 2 TONY TSNS TN T Y
Modo de operacién AL-2
de alarma AL2 - Para mas detalles consulte [®] 6. Alarmas
X Negro: El valor parpadea, Gris: El valor esta fijo.
XAl cambiar el modo de operacion de alarma AL1, AL2 , los valores de
temperatura SV, AL1, AL2 inicializan.
Histéresis de la Rango de ajustg: ansulte [m] 4. Histéresis de la salida dg ’alarma.
salida de alarma AHY5 |3 AHYSno se visualiza cuando AL1, AL2 modo de operacién de alarma[AL - |,
AL - 2] se ajusta como [An0._, SbA] LbAL].
Rango de Ajuste: 0 a 9999 seg.
Tiempo de LbAE X Si se ajusta como '0', la funcién de alarma de ruptura de lazo esté desactivada.
monitoreo LBA ) X LbAE se visualiza cuando los modos de operacion AL1, AL2 de alarma
[AL- i, AL - 2] se establece como L bA[].
Rango de ajuste: de 0 a 999 (0.0 a 999.9) °C/°F
Banda de deteccion |, bAL % Si se ajusta como ‘0", la funcién de alarma de ruptura de lazo esta desactivada.
de LBA EE XL bAb se visualiza cuando AL1, AL2 modo de operacién de alarma [AL - 1, AL -
2] se establece como L bA ]y L bAE noes'0'.
StoP <= ALrE <> At <> ofF
Tecla de entrada di -p Pulse las teclas durante 3 segundos y se ejecuta la funcién de ajuste.
digital ! Para obtener mas informacion, consulte (8] 5. Tecla de entrada digital.
X Cuando el tipo de controlc [C - 7d] estd comoonofF, Ak no se muestra.
Salida MV en caso Rango de ajuste 0.0 a 100.0% ! . )
de error por ruptura | ErAu %Solo se njuestran 0.0, 100% cuando el tIPO dg control [C -.nd] se ajusta comoonof.
XAl cambiar control PID <« ON/OFF, si esta por debajo de MV 100.0%, se
de sensor M N
inicializa como 0.0%.
oFF <= Lol | <> Lold <= Lol3
Lol !:Bloquea el grupo de parametros 2, L oL 2: Bloquea el grupo de pardmetros
Ajuste de bloqueo Lol |1/2,Lof3:Bloguea parametros de grupos 1, 2'y el grupo de ajuste SV
X Los valores del ajuste de parametros se pueden revisar aunque el modo
Lock se encuentre encendido.
tecla: elparametro mi y guarda el conjunto,
3. Grupo de parametros 1 [l telca : Mueve digitos, tecla: Cambiaelconjunto
Parédmetro Display |Descripcién
Alarma de ALt Rango deajuste: alarma de la desviacion (-F.S a F.S),
temperatura AL1 N X Alarma de valor absoluto (rangode temperatura) En caso del modo de operacion
Alarma de ALz de alarma [AL - {,AL - 2] del grupo 2 de parametros A~ 0. /Si se ajusta como
temperatura AL2 t ShACUL A, no se muestra este parametro.
Auto tuning At |oFF <= on /Laindicador frotnal AT parpadea en durante la operacién de la autosintonia.
Banda proporcional P |Rango deajuste: 0.1 a 999.9 °C/°F
Tiempo integral ! |Rango deajuste: 0 a 9999 seg. /Operacion Integral esté apagado cuandola consignaes '0".
Tiempo d Rango deajuste: 0 a 9999 seg. /Operacion derivativa esta apagada cuando el valor
derivativo seleccionado es "0".
Reinicio manual |~ES5t |Rango deajuste: 0.0 a 100.0%/Se muestra en el control de P/PD.
Rango de ajuste: ®CAH, Ji CH, LI CH,ELLH, P, 50 P, dPEH, CUSH: 12 100°C/°F
et Araci e[AL,Ji L, LI L, ECCL, dPEL, CUSL: 0.1 250.0°Cl°F
Histéresis Hd5 X% Se mostrara si el pardametro de método de control[Z - 7 d] de grupo 2 se ajust a
como [onoF].
4. SV setting

Usted puede ajustar la temperatura con . El rango de ajuste para SV esta dentro del
valor de limite inferior [L - 5u] y el valor de limite superior SV [H-5u].

Ej.) En caso de cambio de ajuste de temperatura de 210°C a 250°C

Pulse cualquier tecla
entre [MODE],
el modo RUN, el digito
de la derecha del display
de SV parpadea y entra
al grupo de ajuste SV.

Pulse [&] para mover el digito
deseado.
(10°-10'-10°-10°-10°)

Pulse para modi
car el nimero deseado.
(1—5).

Pulse para guardar el
valor y el control sea con
este valor de ajuste.

(Si no se presiona alguna
tecla por mas de 3

seg., el valor se guarda
automaticamente.)

(m] Funciones

1. Auto tuning [At]
Auto tuning de las caracteristicas térmicas del objeto de control y la tasa de respuesta térmica, y luego
de termina la constante de tiempo PID necesaria. (Cuando el tipo de control [ - 7d] se establece
como PID, semuestra). La aplicacion dela constantede tiempo PID realiza una rapidarespuesta y
un controlde temperaturadealtaprecision. Si se produce un error [cPE n ] durante la sintonizacion
automatica, se detiene esta operacién automaticamente.
Para detener el auto tuning, cambie el ajuste a "OFF". (Se mantienen los valores P, |,D previos al auto

tuning.)
2. Histéresis [HY5]

En caso del control ON/OFF, ajuste entre interval de ON  Salida y

y OFF como histéresis. (Cuandoel tipode control [C-7d] d€ ON OFF

se establece como ONOF, se muestra.) Si histéresis es control —

demasiado pequefia, puede causar cambios rapidos en H'[S;‘;rgls's

la salida de control (variaciones) por el ruido externo, etc. - » Temp-
AQV eratura

3. Seleccion de salida drive SSR (funcion SSRP) [55r.A]
+ Realiza control de temperatura de alta precision y de costo efectivo con salida de corriente (4-20mA)
y salida linear (control de ciclo y control de fase)

+ La salida SSRP se puede seleccionar del control estandar ON/OFF, control de ciclo, control de fase al
utilizar salida de voltaje SSR estandar.

+ Seleccionar solo un control ON/OFF estandar [Stnd], un control de ciclo [CYCL ] o un control de fase
[PHAS] en el método de salida drive del grupo 2 de parametros [S5r.7]. Para el control de ciclo,
conectar SSR turn-on cruce por cero (también se encuentra disponible el SSR turn-on aleatorio).
Para el control de fase, conectar SSR turn-on aleatorio.

Controlador de

temperatura (Serie TCN:

4) Salida drive SSR Médulo SSR

JUL
-

Alimentacion
100-240VCA @
50/60Hz @

XAl seleccionar el modo de control de fase 6 ciclo, la fuente de alimentacion para la carga y el
controlador de temperatura debe ser la misma.

XEn caso de seleccionar el control PID los modos de salida por fase [PHAS]/ ciclo [CYC L] no es
posible ajustar el ciclo de control [ ].

X Para modelos con alimentacion CA/CC (TCNL]-22R), este parametro no se visualiza y solo se
encuentra disponible para el control estandar por relevador o SSR.

1)Modo de control ON/OFF estandar[5tnd]
Un modo para controlar la carga de la misma manera como tipo de salida de relevador. (ON:el nivel
de salida de100%, OFF: Nivel de salida de 0%)

cA Ay Ay

ouT

ON OFF ON
2)Modo de control de ciclo[C YL L]
Es un modo para controlar la carga mediante conmu tacion de la salida (Apagar/Encender)
de acuerdo al rango de salida dentro del ciclo de ajuste.
Hay una mejoria en los arménicos producidos por la conmutacion ( Tipo cruce por cero )

OFF

AC

<0 O e I I e O s I s B el
50 ciclo 50 ciclo
50% 80%

3)Modo de control de fase[ PHAS]
Un modo para controlar la carga mediante el control de la fase dentro del ciclo medio de CA. Control
de serie esta disponible. Turn-on RANDOM SSR se debe utilizar para este modo.

AC t

out I I
10%

4. Histéresis de la salida de alarma[AH45]
Muestra la salida de alarma ON y OFF y el intervalo de histéresis se aplica a ambos AL1 OUT y AL2 OUT.

' 50% '

“PLAH, Ul CH, LECHECCH, rPr 5P, dPEH, CUSH: 12100
SPOAL,Ur CL, L CL eCCL, dPEL,CUSL: 0.1 250.0
Temp.
Ej) AL1 OUT operacion de alarma N Pa
AL- 1:AA30] 210Cc - ‘ TAHYS: 4
AL1 OUT operacion de
alarma[AL {]: 10°C SV 200°C
Histéresis de la salida de \ PV
I AHY5]: 4 ] AH4Y5:4
alarma ] 190°C : \v ; 1
ON 3 : . Tiempo
ALIOUT G —
210 206 190 194

6. Alarma - . L
H = ,lﬂ Hay dos alarmas que funcionan individualmente. Puede con gurar la

Funcionamienot T Opcién de operacioén de alarma combinado y opcién de alarma.
de la alarma alarma Use la tecla de entrada digital (con gurado como AL.- £) o desconecte
1)Funcionamiento de la Alarma la alimentacion y reinicie la unidad para liberar la operacion de alarma.

7. Reinicio manual[-E5¢] -Reinicio manual [ E 5t ] por resultado de control
Al seleccionar el modo de control P / PD, existe cierta diferencia Situado por arriba de 50.0
de temperatura, incluso después que PV alcanza el estado como valor de reinicio
estable por que el calentador estd en aumento y el tiempode
caidaes inconsistente debido a las caracteristicas térmicas /_ Offset
sV

X Cuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera para secuencia en espera1, alarma de enclavamiento y
secuencia en esperal: Encendido
Cuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera para secuencia en espera2, alarma de enclavamiento y
secuencia en espera2: Encendidoa cambio de temperatura ajustada, temperatura de la alarma [AL |, ALZ]u
operacion de alarma [AL 1, AL 2], switcheo de modo de PARO a modo RUN.

3) Sensor de alarma de rotura
Es una funcién para ENCENDER la salida de alarma cuando se corta o abre la linea. Es posible revisar la
rotura de sensor usando contactos de relevador para salidas de alarma o la sefial audible.
Es seleccionable entre alarma general [55AA] o alarma de enclavamiento [SbAb].

4) Alarma por ruptura de lazo (LBA)
La funcién LBA es para diagnosticar una temperatura anormal del sistema de control. Para el control de
calefaccion (control de enfriamiento), cuando la salida de control MV es de 100% (0% para el control de
enfriamiento) y el PV (valor de proceso) no incrementa sobre la banda de detecciéon LBAy [L bAk] durante
el tiempo de monitoreo LBA [L bAL ], o cuando la salida de control MV es de 0%(100% para control de
enfriamiento) y el PV no decrece debajo de la banda de deteccion LBA [L bAb ] durante el tiempo de monitoreo
LBA[LbAE], la salida de alarma se ENCIENDE.

Tempe Tiempo de Tiempo de Tiempo de Tiempo de Tiempo de
ratura Amonitoreo LBA: 1monitoreo LBA imonitoreo LBA rmonitoreo LBA » monitoreo LBA 1
sv , ! LN\

Banda de
deteccion LBA

E Banda de

' deteccion LBA
Salida de |
control MV \

100%

0%
Alarma por H H
rotura de lazo(LBAY

Operacion |Nombre Operacion de alarma Descripcion de los objetos con trolados, tales comola capacidad de calor, Ot
Aol | — — No hay salida de alarma Iacapa(:lda_ld del calentador._l;sta dlfgrgn_ma de temperatura el
7 T Sila desviacion entre 6l PV y SV se denomina o set y la funcién de reinicio manual [ £ 5k ] i L
io i OFF iHﬁ ON OFF vﬂﬁ ON I 1a desv vy esestablecer / corregir la desviacion. Situado por arriba de 50.0
Desviacion N como limite alto es superior al Cuando PV y SV iqual | valor de reinici de 50.0% como valor de reinicio
An IO |de alarma SV PV PV SV valor de ajuste de la temperatura uando PV'y SV son iguales, el valor de reinicio es de 50.0%. :
de limite alto 100°C 110°C 90°C  100°C de la desviacién la salida de Despge_§ que el ’control esistgble, PV es |n_fenor SV, el valor de «—Valor medido
Alta desviacion: Se ajusta como 10°C | Alta desviacion: Se ajusta como -10°C|alarma se encendera. reposicion es_n;as_ de 550600{’0/0 PV essuperioral SV, el valor de
: T - — reposiciénes inferior a 50.0%.
Desviacion ON f Hy  oFF oNfH;oFF Sila dleswacl;on entre el PV y ISV 8 Cereccién de salida ° b]
como limite bajo es superior a 3 fn-
Arcl] gz ﬁ:a:-tn;a F%/ SAV ;, ,%, valor de ajuste de la temperatura Controlador por si mismo no tiene errores, pero puede haber error de sensor de temperatura de entrada
bai 90°C  100°C 100°C  110°C de la desviacion, la salida de externa. Esta funcién es para la correccion de este error.
2jo Baja desviacion: Se ajusta como 10°C. | Baja desviacion: Se ajusta como-10°C.|alarma se encenderd. Ej) Sila temperatura real es de 80°C pero el controlador muestra 78°C, establezca el valor de la entrada de
Desviacion ON f Hy OFF H H? ON Si la desviacion entre el PV y SV correccion [ n-b] como 002"y el controlador muestra 80°C
de alarma N A N como limite bajo/alto es superior al X Como resultado de la correccion de la en trada, si el valorde temperatura (PV) es sobre cada rangode
Ar30 de limite PV Y PV valor de ajuste de la temperatura temperatura de entrada del sensor, muestra 'HHHH'¢ 'L LLL".
alto/baio 90°C 100°c 1oc de la desviacion, la salida de 9. Filtro digital de entrada[~AwF]
J Baja/Alta desviacion: Se ajusta como 10°C. alarma se apagara. Si la temperatura actual (PV) estd uctuando repetidamente por el rapido cambio de sefial de entrada, re eja
Desviacion ; : a MV y un control establees imposible. Por lo tanto, la funcion del Itro digital estabiliza el valora ctual de la
de alarma OFF fo ON THVOFF Si PV es igual 6 mayor que el temperatura. Por ejemplo, establecer el valor de entrada Itrodigital 0.4 segundos, y seaplica un  Itrodigital
AA4C] |de limite ’% SAV PA\/ valor absoluto de la temperatura para introducir valores durante 0.4 segundos y muestran estos valores. La temperatura actual puede
inverso alto/ 90°C 100°C 110°C de alarma, la salida se encendera. variarpor valor de entradaactual.
bajo Baja/Alta desviacion: Se ajusta como 10°C. 19' Error — -
OFF 4R T oN OFF H?ON Display |Descripcion Solucién de problemas
Valor de Y Y . . . Parpadea si el sensor de entrada se des conecta o
alarma de A A A Si PV es igual 6 menor que el oPEn | 14 tad Comprobar el estado de sensor de entrada.
AASO |imite alto ggyc 1ost¥c 1(?(;(,(; 1:’8{0 valor absoluto de la temperatura €l sensor no esta conectado.
bsolut ) ) de alarma, la salida se encendera. HHHH Parpadea sila entrada del sen sor de medicion es
absoluto Vaé";:ﬂi‘f;”g‘gizag‘gfga' Vi;'g';f;‘;"g;:s e mayor que el rango de temperatura. Cuando la entrada es ta dentro del rango de
T ﬁ 1 Ll Parpadea sila entrada de s ensor de medicion es |tempera tura nominal, es ta pan talla se apaga.
Valor de ON T Hy OFF ON THy OFF bbb inferior al rango de temperatura.
alarma de P%/ SAV SAV PAV Si PV es igual 6 menor que el
ArBO | . . v v s s valor absoluto de la temperatura 4 H
limite bajo 90°C  100°C 100°c - 110°C de alarma, la salida se encendera. li‘ De fabrlca
absoluto Valor absoluto de alarma: Valor absoluto de alarma: o
Se ajusta como 90°C Se ajusta como 110°C 1. SV setting
SpAO] ::)I?Jg%zor _ Se encendera cuando detecta la Parametro | De fabrica
. sensor desconexion del sensor. J— g
. oa [Nermade | Estara encendido cuando detecta 2. Grupo de parametros 1
rotura de lazo la rotura de lazo. Parametro | De fabrica | Parametro | De fabrica | Parametro | De fabrica | Parametro | De fabrica
X H: Histéresis de salida de alarma[AH45] AL 1250 AL oF F | 00oo ~ESE 0sog
2)Operacién de alarma AL2 1250 P 0100 d 0000 HYS aa
Opcién  |Nombre Descripcion 3. Grupo de parametros 2
- Alarma Si se trata de una condicion de alarma, la salida de alarma esta en ON. . P . P . P . P
AnCA estandar Si se trata de una condicion de alarma clara, la salida de alarma esta en OFF. Parametro | De fabrica | Parametro | De fabrica | Parametro | De fabrica | Parametro | De fabrica
AAClL Alarma Si se trata de una condicion de alarma, la salida de alarma esta en ON y mantiene el fn-k ELAH H-5u 1200 3 0cao LbAb 0oae
ne enclavada estado ON. (Salida de alarma HOLD) Unl E or o-FE HEAE AL- | AAIA di-F StoP
. Se ignora la primera alarma y desdela segunda condicion de alarma, la alarma - - -
RAOIC Secuencia de| estandar funciona. Cuando se suministre energia y es una condicion de alarma, esta In-b 0aag C-nd Pid LA-2 AncA Erau 0aas
" |espera 1 primera condicion de alarma se ignora y desde la segunda condicion de alarma, la AAUF 0001 ol LY AHYS oo Lol of F
alarma estandar funciona. g 0oo oo - ctnd CbAL 0000
Alarma Si se trata de una condicién de alarma, opera como alarma enclavada y alarma en L =2 - rn n L‘ - 0 —
AA0d enclavaday |secuencia de espera. Cuando se suministre energia y es una condicion de alarma, 3 Los modelos con voltaje CA/CC no cuentan con método de salida drive SSR [55r.7]. En caso de la
) Secue”‘;ia en g:t;;Tg‘jgnig"ggglgs:ﬁ[amnfose ignora y desde la segunda condicién de alarma, salida de control [0t ], si se ajusta como SSR, solo cuenta con salida ON/OFF.
espera -
. Se ignora la primera alarma y desdela segunda condicion de alarma, la alarma =z
aACE Secuencia en|estandar funciona. Cuando se vuelve a aplicarla secuencia de espera y si es E‘ Instalacion
d espera 2 condicion de alarma, la alarma de salida no enciende. Después de limpiar el estado . .
de alarma, la alarma estandar funciona. © TCN4S Serie(48x48mm) ®Otras Serie
Alarma La operacion basica es igual que la alarma de enclavamiento y la secuencia en
enclavaday |€SPera 1. No solo opera por alimentaciéon ON/OFF, también por valor de ajuste de
AnCF . alarma, o cambio de opcién de alarma. Cuando se vuelve a aplicarla secuencia de S
Secuencia en | gspera y si es condicion de alarma,la alarma de salida no enciende. Después de N
espera 2 limpiar el estado de alarma, la alarma enclavada funciona.
AN

P77 777

X Introducir el producto en un panel, sujete el soporte
empujando con herramientas como se muestra arriba.

(@] Precauciones de uso

1. El cable de conexion de ésta unidad debera separarse de la linea de alimentacién y de alto voltaje
para prevencion de ruido inductivo.

2. Para terminal de rizo, seleccionar forma de terminal (M3).

= JO) wecsemn] = [ waxsemm)]

3. Por favor instale un switch de alimentacion 6 un interruptor automatico para cortar la alimentacion.

4. Instale el switch de alimentacién o interruptor para suministrar o cortar la energia. El switch de
alimentacion ¢ el interruptor automatico se deberan instalar cerca del usuario para un control
conveniente.

5. No usar este producto como voltimetro 6 amperimetro, éste es un controlador de temperatura.

6. En caso de usar un sensor RTD, deberan usarse 3 cables. Si necesita extender la linea, deberan
usarse 3 cables con el mismo grosor de linea. Puede causar desviacion de temperatura si la
resistencia de la linea es diferente.

7. En caso de poner juntas las lineas de alimentacion y desefial, debera instalarse un ltro para
proteccion de ruido a la linea de alimentacion y la linea de sefial de entrada debera blindarse.

8. Mantener lejos de los instrumentos de alta frecuencia. (La maquinas de soldadura y de coser de
alta frecuencia controladores SCR de gran capacidad).

5. Tecla de entrada digital (VA 3sec.) [/ -] @ @ ® ® ® ® @ ® 9. Al suministrar entrada de medicién, si se muestran “HHHH” 6 “LLLL”, la entrada de medicion podria
Parametro Operacion Iniciar el [Cuando MV salida de control es del 100%, PV se incrementa mas que la banda de deteccion de tener problemas. Apague la alimentacion y revise la linea.
OFF oFF |No utiliza Ia funcion de tecla de entrada digital. control a 1) |LBA [t bAb] durante LBA tiempo de vigilancial. bAE ]. 10. Amsb'eme de instalacion i i

Se puede pausar la salida de control o la salida auxiliar (excepto para la alarma de 0a® El estado de cambio de control de salida MV (tiempo de monitoreo LBA se restablece.) g G?a%%!;eéz g(e)r:?:rtnailr?;gor}r:rgenores. 8 (Ailstgdol\r/li:xdeziggggcién 1l

P P . plo P . Cuando control salida MV es 0% y el PV no disminuye por debajo de LBA deteccién banda[. bAb] § N . . . 9 B - .
ruptura por lazo, alarma de ruptura de sensor). Presione la tecla de entrada digital > o (3 " . , A X Puede causar un mal funcionamiento si no se siguen las instrucciones anteriores.
por 3seg para reactivar la operacion @2a® durante LBA monitoreo tiempo[L 6 Ak ],alarma por rotura de lazo (LBA) ENCIENDE después de
. Tecla de entrada tiempo de vigilancia LBA. i i
RUNISTOP | 5taF t] [t] th t digital T 2@ WV calkia d corirl o5 0% y alarna por oiura de azo (LEA) 55 ariiens sneandid =] Productos principales
4 3 Y 3 t-Mas de 3 seg ) t aw salida de control es 0% y alarma por rotura de lazo ( ) se mantiene ence a. = Sensores u Medidores de pulsos(ritmo)/tacometros
( . @a® El estado de cambio de control de salida MV (tiempo de monitoreo LBA se restablece.) = Sensores de fibra optica u Unidades de display
sTOP STOP Cuando MV salidade controlesde100% y el PV no se incrementa mas que la banda de deteccion = Sensores de puertas = Controladores de sensores
®a® de LBA [L bAk] durante el tiempo de monitoreo LBA[L At ], alarma por rotura de lazo (LBA) se : g:g:g:: g: gfgartas laterales : E‘;ﬁ#&zﬁgﬂgs}‘gﬁ;& | Buzzers AT G
Reinicio de Esta disponible para borrar la salida de alarma porla fuerza. (Solo es cuando la enciende después del tiempo de monitoreo LBA. = Sensores de proximidad = Blogue de terminales E/S / Cable -MAmszu potoioeLen st
funcion de ALE opcién de alarma es alarma enclavada, alarma por secuencia de espera.) Cuando MV salida de control es de 100% y el PV se incrementa mas que la banda de deteccion = Sensores de presion = Encoders rotativos 16,1 gi, Yangsan-si, do, Korea
salida de = Borrar la alarma es posible sdlo fuera de rango de funcionamiento de la alarma. Da® de LBA [ bAb ]duranteel tiempodemonitoreoLBA [ b Ak ], alarma por rotura de lazo (LBA) se apaga . Eane'e‘s L°S/4'S°°5k/G{af‘°°5 . ?0’“3"9’9; MOFICINA DE VENTAS :
i 5 después del tiempo de monitoreo LBA = (onectores/Sockets = Temporizadores #402-404, Bucheon Techno Park, 655, Pyeongcheon-ro,

alarma La alarma funciona normalmente después de borrar la alarma. P! P uC de = Disp de red de campo Wonmi-gu, Bucheon, Gyeonggi-do, Korea

Funcién auto tunning, es igual que la funcién de ajuste automatico [At | del parametro1 a® El estado de cambio de control de salida MV (tiempo de monitoreo LBA se restablece.) uTl de I S Iem@rm‘n/FAX:szrazrazsrwz&

’ b =9 . . : y - - — N N - N = Medidores de panel -mail : sales@autonics.com
Auto Tunni At (Puede ejecutar auto tuning de grupo del parametro 1y terminar por tecla de entrada >.<Cuand9 se ejecuta auto tuning, la banda de deteccion LBA[L bfb]y el tiempo de_monltoreo LBA se ajustan a SSR/Controlador de potencia Para propusstas de mejora y desarrollo en o5
uto Tunning digital). Cuando el tipo de control [C - 7d] se establece como PID, AT se mostrara. automaticamente basados en el valor de auto tuning. Cuando el modo de operacion de alarma [AL - |, = Motores a p de productos conta en: ics.com
. o . AL - 2]se ajusta como alarma por ruptura de lazo (LBA) [L bA[]], banda de deteccion LBA[L bAb] y tiempo = Sistema de marcado laser (fibra, CO,, Nd: YAG) -ES-03-
Cuando se establece como anof, la tecla de entrada digital [d -t Jeambiaa OFF. de monitoreo LBA [ bAE ] se muestra el parametro. = Sistema de soldadura por léser EP-ES-03-0350C
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