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Avutonics

Controlador de temperatura PID con display LCD
SERIE TX4S

CE M [C

Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

@ Precauciones de seguridad

X Por favor guarde y revise las instrucciones antes de usar esta unidad.

X Por favor siga las reglas de seguridad que se presentan a continuacion:
A Advertencia Puede resultar herido o causar la muerte si no se siguen las instrucciones adecuadamente.
/\ Precaucion Puede causar una lesion o dafiar el producto si no se siguen correctamente las instrucciones.

(] Especificaciones

Series TX4S

Alimentacién 100-240VCA~50/60Hz

Rango de voltaje disponible |90 a 110% del voltaje nominal

Consumo de alimentacién | Max. 8VA

Método del display 11 segmentos (PV: blanco, SV: verde), otro display (amarillo) con método LCD *!

(@] Grupo de parametros

Modo RUN |«

Presione una vez cualquiera de

[MODE] 2 se:
y las sig. teclas [mopE], [«], Al | 9

Grupo de parametros 2 [PAR (]
4seg

k.
‘Grupo de parametros 2 [F‘FIR'E’]‘

Periodo de control (T)  |0.5 a 120.0 seg

Reinicio manual 0.0 2 100.0%

Periodo de muestreo 50ms

Rigidez dieléctrica 3,000VCA 50/60Hz por 1 min (entre todas las terminales y el cuerpo)

Vibracién Amplitud de 0.75mm a una frec. de 5 a 55Hz (por 1 min) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Ciclo de vida ‘Mecénico OUT, AL1/2: Min. 5,000,000 operaciones
delrelé \Eléctrico OUT, AL1/2: Min. 200,000 (Carga de resistencia de 250VCA 3A)

Resistencia de aislamiento | Min. 100MQ (a 500VCC meggers)

Resistencia al ruido Ruido en forma cuadrada por simulador de ruido (ancho de pulso 1ps) +2kV fase-R, fase-S

Retencién de memoria | Aprox. 10 afios (memoria de semiconductor no volatil)

Ambieme\Tc-.‘mp. ambiente |-10 a 50°C, almacenamiento: -20 a 60°C

\Humedad ambiente | 35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH

Tamafio  |PV(WxH) |6.9x15.3mm ‘ Ajuste SV ‘ ‘ Grupo de parametros 1 [PAR l]‘

del caracter| SV(WxH)  |4.1x9.2mm

Tipode |RTD DPI100Q, Cu50Q (méx. linea de resistencia permisible 50) ‘ ‘ 3seg ‘ 3seg

entrada | TC K(CA), J(IC), L(IC), T(CC), R(PR), S(PR) xOrden de configuracién de pardmetros [Grupo de p 2 ‘%‘GI‘UPO de parametros 1] Ajuste SV |

Precision |RTD oA temperatura ambiente (23°C+5°C): (PV £0.3% 6 +1°C, seleccione el mayor) +1digito , , X N , X

del display*? [TC oFuera del rango de termperatura ambiente: (PV £0.5% 6 +2°C, seleccione el mayor) +1digito ®Todos los parametros estan relacionados uno con otro. Ajuste los parametros como se muestra arriba.

) Relevador | 250VCA~3A 1a 3 Si no hay algun ingreso por 30 seg. mientras se ajustan SV o los parametros, se ignoraran los nuevos

Salldalde SSR Max. 12VCC~2 2V 20mA ajustes y la unidad regresara al modo RUN con los ajustes previos.

contro Corriente  |4-20mACC 6 0-20mACC (resistencia de carga max. 500Q) Al regresar al modo RUN manteniendo presionada la tecla [MODE]por 3 seg., presione la tecla por

Salid Salida de alarma | Relevador AL1, AL2: 250VCA~3A 1a 1 seg. para reingresar el primer parametro del grupo de parametros previo.

o:clioerlmal Salida de trans.|4-20mACC (resistencia de carga max. 500Q, precisién de salida: +0.3%F.S.) % Mantenga presionadas las teclas por 5 seg. en el modo RUN, para ingresar al menu de
Salida de com. | Salida de comunicacién RS485 (Método modbus RTU) parédmetros de restablecimiento. Seleccione 'JE 5"y todos los parametros se reiniciaran como de fabrica.

Método de control Control ON/OFF, P, PI, PD, PID o Aiuste SV

Histéresis Variable de 1 a 100°C/°F (0.1 a 50.0°C/°F) J h . N N

Banda proporcional (P) |0.1 a 999.9 °C/F X Para cambiar la temperatura de ajuste de 210°C a 250°C

Tiempo integral (1) 029999 seg QlModo RUN

Tiempo derivado (D) 0 a 9999 seg

Presione una vez cualquiera de las teclas ,

®Completa el

®Modo de ajuste SV ajuste SV

@Revisa SV

| A Advertencia

1. En caso de usar esta unidad con maquinaria (Nuclear, equipo médico, vehiculos, trenes, aviones,
aparatos de combustion, de diversion o dispositivos de seguridad, etc.) es necesario instalar
equipos libres de fallas o si lo requiere contactenos.

Si no, podra haber peligro de dafios serios, fuego o pérdida de propiedad.

2. Instale la unidad en un panel de dispositivo para su uso.

Puede causar un choque eléctrico o un incendio.

3. No conecte, repare o inspeccione la unidad mientras este conectada a una fuente de alimentacion.
Puede causar un choque eléctrico o un incendio.

4. Revise las 'Conexiones' antes de cablear.

Puede causar un incendio.

5. No desarme o modifique la unidad.

Puede causar un choque eléctrico o un incendio.

[ APrecaucion |

1. Cuando conecte la entrada de alimentacién y la salida a relevador, use un cable de AWG 20 (0.50mm?2)
o mayor y apriete el tornillo de terminal con un torque de 0.74~0.90N'm.
Cuando conecte la entrada del sensor y el cable de comunicacién sin cable dedicado, use un cable de
AWG 28~16 y apriete el tornillo de terminal con un torque de 0.74~0.90N.m.
Puede causar un incendio o un mal funcionamiento debido a una falla de contacto.

2. Use la unidad solo dentro de los rangos especificados.
Puede causar un incendio o dafios en el producto.

3. Use un trapo seco para limpiar la unidad, no use agua o solventes organicos.
Puede causar un choque eléctrico o un incendio.

4. No use la unidad en lugares en donde haya pr gas corrosivo/explosivosi/fl. bles, | jad,
rayos directos del sol, calor radiante, vibracion, impacto o salinidad.
Puede causar un incendio o una explosién.

5. Mantenga los residuos de virutas de metal, polvo y cables lejos de la unidad.
Puede causar un incendio o dafios en el producto.

X La siguiente es una explicacién de los simbolos usados en la operacién del manual. Proteccion IP50 (panel frontal, estandar IEC)
A Precaucion: Puede haber peligro o causar una lesion bajo condiciones especiales. Tipo de aislamiento Doble aislamiento (marca: &, rigidez dieléctrica entre todas las terminales y el cuerpo: 3kV)
Certificacion [\ W]
Peso x? Aprox. 135.2g (aprox. 85.29g)

% 1: Cuando use la unidad a baja temepratura (por debajo de 0°C), el ciclo del display es lento.
La salida de control opera de manera normal.
%2: O A temperatura ambiente (23°C+5°C)
*TC R(PR), S(PR), por debajo de 200°C: (PV +0.5% ¢ +3°C, seleccione el mayor) +1 digito,
sobre 200°C: (PV +0.5% 6 +2°C, seleccione el mayor) +1 digito
*TC L(IC), RTD Cu50Q: (PV +0.5% 6 +2 °C, seleccione el mayor) +1 digito
© Fuera del rango de temperatura ambiente
*TC R(PR), S(PR): (PV +1.0% 6 5 °C, seleccione el mayor) +1 digito
*TC L(IC), RTD Cu50Q: (PV +0.5% 6 +3 °C, seleccione el mayor) +1 digito
% 3: El peso incluye el peso del empaque. El peso en paréntesis es solo el peso de la unidad.
X La resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelamiento o condensacion.

(m] Como especificarlo

[ |[4]5]

Salida del relevador
Salida drive SSR
Seleccion de salida de corriente y salida drive SSR

Salida de control

Alimentacion

~lO0lnlx

100-240VCA 50/60Hz ‘

[m] Descripcion de la unidad 1. componente del valor medido (PV):
Modo RUN: Muestra el valor medido actual (PV).
Modo de AJUSTE: Muestra los parametros.
2. Componente del display del valor de ajuste (SV):
Modo RUN: Muestra el valor de ajuste (SV).
Modo de AJUTSE: Muestra el valor de configuracion del parametro.
3. Indicador de la unidad de temperatura (°C/°F):
Muestra la unidad de temperatura como unidad de temperatura
[Un! £ ] del grupo de parametros 2.
4. Indicador de salida de control (OUT1): Se enciende mientras esta
encendida la salida de control.
% Se enciende cuando MV se encuentra por encima de 3.0% en un
control de ciclo/fase del método de salida drive SSR.
5. Indicador de la salida de alarma (AL1, AL2):
Se enciende cuando se enciende la salida de alarma correspondiente.
6. Indicador auto-tuning:
Parpadea durante auto-tuning cada segundo.
7.Tecla[MODE]: Ingresa al grupo de parametros, regresa al modo RUN, mueve los
parametros y guarda el valor de ajuste.
8. Tecla de ajuste del valor de configuracion: Ingresa al modo de ajuste SV y mueve los digitos.
9.Tecla de entrada digital: Presione las teclas [Alpor 3 seg. para ejecutar las
funciones de la tecla de entrada digital que se ajustan en la tecla de entrada digital
[d -#]del grupo de parametros 2 (auto-tuning, salida de alarma, ARRANQUE/PARO).
10. Puerto cargador para PC: Es para comunicacion serial, para establecer para-
metros y monitorear mediante DAQMaster instalado en PC. Uselo para conexion
EXT-US (el cable convertidor se vende por separado) + SCM-US (el USB para
convertidor serial se vende por separado).

(=] Conexion

SALIDA % Las terminales sombreadas son modelo estandar.

R
12VCC£2V Méx. 20mA

o Grupo de parametros 1 % 1: ElPresione cualquiera de las teclas
%2: Presione una vez la tecla [MODE|después de camblar el valor de ajuste, para

,,,,,,,, » Modo RUN guardar el valor y moverse al siguiente parametro.
2 se %Mantenga presionada por 3 seg. la tecla[MODE] para guardar el valor de ajuste
3seg 9 y regresar al modo RUN después de cambiar el valor.

X Los parametros en lineas punteadas |-
modelo u otro ajuste de parametros.

pueden no aparecer por tipo de

Temperatura AL1

Rango de ajuste: Alarma de desviacién (-[F.S] a [F.S]),

Alarma de valor absoluto (rango de temperatura)

%No aparece cuando la operacién de alarma AL1/AL2
[AL- 1, AL -2] del grupo de parametros 2 se ajusta como
AMO_/56A. /LA .

% Solo los modelos con 2 salidas de alarma tienen [AL 2]

% Cuando se ajusta como oV, la unidad empieza en
auto-tuning. Y después de completar, se ajusta

Auto-tuning

8B automaticamente enof F .
X Durante auto-tuning, parpadeara el indicador

de auto-tuning (cada segundo).
Banda proporcional
: Rango de ajuste: 0.1 a 999.9°C/°F

Rango de ajuste: 0 a 9999 seg
%La operacion integral se apagara

N % Solo aparece cuando el
cuando se ajuste el valora'0'.

método de control [C -11d]
del grupo de parametros

Rango de ajuste: 0 a 9999 seg 2seajustaafi d
X La operacion derivada se apagara

cuando el valor de ajuste sea '0'.

Rango de ajuste: 0.0 a 100.0%
% Solo aparece en el control P,

Rango de ajuste: 1 a 100°C/°F (0.1 a 50.0°C/°F)
% Solo aparece cuando el método de control [C - d] del grupo de
parametros 2 se ajusta como oNoF .

(unidad:mm)

@ Dimensiones del corte externo de panel

° Grupo de parametros 2 ><1 H : Presione cualquiera de las teclas

,,,,,,,,,,, »[Modo RUN| B

3 seg 4 se
——®»| PARZ
Sensor de
entrada

% 2: Presione la tecla[MODE] una vez, después de camblar el valor de ajuste,
para guardar el valor y moverse al siguiente parametro.
% Mantenga presionala la tecla [MODE] por 3 seg para guardar el valor de ajuste
9 regresar al modo RUN después de camblar el valor.
y reg

% Los parametros en lineas punteadas
modelo u otro ajuste de parametros.

i pueden no aparecer por tipo de

Rango de ajuste: Vea como referencia 'mTipo y rango de entrada'.

Unidad de

Correccién
de entrada

Filtro digital [, 3
de entrada L

Valor limite

T ,
temperatura ‘ “‘" £

salida drive | 55aM —»{ SENd }d—b‘

SSR L-
Rango

de corriente

desalida | D,ﬂn—ﬂu 20 \a 20|
o

ajusta como [URR.

Rango de ajuste: 0.5 a 120.0 seg

% Cuando se cambia el valor de ajuste, [ ERMY

% Cuando cambie el valor de ajuste, SV, se reinician los parametros
del grupo de pardmentros 2 [ N-b,H-5V /-5, AL |, AL, LbAb,

AHYS
% Cuando cambie el valor de ajuste, SV, se reinician los
3 }4—»‘ of ‘ parametros del grupo de paramentros 2 [} N-b, H-5V
/L-S¢, AL 1, AL, LbAk, AHYS].

Rango de ajuste: -999 a 999°C/°F(-199.9 a 999.9°C/°F)

Rango de ajuste: Dentro del rango de temperatura de cada sensor

SV se reincia como L - 54 .

Rango de ajuste: Dentro del rango de temperatura de cada sensor [H- 5

Cuando cambie el valor de ajuste, y SV >H-54, SV se reinicia como H- 5/ .

] se reinicia

% Solo aparece en modelos con seleccion de salida de
corriente o salida drive SSR(TX4S-[4C).

bajo de SV [t -5¥ <(H- 5V -1digito)]
% Cuando cambie el valor de ajuste, y SV <L -5/,
Valor limite . .
ol e SV (& - 5 +1digito)]
Modo de
salidade [o-FE }—»{HEHt }4—»\”“ |
control
Método Al
de control C-Md }—b{ Pid }<—V‘DNDF ‘ como 0.0, [d} -K]y se reincia como oF F .
Seleccion
desalida oyt B ipg eyl Eop !
de control
=
Método de

L ‘ .. PHAS ‘>:<Solo aparece en los modelos con salida
drive SSR (TX4S-{4S).

% Solo aparece cuando la salida de control [oLE ] se

% Solo aparece cuando el método de control [C -Md] es Pi d
% No aparece cuando la salida drive SSR se ajusta como 4L

L,6FPHAS.

LbAA H

% Operacioén de alarma

X Alarma opcional

% Cuando cambie
el valor de ajuste,

Operacién
AL2 :

Histéresis
de salida

de alarma *

Tiempo V

Banda de
deteccion {74y
LBA el :

Valor de
limite bajo "F5 o
de salida
de trans.

Valor de

limite alto |

de salida

de trans.

Direccion
de

comunicacion

Velocidad d¢
comunicacion *

 Presione la tecla[«] para seleccionar el ajuste
‘Operacion de alarma’ <> ‘Alarma opcional’.

la operacion de alarma AL1 [AL - {].

X EI método de ajuste es el mismo que el de

los parametros
[AL 1, AL 2] del
grupo de para-
metros 1, se
reinician.

% Solo aparece en los modelos con 2 salidas

de alarma.

se ajusta como AMO._ /SbACJLBAC]

Rango de ajuste: 1 a 100°C/°F(0.1 a 100.0°C/°F)
% No aparece cuando la operacion de alarma AL1/AL2 [AL - |, AL -2]

Rango de ajuste: 0 a 9999 seg (se ajusta automéaticamente durante auto-tuning)

como LbA.[].

(TX4S-A4 ).

Rango de ajuste: 24, 48, 96, 192,

g, G 384 bps
m Multiplica 100 para leer el valor de

configuracion.

i —. ><Aparece solo cuando la operacién de alarma [AL - I, AL - 2] se ajusta

Rango de ajuste: 0 a 999°C/°F(0.0 a 999.9°C/°F)

(se ajusta automaticamente durante auto-tuning)

% Solo aparece cuando la operacién de alarma [AL -
como L bA.[l.y [L bAE] no se ajusta como J.

I, AL -] se ajusta

Rango de ajuste: Vea 'mTipo y rango de entrada'.
% Solo aparece en modelos con salida de transmisién

Corriente de 45 . .
1 |Salida de alarma 1 vezmacc |1 [13] SALIDAAL: ‘ Hin- 68 Bilde paridad Pl; v - BN }4—»\ EVEN \4—% dd |
A an o
Salida opcional 2 |Salida de alarma 1+Salida de alarma 2 Cargaméxs000 2] CARGARESISTVA. ¢ Use terminles del tamario S= o . comunicacin frooe] XAparece en modelos
A Salida de alarma 1+Salida de alarma 2+Salida de trans. 250VCA 3A 1a 250VCA3A 1a especificado a continuacion: oo . -— 1R Bitd i con salida de RS485
- H It ae paro a comunicacion
B |Salida de alarma 1+Salida de alarma 2+Salida de com. RS485 s 115) CARGARESISTIVA a b == @ 9 | | o ndigpadén 5ep —Eq 2 \ ] (TX4S-B4).
Tamafio A ¥
[s [DIN wasxH48mm | ] ala [Min.  [Max. == ¥ £ pr Hempoen i
Digito [4 o999 (4 digitos) | E Salida de trans. B <Redondo> | >0mm |5.8mm I I J | espera de
! 9 AD de salida de 1 ¥ == | ggfmﬁg;ac%% ‘
Modelo }TX ‘Controlador PID estandar con display LCD ‘ lE‘ z—ozrgnlrj\r/‘\c?go" B = }a a |Min. Max. ‘
:\kmgzgcglgn RTD TC - 3.0mm |5.8mm . . 8
100-240vCA SENSOR <Ahorquillado> @ Soporte @ Cubierta terminal (se vende por separado) c%?r?mllggc?gn Comu ENA = di 5A |
(m] Instalacion . 31 «CUBIERTA-RSA(48x48mm)
] Tipo y rango de entrada 486 5 [«20 484
45 - ; P
Tipo de entrada Punto decimal |Display Rango de entrada(°C) |Rango de entrada(°F) emT,aegLad‘fSnw ‘ di -k 8 ‘ ALRE ‘<—> . AE ‘<—> ‘ ofF ‘
1 KCAH 50 a 1200 582192 =t Y )
K(CA) o7 . E o 0039990 58029999 up X:; gijgr;a;ﬁ:aocuf;mgo el método de control [ - Md]
1 Ji CH 30 a 800 2221472 o © oI _ ere
Monte la unidad en el panel. Presione el soporte con Jac) 0.1 Ji O -30.0 a 800.0 -22.0 2999.9 3 © E M Salida de control A Ranglo gz aqus:_e ,?]goa 1?\?'0% | mét |
un desarmador para fijar la unidad, como se muestra 1 LICH 40 a 800 240 a 1472 Downg WV pararotra | € %Solo 0.0(OFF)/ 1000 (ON) aparece cuando el método de control
u L(l : c-nd 1 NoF
en la figura. ermopar © Joq L. [400a8000 ~40.0 2 999.9 L deentrada [ -11d] se ajusta cormo olie”  cambi
- - - - - - 15 % Cuando el método de control [ -"d] estd cambiando P! d «<allaFy
T(CC) 1 ECCH -50 a 400 -58 a 752 2 el valor de ajuste se encuentra por debajo de /000, se reinicia a 0.0.
0.1 ECCL -50.0 2 400.0 -568.0a752.0 55
Q R(PR) |1 RPR 0a 1700 3223092 \ @ gI Lol3]
S(PR) |1 SPR 0a 1700 3223092 |
X Las especificaciones anteriores pued biar y los modelos se pueden descontinuar sin DPt 1000 1 dPEH -100 a 400 -148 a 752 9.8 Rango de ajuste:| o FF [Desbloqueo
previo aviso. RTD 0.1 dPEL -100.0 a 400.0 -148.0 a 752.0 Lol !|Blogueo del grupo de pardmetros 2
X Asegurese de seguir corr ite las instr del manual y las descripciones técnicas Cu500 CUSH -50 a 200 -58 a 392 25 L ol 2 |Blogueo del grupo de pardmetros 1,2
(catalogo, pagina principal). 0.1 CusL *-50.0 a 200.0 -58.0 2 392.0 . 56 - L oL 3 |Blogueo del grupo de p 1,2, blogueo de ajuste SV




1 H H AT H o 2-4-3. Grupo de parametros 2 [PARZ
m] Alarma [AL - {/AL-Z] (@] Funciones (@] Administracion integral de dispositivos [DAQMaster] BTUpO €6 Pa 2 [PARC] S : _
Ajuste combinando la operacién de alarma y la opcion de alarma. 1. Correccion d? en_trada [ H-b] . DAQMaster es un programa de administracion integral de dispositivos para un manejo mdltiple practico de No.(Direccién) | Parametro| Descripcion Display/ajuste del rango Unidad| De fabrica
[ ;\'; { H Cada alarma opera de manera individual en los dos modelos de salida de alarma. EI tco?trolz.agior en sino tiene ‘errozes, pero puede haber alguno debido al sensor de temperatura de entrada externa. parametros y monitoreo de dispositivos. DAQMaster se puede descargar de nuestro sitio web: www.autonics.com 400101(0064) I M-t |Sensor de entrada |Vea 'mTipo y rango de entrada'. - HCAH
: Cuando la temperatura actual se encuentra fuera del rango de alarma, la alarma sta funcion es para corregir este error. — — - Ut - or 1.0 N or
Operacion Opcién  se borra automaticamente. Sila opcion de alarma se encuentra en enclavamiento Ej.) Si la temperatura actual es de 80°C pero el controlador muestra 78°C, ajuste el valor de correccion de entrada Caracteristicas Especificaciones recomendadas 400102(0065) Uni b _|Unidad de temperatura oéggL > 19'99’: 1999 2 999) L
de alarma de alarma o secuencia 1/2 en espera y enclavamiento, presione la tecla de entrada digital [ N-b]a'2'y el controlador mostrara 80°C. Procesador PC IBM compatible con Pentium Ill o posterior 4001 PN ion d trada |~ a - a : _ o
( por 3 seg., tecla de entrada digital [d -] del grupo de parametros 2 se % Como resultado de la correccion de entrada, si el valor de temperatura actual (PV) se encuentra sobre cada Sistem rativo [Window: 98/F:\IT/XPNista/7/8/1 0 P 00103(0066) b |Correccién de entrada | 9599 a 399(49539 a 95999)
® Operacion de alarma ajustaaALRE), o apague el equipo y encienda nuevamente para borrar la alarma. rango de temperatura del sensor de entrada, mostrard HHHH LLLL. M:rioriaaope alvo 256Mc:3 +S 400104(0067) MAVF |Filtro digital de entrada |1 @ 1200: 0./ a (200 Seg ol
—~ T 2. Filtro digital de entrada ["1AF] 400105(0068 L-5r |V (i i
¢ i di i - -5y |Valor de limite-bajo SV -50
Modo |Nombre |Operacion de alarma D.escn.pcmn Si la temperatura actual (PV) fluctia repetidamente por el cambio de sefial de entrada rapido, reflejara que MV Disco duro 1GB+ de espacio disponible en el disco duro ( ) - " — ! Vea 'wTipo y rango de entrada'. °CIF =
AMG. |- - Sin salida de alarma y el control estable son imposibles. Por lo tanto, la funcién del filtro digital estabiliza el valor de corriente de VGA Resolucion: 1024x768 o mayor 400106(0069) H-5¢ |Valor de limite-alto SV 1200
" o temperatura. Por ejemplo, ajuste el valor del filtro digital de entrada a 0.4 segundos y aplicara filtro digital a los Otros Puerto serial RS232C (9-pines), puerto USB 400107(006A) o-Ft |Modo de salida de control| 0: HEAE , 1: Cool - HERE
é(l)?'rlTrﬁite OFF va ON OFF YHg ON Y :;r?t?:r;eerg\a/(i/ezzltaaC:snr?\ZL/z\r/ap?; valores de entrada durante 0.4 segundos y mostrara estos valores. La temperatura actual puede ser diferente de- (O-p ).b 400108(0068B) C-1d |Método de control | 0: Pi d. 1: oNoF N Pl d
AM 1] |de PR pendiendo del valor de entrada actual. H H HP4 - - >
o desviacion e 1ioe o e temperatura de desviacion ajustada, | | 3"yt de salida drive SSR (funcion SSRP)[SS R/ (m] Salida de comunicacién RS485 400109(006C) | oUE |Selecc. de saldade control | 0: 55 R, 1: CURR - CURR
alto Desviacion de limite alto: Ajuste a 10°C | Desviacion de limite alto: a-pg 12 salida estard ENCENDIDA. * La funcién SSRP se puede seleccionar en: control estandar ON/OFF, control de ciclo y control de fase por medio de Aplicable para modelos con s_alida de comunicacion RS485 a traves de salida opcional (TX4S-B4[). 400110(006D) S5RIT_| Métodode salda drve SSR |0: St N, 1: C5EL, 2: PHAS - StRd
Alarma oNFHy  oFF y OFF | Si ocurre una desviacion del PV por salida drive SSR estandar Por favor vea ' m/Como especificarlo’. 400111(006E) oMA | Rango de salida de corriente |0: 4-20, 1:0-20 - 4-20
. por limite A abajo del SV y ésta es mayor a la * Este parametro de funcién solo aparece en los modelos con salida drive SSR (TX4S-[4S). 1. Especificaciones de comunicacion : 200(Rel¢)
Arel] Jesviacion 90°C  100°C / / temperatura de desviacion ajustada, * Control de temp. de alta precision y precio accesible con salida de corriente (4-20mA) y salida linear (control de d 400112(006F) t | Ciclo de control 521200: 05 a 1200 Seg 20(DressR)
bajo Desviacion de imite bajo: Ajuste a 10°C Desvwacwd:nodgl(rcmte ba1o12u(;1ea 1prc |12 salida estara ENCENDIDA. ciclo y control de fase). Protocolo de com. Modbus RTU Velocidad de 2400, 4800, 9600, 19200, - N
A ! ] T o - — + Seleccione uno de los siguientes: control ON/OFF estandar [5E Nd], control de ciclo [C 4C L ], control de fase Estandar aplicado EIA RS485 comunicacion 38400 bps 400113(0070) AL - | |Operacion AL1 gg:'ég élg: ;5’-? :’E"’F‘-H a AMmiF, ... ) AM A
p03'W$ite ON f Hy OFF v Hf ON Si ocurre una de§V|aC|on del !'—‘V por [PHAS] en el parametro 55R1  del grupo de parametros 2. Para el control de ciclo, conectar un cruce por cero Conexiones maximas |31 unidades (direccion: 1 a 99) |Bit de inicio 1-bit fijo 400114(0071) AL-2 | Operacion AL2 o shﬂﬁ 171.. Sb%' 8'0-" —— AneA
AM3C] |de ﬁ, s‘v '% arriba o por abajo del SV y es_ta_e'zs SSR encendido o SSR encendido aleatorio. Para control de fase conectar SSR encendido aleatorio. Método de comunicacion | 2-hilos half duplex Bit de datos 8-bits fios . i ., OF-tR, B L P
- |desviacion %0°C 100°C 110°C mayor a la temperatura de desviacién Salida de volaje SSR ° omunicacion} £ P ! ¢ Al . 400115(0072) | AHYS | Hitéresis desalidadealarma 1 2 100(1 a 500): 1a (00(0.!a 500) |- I
alto/bajo Desviacion de limite-bajo, alto: Ajuste a 10°C ajustada, la salida estara ENCENDIDA. 2vce) Modelo SSR Carga M?todo d.e sincronizacién | Asincrono B!t de paridad Nlnguvno, par, impar 400116(0073) _bAE | Tiempo de deteccion LBA |0 @ 9999:0 a 9993 Seg 0
Alarma orF i N Ty orF Si ocurre una desviacion del PV por Controlador de temperatura nd Distancia de com. | Dentro de 800m Bit de paro 1,2 bits 400117(0074) | LbAL |Banda de deteccion LBA| 02 999(0a 9999): 0 a 333(00 a 9393) | °C/F z
Ama] de rﬁse{va A A A arriba o por abajo del SV y ésta es (Serie TX4S) Tiempo de respuesta de com.| 5 @ 99ms 400118(0075) e, |Valor de limite-bajo de R e
fHLI por flimite PV Sl A mayor a la temperatura de desviacion 2. Tabla de asignacion de Modbus " |salida de trans. ;
de desviacion 90 C ~ 100 110 § ajustada, Ia salida estard APAGADA . — Vea 'aTipo y rango de entrada’.
alto/bajo Desviacién de limite-bajo, alto: Ajuste a 10°C ’ ) 2-1. Lectura del estado de bobina (Func 01) / Fuerza de una bobina (Func 05) [Func: 01/05, RIW: R/W] 400119(0076) F5-y | Valordelimite-alto de R 1200
= . : salida de trans.
Alarma OFF yH f ON OFF . . L. f i < i Display/ajuste del e : —
por limite Y — 7Y Si PV es mayor que el valor Alimentacion No.(Direccién) |Tipo Descripcién rango Unidad | De fabrica 400120(0077) | AdRS |Direccion de com. |1a127:1a /21 - i
AMSC |valor PV Y SV v absoluto, la salida estara - 000001(0000) Arranquel; i i TPUN 1 N .
v / / v v que/paro | Bobina Aranquefparo de salida de control | 0: RUN 1: SEaP StoP Velocidad de . . i i . R
absoluto 90T 100°C 100 110°C ENCENDIDA. 50/60Hz 000002(0001) __|AT relacionada, de Auto-tuning|0: oF F 1: ot ~ JaFF 400121(0078) | PS5 | somunicacion 0:24,1:48,2:36, 3: 132, 4: 384 6
Valor absoluto de alarma: Ajuste a 90°C | Valor absoluto de alarma: Ajuste a 110°C . . . - .o — abl — N A - -
Alarma on oFF X dCugndg szlecmorlwe un ciclo o un modo de control de fase, la alimentacién para la carga y el control de temperatura 000003(0003) Reinicio de alarma | variable Borra la salida de alarma |0: o FF 1: 0N - ofF 400122(0079) PREY |Bit de paridad de com. |0: NoNE, 1: EVEN, 2: odd - NolNE
imi v Si PV es menor que el valor eberan de ser la misma. 000004 a 000050 |Reservado " 1 N
AMEL] eglrolrlmlte E absoluto, la salidqa estara X El ciclo de control [t ] permite ajustar solo cuando el método de control [C - 1d] del grupo de pardmetros 2 se 2.2. Lectura de entradas discretas (Func 02) [Func: 02 Rl 400123(007A) StP |Bit de paro de com. |0: {, 1: ¢ =
G PV SV v PV i ; ) , ; ; M p N -2. u i u unc: R/W: i
absoluto 90°C 100 100C 110 ENCENDIDA. ajustaa P! d y el método de salida drive SSR [55R/7] se ajuste a St Nd. d . . 400124(0078) | R5uE | SMPOCNESPEra g gg. ¢ 4 gg ms 20
bajo Valor absoluto de alarma: Ajuste a 90°C | Valor absoluto de alarma: Ajuste a 110°C X En caso de seleccionar modelos con salida de corriente o salida drive SSR (TX4S-[]4C), no se mostrara No.(Direccion) Tipo Descripcion Display/ajuste del Unidad | De fabrica de resp. de com.
- 4 4 i i . : rango 400125(007C) CoMi |Escritura de com 0:ENA, 1:d! 5A - EN
Sensor de Estara ENCENDIDA cuando detecte este parametro. El control estandar ON/OFF disponible solo por SSR. ) _ ] : - . ( CoMi . CENA, 1 3 i
sbAL gama |- a desconexion del sensor. ) 100001(0000) _|Indicador °C Indicador de unidad 0:OFFT:ON__ |- |- 400126(007D) | df - | Tecla de entrada digital| 0z oF F , 1: St P, 2: ALRE, 3: AL B StoP
g - 1) Control estandar ON/OFF [SEND]  Ac "A' ‘v‘v 100002(0001) | Indicador °F Indicador de unidad 0:OFF1:ON |- |- Salida de contol MV
LbAO] x"’;:b; - ES‘a’atENCdENID'DA cuando detecte Control ON (salida 100%)/OFF 100003(0002) _|Indicador de salidal Indicador | Indicador de salida de control |0: OFF 1: ON |- |- 400127(007E) | ERmv | O vaga |0 @ 1000: 00 (OFF)a 1000(ON) % 0o
@ una rotura de 'azo. (salida 0%) igual que la salida de  out - P - P 100004(0003) _|Indicador AT | frontal [Indicador Auto-tuning _[0: OFF 1:ON___|- |- — _ —
% H: Histéresis de salida de alarma [AH45] relevador estandar. 100005(0004) _|Indicador AL1 Indicador de salida de alarma 1 |0: OFF 1: ON___ |- |- 400128(007F) Lol |Blogueo O:0FF, 1:tol 1, 2:L0l2,3:Lal3 - ofF
o Opciones de alarma 2) Control de ciclo [C4LL] 100006(0005) |Indicador AL2 Indicador de salida de alarma 2[0: OFF 1: ON |- |- 4001292400150 | Reservado
Opcién | Nombre Descripcion g?\ln/trg:;adcarga aljreplmir . Szﬁfia : 1000062 100050 |Reservado E E
le acuerdo al rango de la ; ) ) _ rror
aucya |Aarma Si hay una condicion de alarma, la salida de alarma se ACTIVA. Si se borra, la salida de salida dentro del ciclo de ajuste  Ac () ()‘ " l" """ '() ({“ AL || 2:3. Lectura de registros de entrada (Func 04) [Func:02, R/W : R]
0A | ostandar alarma se apaga. basado en f:leﬁo periodo (SO-CICIQS). ' V "' No.(Direccion) Tipo Descripcion rDalﬁgloaylajuste del | ynidad ‘ De fabrica Display | Descripcion Solucién del probelma
A1 | Endiavamient Si hay una condicién de alarma, la salida de alarma se ACTIVA y se mantiene el estado La precision de control es casi la out i — 300007 2 300700 1R g oPEN  |Parpadea cuando el sensor de entrada se desconecta o si el sensor no esta conectado. | Revise el estado del sensor de entrada
b | Enclavamiento : i a eservado
ENCENDIDO. (Salida de alarma HOLD) g;&?ﬁ:;:!;:ggzll fu?df:ge,\"/%s,:tﬁ 50 Ciclos 50 Ciclos 3001010064 N P e Namero de HHHH  |Parpadea cuando el valor medido es mayor que el rango de entrada. |Cuando la entrada se encuentra
. Cuando la alimentacion es suministrada y hay una condicién de alarma, no se activa la e el comrof de fase debido al fioo 50% 80% ( ) - umero de producto - - modelo o . dentro del rango de entrada
AMCIC Secuencia 1|szjida de alarma. A partir de que ocurra una segunda condicién, la alarma se activa como ge GrUGe por Cero que se enciendpe/ : : 300102(0065) - Numero de producto L - - dedicado Lttt |Parpadea cuando el valor medido es menor que el rango de entrada. nominal, este display desaparece.
en espera " : X N e © de
en el modo en espera. Condicion para repetir la secuencia es espera: Suminisitrar alimentacion. apaga en el punto cero de CA. 300103(0066) N Vers!on del hardware N N O - -
Enclavamiento |Si es una condicién de alarma, opera con la alarma de enclavamiento y la de secuencia L~ 300104(0067) - Version del software - N ] E De fabnca
AMOd |ysecuencia1 |en espera. Cuando se suministra alimentacion y hay una condicion de alarma, la primer || 3)Control de fase [PHAS] 300105(0068) - Modelo 1 - - "TX" ° Ai ° .
en espera condicion se ignora y la alarma de enclavamiento opera desde la segunda condicién de alarma. Controla la carga, al controlar la fase AC \ 300106(0069) R Modelo 2 - - "4 Ajuste SV G’rUpo de paramgtros 2 Para Do abr
Secuencia 2 | Cuando la alimentacion es suministrada y hay una condicion de alarma, no se activa la dentro del medio ciclo de CA. out == 300107(006A) - Modelo 3 - - "S" [Parametro [De fabrica | Parzirr";e—lgo De“feii‘r::a araﬁn;zt;o ela rl‘ca
AMCIE | o eus er;a salida de alarma. A partir de que ocurra una segunda condicién, la alarma se activa como 300108(006B) - Modelo 4 - - "14" = ‘ a | = —r :
P en el modo en espera. Condicion para repetir la secuencia en espera: Suministrar alimentacion. 300109(006C) - Modelo 5 - - "R CLIRS L Lb g-t S
- 2 1 N-b i LbAb
La operacion basica es igual que la alarma de enclavamiento y la secuencia 1 en espera. ; : M 300110(006D) - Modelo 6 - - " ® Grupo de parametros 1 — - n
Enclavamiento| No solo funciona con OI\BOFF, pero también como valor de ajuste de alarma o alarma de 4. Rango de la salida de corriente [0/A] N N N e P P MAVF 0t F5-L -50
Am N ) b ¢ 0 A Hd . . . . . . 300111(006E) Modelo 7 2 P
MOIF |y secuencia 2 | cambio opcional. Cuando se re—aﬁlllque la secuencia en espera, si es condicion de alarma, En el caso de seleccionar modelos con salida de corriente o salida drive SSR (TX4S-[_]4C), cuando la salida de control o Parametro De fabrica -5l -5g FS-H 1200
en espera la salida de alarma no se ENCIENDE. Después de limpiar la condicion de alarma, opera [oUt ] del grupo de parametros 2 se ajusta como [CLURR], usted puede seleccionar rango limite alto/bajo, 4-20mA [4-20] 300112(006F) - Modelo 8 - - ALt HoGy 200 AdRS 1
la alarma de enclavamiento. 6 0-20mA [0- 20 de salida de corriente. 300113(0070) - Modelo 9 - - " ; 1250
[ ] ALe
y N n . N ) wn 3 o-FE HERE bPS 96
X Condicion de la secuencia de espera aplicada nuevamente para la secuencia de espera 1, enclavamiento y secuencia s . 300114(0071) - Modelo 10 - N 7 FF
) 5. Histéresis [H4Y5] 3 o C-md i d PREY NoNE
1 en espera: ENCENDIDO. Alust intérval tre ON v OFF de | lida d trol ' 300115(0072) - Reservado - - - P 00 m =
Condicién de la secuencia de espera aplicada nuevamente para la secuencia de espera 2, enclavamiento y secuencia | JuSte un intervaio entre ON'y © la salida de control para ! 300116(0073) N Reservado R _ R ‘ & olt CUrR SEP ¢
2 en espera: ENCENDIDO, cambiando la temperatura de ajuste, la temperatura de alarma [AL 1, AL 2] o la opera- | Sontrol ON/OFF. ) ) . 300117(0074) - Reservado - . - d a S5RM SENd RSHE 20
cion de alarma [AL - 1, AL - 2], cambio de modo de PARO a modo RUN. 'Silclgsh'zttifgzgig; gle;:?:(')ag;:rs%%hax pueden ocurrir: oscilacion, Operacion de calentamiento 300118(0075) - Direccibn de inicio del estado de bobina |- . 0000 . _ oA 4-2g Lot ENA
e Sensor de alarma de rotura picos, - - - ESE 5080 2 0.0 (Relevador) di -k Stof
La alarma se encendera cuando el sensor no este conectado o cuando se detecte la desconexion del sensor durante | *EN caso del modo de control ON/OFF, atin si PV alcanza un estado  Salida [ 300119(0076) - Cantidad del estado de bobina__- - 0 HY5 e £ Orivessr)  ERMY [t}
- X ; estable, pueden ocurrir oscilacion o picos. Podria deberse al valor de ON OFF 300120(0077) - Direccion de inicio del estado de entrada| - - 0000 - —= — -
el control de temperatura. Puede revisar si el sensor esta conectado con un zumbador u otras unidades usando el de configuracion de la histéresis [H45], caracteristicas de respuesta | ——— N - N N AL- 1 AM A tol ofF
N ) . N on dae < ® ot contro Histéresis 300121(0078) Cantidad del estado de entrada 0
contacto de salida de alarma. Se puede seleccionar entre alarma estandar [S5AA] o alarma de enclavamiento [SbAbL]. Ide cargla o ubicacién de sensores. A fin de redumrla su m_lnlrtno [HY5] 300122(0079) Direccién de inicio del registro mantenido 0000 AL-@ AMcA
as oscilaciones y picos, se requiere tomar en cuenta los siguientes < > o Temp. - - -
° Aliarma de rotura de lazo (LBA) ) _ ) B factores al disefiar controladores de temperatura; histéresis propia asy i 300123(007A) - Cantidad de registro mantenida |- - 0 E Pr H n d
Revisa el lazo de control y la alarma de salidas por cambio de temperatura del sujeto. Para el control de calefaccién [H45], capacidad del calentador, caracteristicas térmicas, respuesta 300124(007B) N Direccion de inicio del registro de entradal - N 0000 ecauciones de uso
(control de refrigeracion), cuando la salida de control MV es del 100% (0% para el control de refrigeracion) y PV de sensores y ubicacion. 300125(007C) n Cantidad del reqistro de entrada |- N 0 1. Siga las instrucciones que se mencionan en 'Precauciones de uso'. De lo contrario, puede causar un
no incrementa mas que la banda de deteccion LBA [L bAb] durante el tiempo de monitoreo LBA [L bAE ], o cuando 6. Reinicio manual [FESE] o 300127 2 300200 |R d g acc@ente |nesperado. .
la salida de control MV sea de 0%(100% para el control de refrigeracion) y PV no se reduce a menos que la banda Cuando seleccione el modo de control P/PD. existiran ciertas diferencias Reinicio manual [FE 5t ] por resultado de control a eservado — 2. Revise la polaridad de las terminales antes de cablear el sensor de temperatura. .
de deteccion LBA [ bAb ] durante el tiempo de monitoreo LBA [L bAE ], se enciende la salida de alarma. de temperaura atin después de alcanzar un estado estable del PV ya que Por debajo de 50.0 como valor de reinicio 301001(03E8) PV Valor presente »1399 a 9999  |*CI'F |- Para el sensor de temperatura RTD, cablee con 3-hilos con cables del mismo grosor y longitud. Paralel |
Temperatura A Tiempo de Tiempode _ Tiempo de Tiempo de Tiempo de el incremento del calentador y el tiempo de caida es inconsistente debido hJ 301002(03E9) DOT Ubicacién del punto decimal 0:0, 1:00, R ~ sensor de temperatura (CT) con termopar, use el cable de compensacion designado para extender el cable.
monitoreo LBA1 + monitoreo LBA monitoreo LBA! 1_monitoreo LBA ' moniforeo LBA ' a claractenst_l(tj:ag gerlmalles tdedDbJeEmls cdofntrolaqosd, cvi')mo la ctapamdalf del Offset 2:000, 3:0000 3. Manténgalo lejos de lineas de alto voltaje o lineas de alimentacion para prevenir ruido inductivo. En caso de
| h ; | h ; \ H calor, capacidad del calentador. Esta diferencia de temperatura se llama - n or 1. N - i li li i6 Ii Aal ) fil li i
sv : : N\ ; funcion d% reinicio [7E 5t ] manual y offset que es para ajustar/corregir el SV P 301003(03EA) UNIT Unidad de! display 0:°C,1:9F lnstlal'?r cerza u?a |n?a He al |mentak<):||or:)|¥ L;n?j |nea|dT' sen?j de e_ntlrzda U;sedun iltro de lineas o un varistor
; : ; ; offset. se 301004(03EB)  [sV Valor de ajuste Dentrode ¢ -5 aH-5+ | °C/°F 0 en lalinea de alimentacion, y un cable blindado en 1a linea de sefial de entrada. _
. ! n H Cuando PV y SV son iguales, el valor de reinicio es del 50.0%. Después . + Indicador °C Indicador de Ia unidad 0-OFF 1: ON N N No se use cerca de equipos que generen fuerte fuerza magnética o ruido de alta frecuencia.
LI ' g ' de que el control sea estable; PV sera menor que SV y el valor de reinicio Ajuste sobre 50.0 como valor : . . - : - 4. No aplique alimentacién excesiva al conectar o desconectar los conectores del producto.
' ' ' ' ' Y L. ' fféﬁ;g’{%hqé‘%el 50.0% 6 PV sera mayor que SV, el valor de reincio ser de reinicio Indicador Indi- Indicador de la unidad 0:OFF 1:ON__ |- - 5. Instale un interruptor de alimentacion o un disruptor en un lugar de facil acceso para suministrar o desconectar alimentacion.
fc?:{?; ﬁAeV — ; : ; ; - - o 301005(03EC) \nmc.adordesahda cador Ind!cador dela sallda.de control _|0: OFF 1: ON - - 6. No use la unidad para otros propésitos (ej. volimetro, amperimetro), mas que para control de temperatura.
\ : ‘ Laﬁd i E ) LBA E E : | LBf\d i 7. Tecla de entrada digital(¥] + [A] 3 seg)[d! -] Indicador AT o tq) Indicador de auto-tuning 0:OFF 1:ON |- - 7. Cuando cambie el sensor de entrada, primero apague el equipo. '
0/1 nvalido v Invalido ' nvalido_ ! ora 5 — Indicador AL1 Indicador de salida de alarma 1 |0: OFF 1: ON - - Después de cambiar el sensor de entrada, modifique el valor del parametro correspondiente.
100% ™ f v ' ] T T ! arémetro peracion _ Indicador AL2 Indicador de salida de alarma 2 [0: OFF 1: ON |- - 8. No superponga la linea de comunicacion y la linea de alimentacion.
1 ! . | ! ! 1 OFF of F | No usa funcion de tecla para entrada digital. 310006 a 310050 |Reservado Use un cable de par trenzado para la linea de comunicacion y conecte el cordén de ferrita en cada extremo
0% - n n n n - Tiempo Pausa la salida de control. La salida auxiliar (excepto alarma de rotura de lazo, y de rotura de sensor? . . . . B de la linea para reducir el efecto del ruido externo.
Alarma de i i - i i L excpeto la salida de control, opera como el ajuste. Mantenga presionada la tecla de entrada digital 2-4. Lectura del registro mantenido (Func 03)/Preajuste de registro simple (Func 06)/ 9. Haga un espacio requerido alrededor de la unidad para la radiacion del calor.
Q’;S"ﬁ_gi) ® @ ®® ® ® ® [6) E,siqipara e T Prejajuste de registros miltiples (Func 16) [Func:03/06/16, RIW : R/W] Para una medicion de temperatura precisa, caliente la unidad durante 20 minutos después de encenderla.
RUN/STOP | 5toP t 1 t v |t—l_ Tecla de 2-4-1. Ajuste SV 10. Asegurese de que el voltaje de alimentacién alcance el voltaje nominal en unos 2 segundos después de
H H entrada digital No.(Direccion) Parametro ‘Descripcién ‘Display/ajuste del rango ‘Unidad ‘De fabrica 1 ;urrlﬂnistrar la alirnen_tac:én.
Comienzo de |Cuando la salida de control MV es del 100%, PV incrementa por sobre la banda de deteccion LBA [L bAb] durante STOP . - - PRI — Py . No lo conecte a terminales que no se usan.
control para 5 |6l iempo do monitoreo LBAL AL, STOP (t: sobre 3seg.) || [400001(0000)  |Valorde ajuste  |Valor de ajuste SV_|Dentrodet-5¢aH-5¢ |°CFF | @ 12. Esta unidad S6 puede usar en los siguiontss ambientes:
Ma @ Estado de cambio de la salida de control MV (se reinicia el tiempo de monitoreo LBA.) Borra la salida de alarma de manera forzada. 400002 a 400050 | Reservado @Interiores (Las condiciones ambientales se encuentran dentro de las' Especificaciones) @Altitud max. 2,000m
Cuando la salida de control MV es del 0% y PV no se reduce a mas que la banda de deteccién LBA [ bAb] durante el Esok) cuando la opcion de alarma es por lazo, o alarma de lazo y secuencia 1/2 en espera.) 2-4-2. Grupo de parametros 1 [PAR (] ®2 grados de contaminacion @®Categoria de instalacion Il
tiempo de monitoreo LBA [L bAE ], la alarma de rotura de lazo (LBA) se enciende después del monitoreo LBA. Borrar alarma | ALRE sta funcion se aplica cuando el valor presente esta fuera del rango de operacion de - — ~ — - - - — - .
La salida de control MV esté en 0% y la alarma de rotura de lazo (LBA) se enciende y se mantiene asi. g:g;néaegs[%;adseagg?rgrelglglrg:ﬁqge encuentra encendida. La alarma opera normalmente No.(Direccion) Parametro | Descripcion Display/ajuste del rango Unidad De fabrica E Prod uctos pr| nci pa|es
Estado del cambio de salida de control MV (se reinicia el tiempo de monitoreo LBA.) nicion o auto-tuning. E<ta f P oo (AT del 4 P— 400051(0032) AL I | Temperatura AL 1| Temperatura de desviacion: -F.S. a F.S. oCIF 250 :g;ensoresd lolée :;‘ rola dd‘e oata
Cuando la salida de control MV es del 100% y PV no incrementa por sobre la banda de deteccion LBA [ bAb] durante S puccie iniaiar autotoping [7E ] dol orups do paramatros 1) [AT] del grupo de parémetios 1| | |400052(0033) AL2 | Temperatura AL2 |Alarma del valor absoluto: Rango de temp. B oo pore e B SamaConmaiors o almentacon
el tiempo de monitoreo LBA [ AL ], la alarma de rotura de lazo (LBA) se enciende después del tiempo de monitoreo LBA. gi;g;‘)e © Iniciar a 9 grupo de p: y P 400053(0034) At | Auto-tuning 0 oFF 1o : FF B Soncores do ares B Contadores Au tonics
Cuando la salida de control MV es del 100% y PV incrementa por sobre la banda de deteccion LBA [ bAb] durante Auto-tuning At ¢ Apa 4 ; ; N - - — M Sensores de proximidad M Temporizadores Corporation
ol tiempo de monitoreo LBA [L bAE ], la alarma de rotura de lazo (LBA) se apaga después del tiempo de monitoreo LBA. X Aparece este parametro it solo cuando el grupo de parametros 2 del método de _CE""OI [£-1d] 1 [ 400054(0035) P_|Banda proporcional |12 9999: 0.1 a 9999 CI°F 100 B Sensores de presion M Medidores para panel htto:/lwww.autonics.com
— se ajusta como P! d. Cuando el grupo de parametros 2 del método de control [C -11d] se ajusta " N - " o M Encoders rotativos M Tacometros/pulsémetros P d g
®a @ Estado del cambio de salida de control MV (se reinicia el tiempo de monitoreo LBA.) como aNoF , este pardmetro cambia a of F 400055(0036) ! _|Tiempo integral |029999: 0 a 3933 Seg o M Conectores/Sockets Ml Unidades de display B HEADQUARTERS:
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